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Referéncia Rapida dos Parametros

REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

Parametro Descricao Faixa de Valores Padrao AljJUSt? d ° Propriedade = Pag.
suario
P0O00 |Acesso aos Parametros 0 a 9999 0 rw 4-4
P001 |Tempo do Ciclo de Scan 0,0 2 6553,5 ms - RO 5-61
P002 |Corrente % IN 0a999 % - RO 6-3
P003 |Corrente True RMS 0,0 a6553,5 A - RO 6-3
P004 |Tensédo Média True RMS 0a 1000V - RO 6-3
P005 |Frequéncia da Rede 0,0299,9 Hz - RO 6-4
P006 |Estado do Relé (binario) bit0 = Erro - RO 6-4
bit1 = Trip
bit2 = Alarme/Falha
bit3 = Motor Ligado
bit4 = Modo Remoto
P007 |Estado 2 do Relé (binario) bit0 = Tecla O HMI - RO 6-4
bit1 = Tecla | HMI
bit2 = Sentido Giro/Velocidade
bit3 = Transicao do Motor
bit4 = Cooling Time
P008 |Fator de Poténcia 0,00 a 1,00 - RO 6-5
P009 |Poténcia Reativa do Motor 0,0 a 6553,5 kVAr - RO 6-5
P010 |Poténcia Ativa do Motor 0,0 a 6553,5 kW - RO 6-5
P011  |Poténcia Aparente do Motor 0,0 a2 6553,5 kVA - RO 6-5
P012 |Estado das Entradas Digitais 111 a |0 a 63 - RO 5-8
116 (decimal)
P013 |Estado das Saidas Digitais O1 a O4 |bit0 = O1 - RO 6-6
(binario) bit1 = 02
bit2 = O3
bit3 = O4
P014 |Ultimo Erro 0a200 - RO 6-6
P015 |Segundo Erro 0a 200 - RO 6-6
P016 |Erro Atual 0a 200 - RO 6-6
P020 |Mostra Valor do PTC (ohms) 0a 10000 Q - RO 6-6
P023 |Versao do Firmware (UC) 0,00 a 655,35 - RO 6-7
P024 |Tipo de Protecéo (UC) 0=PTC - RO 6-7
1=ELS
2 = PTC/ELS
P026 |Versao do Firmware (UMC/UMCT) |0,00 a 655,35 - RO 6-7
P027 |Versao do Firmware (EDU) 0,00 a 655,35 - RO 6-7
P029 |Valor das Chaves de 0000h a 00FFh - RO 6-7
Enderegcamento
P030 |Corrente True RMS da Fase L1 0,0 26553,5 A - RO 6-7
P031 |Corrente True RMS da Fase L2 0,0 26553,5 A - RO 6-8
P032 |Corrente True RMS da Fase L3 0,0 26553,5 A - RO 6-8
P033 |Tensdo de Linha L1-L.2 0a 1000V - RO 6-8
P034 |Tensdo de Linha L2-L.3 0a 1000V - RO 6-8
P035 |Tenséo de Linha L3-L1 0a 1000V - RO 6-8
P036 |Corrente Percentual de Fuga a Terra|0 a 3334 % - RO 6-8
P037 |Corrente True RMS de Fuga a Terra |0,000 a 10,000 A - RO 6-9
P042 |Horas do Relé Energizado 0a65530h - RO 6-9
P043 |Horas Motor Ligado 0a 65530 h - RO 6-9
P044 |Contador kWh 0,0 2 999,9 kWh - RO 6-9
P045 |Contador MWh 0 a 65535 MWh - RO 6-9
P046 |Contador kVArh 0,0 2 999,9 kVArh - RO 6-10
P047 |Contador MVArh 0 a 65535 MVArh - RO 6-10
P050 |Protec&o Térmica do Motor 0a 100 % - RO 6-10
P051 |Nivel de Desbalanceamento de 0a100 % - RO 6-10
Corrente
P052 |Nivel de Falta a Terra 0a200 % - RO 6-11
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Referéncia Rapida dos Parametros

Parametro Descricao Faixa de Valores Padrao Al’;;it:r;o Propriedade | Pag.
P053 |Nivel de Desbalanceamento de 0a100 % - RO 6-11
Tensdo
P060 |Numero de Partidas 0 a 65535 - RO 6-11
P061 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-11
Sobrecarga
P062 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-11
Desbalanceamento de Corrente
P063 |NUmero de Desarmes por Faltaa |0 a 65535 - RO 6-11
Terra
P064 |Numero de Desarmes por Falta de |0 a 65535 - RO 6-12
Fase (corrente)
P065 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-12
Sobrecorrente
P066 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-12
Subcorrente
P067 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-12
Frequéncia Fora da Faixa
P068 |Numero de Desarmes por PTC 0 a 65535 - RO 6-12
P069 |Numero de Desarmes por Fugaa |0 a 65535 - RO 6-12
Terra
P070 |Numero de Desarmes por Falha 0 a 65535 - RO 6-13
Externa
P071 |Status de Trip 1 (binario) bit0 = PTC - RO 6-13
bit1 = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P072 |Status de Trip 2 (binario) bitO = Falta de Fase (Corrente) - RO 6-13
bit1 = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta a Terra
bit3 = Sobrecarga
P073 |Status de Trip 3 (binario) bit0 = Fuga a Terra - RO 6-13
bit1 = Falha Externa
bit2 = Teste de Trip
bit3 = Sequéncia de Fase
P075 |Status de Alarme 1 (binario) bitd = PTC - RO 6-14
bit1 = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P076 |Status de Alarme 2 (binério) bitO = Falta de Fase (Corrente) - RO 6-14
bit1 = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta a Terra
bit3 = Sobrecarga
P077 |Status de Alarme 3 (binario) bit0 = Fuga a Terra - RO 6-14
bit1 = Falha Externa
bit2 = Sem Uso
bit3 = Sem Uso
P078 |Status Geral de Trip 2 0 a 65535 - RO 6-14
P079 |Status Geral de Alarme 2 0 a 65535 - RO 6-15
P080 |Status Geral de Trip 0 a 65535 - RO 6-15
P081 |Status Geral de Alarme 0 a 65535 - RO 6-15
P082 |Numero Total de Desarmes (Trips) |0 a 65535 - RO 6-15
P084 |Protocolo de Comunicacao 0 = Nenhum - RO 6-15
1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet
3 = Profibus DP
4 = Modbus-TCP
5 = Ethernet/IP
6 = ProfiNet 1O
P085 |Tipo de Entradas Digitais (UC) 0 = Invalido - RO 3-8
1 = Invélido
2 =24 \Vcc
3=110Vca
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Parametro Descricao Faixa de Valores Padrao Alel;zt:ritio Propriedade | Pag.
P086 |Estado das Entradas Digitais15a |0 a 63 - RO 5-9
110 (decimal)
P087 |Estado das Saidas Digitais O5 a O8 |bit0 = O5 - RO 5-9
(binario) bit1 = 06
bit2 = O7
bit3 = O8
P100 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-16
Desbalanceamento de Tenséao
P101  |Numero de Desarmes por Falta de |0 a 65535 - RO 6-16
Fase (Tenséo)
P102 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-17
Sobretensao
P103 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-17
Subtensao
P104 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-17
Subpoténcia
P105 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-17
Sobrepoténcia
P106 |Numero de Desarmes por Subfator |0 a 65535 - RO 6-17
de Poténcia
P107 |Numero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-18
Sobrefator de Poténcia
P110 |Status de Trip 4 (binario) bit0 = Desbalanceamento de Tensédo - RO 6-18
bit1 = Falta de Fase (Tensao)
bit2 = Sobretenséo
bit3 = Subtensao
P111  |Status de Trip 5 (binério) bit0 = Subpoténcia - RO 6-18
bit1 = Sobrepoténcia
bit2 = Subfator de Poténcia
bit3 = Sobrefator de Poténcia
P115 |Status de Alarme 4 (binario) bit0 = Desbalanceamento de Tensao - RO 6-18
bit1 = Falta de Fase (Tensao)
bit2 = Sobretenséo
bit3 = Subtensao
P116 |Status de Alarme 5 (binario) bit0 = Subpoténcia - RO 6-19
bit1 = Sobrepoténcia
bit2 = Subfator de Poténcia
bit3 = Sobrefator de Poténcia
P118 |Parametro Definido pelo Usuario 1 |1 a 1109 5 Sys, rw 7-3
P119 |Parémetro Definido pelo Usuario 2 |1 a 1109 20 Sys, rw 7-3
P120 |Cédigo Ultimo Erro 0a 200 - RO 7-4
P121 |Corrente Fase L1 Ultimo Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-4
P122 |[Corrente Fase L2 Ultimo Erro 0,0 26553,5 A - RO 7-4
P123 |Corrente Fase L3 Ultimo Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-5
P124 |Protecao Térmica Ultimo Erro 0a 100 % - RO 7-5
P125 |Corrente Fuga & Terra Ultimo Erro {0,000 a 10,000 A - RO 7-5
P126 |Estado Légico Ultimo Erro 0 a 65535 - RO 7-6
P127 |Tens&o L1-L2 Ultimo Erro 0a 1000V - RO 7-6
P128 |Tens&o L2-L3 Ultimo Erro 0a 1000V - RO 7-6
P129 [Tens&o L3-L1 Ultimo Erro 0a 1000V - RO 7-7
P130 |Definido pelo Usudrio 1 Ultimo Erro |0 a 65535 - RO 7-7
P131  |Definido pelo Usuério 2 Ultimo Erro |0 a 65535 - RO 7-7
P135 |Codigo Segundo Erro 0a 200 - RO 7-4
P136 |Corrente Fase L1 Segundo Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-4
P137 |Corrente Fase L2 Segundo Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-4
P138 |Corrente Fase L3 Segundo Erro 0.0a6553,5A - RO 7-5
P139 |Protegéo Térmica Segundo Erro 0a100 % - RO 7-5
P140 |Corrente Fuga a Terra Segundo Erro|0,000 a 10,000 A - RO 7-5
P141 |Estado Logico Segundo Erro 0 a 65535 - RO 7-6
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P142 |Tenséo L1-L2 Segundo Erro 0a 1000V - RO 7-6
P143 |Tenséo L2-L.3 Segundo Erro 0a 1000V - RO 7-6
P144 |Tensao L3-L1 Segundo Erro 0a 1000V - RO 7-7
P145 |Definido pelo Usudrio 1 Segundo |0 a 65535 - RO 7-7

Erro
P146 | Definido pelo Usudrio 2 Segundo |0 a 65535 - RO 7-7
Erro
P150 |Codigo Terceiro Erro 0a 200 - RO 7-4
P151 |Corrente Fase L1 Terceiro Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-4
P152 |Corrente Fase L2 Terceiro Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-4
P153 |Corrente Fase L3 Terceiro Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-5
P154 |Protecao Térmica Terceiro Erro 0a100 % - RO 7-5
P155 |Corrente Fuga a Terra Terceiro Erro |0,000 a 10,000 A - RO 7-5
P156 |Estado Logico Terceiro Erro 0 a 65535 - RO 7-6
P157 |Tenséo L1-L2 Terceiro Erro 0a 1000V - RO 7-6
P158 |Tensao L2-L3 Terceiro Erro 0a 1000V - RO 7-6
P159 |Tensdo L3-L1 Terceiro Erro 0a 1000V - RO 7-7
P160 |Definido pelo Usudrio 1 Terceiro 0 a 65535 - RO 7-7
Erro
P161 | Definido pelo Usuario 2 Terceiro 0 a 65535 - RO 7-7
Erro
P165 |Cddigo Quarto Erro 0a200 - RO 7-4
P166 |Corrente Fase L1 Quarto Erro 0,02 6553,5A - RO 7-4
P167 |Corrente Fase L2 Quarto Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-4
P168 |Corrente Fase L3 Quarto Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-5
P169 |Protegéo Térmica Quarto Erro 0a100 % - RO 7-5
P170 |Corrente Fuga a Terra Quarto Erro  [0,000 a 10,000 A - RO 7-5
P171 |Estado Ldgico Quarto Erro 0 a 65535 - RO 7-6
P172 |Tenséo L1-L2 Quarto Erro 0a 1000V - RO 7-6
P173 |Tensao L2-L3 Quarto Erro 0a 1000V - RO 7-6
P174 |Tenséo L3-L1 Quarto Erro 0a 1000V - RO 7-7
P175 |Definido pelo Usuario 1 Quarto Erro |0 a 65535 - RO 7-7
P176 |Definido pelo Usuario 2 Quarto Erro |0 a 65535 - RO 7-7
P180 |Cddigo Quinto Erro 0a 200 - RO 7-4
P181 |Corrente Fase L1 Quinto Erro 0,02 6553,5A - RO 7-4
P182 |Corrente Fase L2 Quinto Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-4
P183 |Corrente Fase L3 Quinto Erro 0,0 a6553,5 A - RO 7-5
P184 |Protec&o Térmica Quinto Erro 0a100 % - RO 7-5
P185 |Corrente Fuga a Terra Quinto Erro {0,000 a 10,000 A - RO 7-5
P186 |Estado Logico Quinto Erro 0 a 65535 - RO 7-6
P187 |Tens&o L1-L2 Quinto Erro 0a 1000V - RO 7-6
P188 |Tensdo L2-L3 Quinto Erro 0a 1000V - RO 7-6
P189 |Tensdo L3-L1 Quinto Erro 0a 1000V - RO 7-7
P190 | Definido pelo Usuario 1 Quinto Erro |0 a 65535 - RO 7-7
P191 | Definido pelo Usudrio 2 Quinto Erro |0 a 65535 - RO 7-7
P200 |Estado da Senha 0 = Inativa 1 Sys, rw 4-4
1 = Ativa
2 = Altera Senha
P202 |Modo de Operacéo 0 = Transparente 1 Sys, CFG 5-10
1 = Relé de Sobrecarga
2 = Partida Direta
3 = Partida Reversa
4 = Estrela-Triangulo
5 = Dahlander
6 = Dois Enrolamentos (Pole Changing)
7 =PLC

0-4 | SRW 01



=

Referéncia Rapida dos Parametros

Parametro

Descricao

Faixa de Valores

Padrao

Ajuste do
Usuario

Propriedade

Pag.

P204

Zera Contadores / Padréo de
Fabrica

0 = Sem Funcéo

1 = Zera Horas Motor Ligado

2 = Zera Contadores das Protecoes e
Numero de Partidas

3 = Zera Contadores Poténcia

4 = Zera Historico de Desarmes

5 = Carrega Padréao de Fabrica

0

Sys, rw

5-60

P205

Selecéo do Parametro de Leitura

1 =P002 (Corrente % IN)

2 = P008 (Corrente True RMS)

3 = P005 (Frequéncia da Rede)

4 = P006 (Estado do Relé (binario))
5 = Definido pelo Usuario

Sys, rw

4-3

P206

Selecédo do Usuario

1a1109

Sys, rw

4-3

P208

Tipo de Realimentagao (Check
Back)

0 = Corrente do Motor
1 = Entrada Digital Ix
2 = Simulacéao

Sys, CFG

5-11

P209

Tempo de Execucao

0,1299,0s

0,5s

Sys, CFG

5-11

P210

Tempo Estrela-Triangulo

12999 s

25s

Sys, CFG

5-19

P211

Tempo de Realimentacéao (Check
Back)

0,1a99,0s

0,5s

Sys, CFG

5-12

P212

Tempo de Transigcao do Motor

0,01a99,00 s

0,05s

Sys, CFG

5-17

P220

Selecéo Local/Remoto

0 = Sempre Local

1 = Sempre Remoto
2 = Tecla HMI (LOC)

3 = Tecla HMI (REM)
4 = Entrada Digital 13
5 = Entrada Digital 114
6 = Fieldbus (LOC)

7 = Fieldbus (REM)

8 = USB/Ladder

9 = Entrada Digital [15
10 = Entrada Digital 116

Sys, rw

5-2

P229

Selegcdo Comando Local

0=1Ix
1 =HMI
2 = USB/Ladder

Sys, rw

5-2

P230

Comando a Dois ou Trés Fios (Ix)

0 = Dois Fios (Chave)
1 = Trés Fios (Botoeiras)

Sys, CFG

5-5

P231

Légica Comando Desliga,
Comando Trés Fios (Ix)

0 = Entrada Digital I11 (NF)
1 = Entrada Digital 111 (NA)

Sys, CFG

5-5

P232

Selecdo Comando Remoto

0=1Ix

1=HMI

2 = USB/Ladder
3 = Fieldbus

Sys, rw

5-3

P233

Comando Retentivo ou Impulsivo
(Fieldbus)

0 = Retentivo (Chave)
1 = Impulsivo (Botoeiras)

Sys, CFG

5-3
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P277

Funcao da Saida Digital O1

0 = Uso Interno

1 = Ladder

2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)

4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentagao (NA)

7 = Sinal de Trip PTC (NA)

8 = Sinal de Trip Fora da Frequéncia (NA)
9 = Sinal de Trip Subcorrente (NA)

10 = Sinal de Trip Sobrecorrente (NA)

11 = Sinal de Trip Falta de Fase (corrente) (NA)
12 = Sinal de Trip Desbalanceamento de
Corrente (NA)

13 = Sinal de Trip Falta a Terra (NA)

14 = Sinal de Trip Sobrecarga (NA)

15 = Sinal de Trip Fuga a Terra (NA)

16 = Sinal de Trip Falha Externa (NA)

17 = Sinal de Trip Teste de Trip (NA)

18 = Sinal de Trip Sequéncia de Fase (NA)
19 = Sinal de Trip Desbalanceamento de
Tensao (NA)

20 = Sinal de Trip Falta de Fase (tensao) (NA)
21 = Sinal de Trip Sobretensao (NA)

22 = Sinal de Trip Subtensao (NA)

23 = Sinal de Trip Subpoténcia (NA)

24 = Sinal de Trip Sobrepoténcia (NA)

25 = Sinal de Trip Subfator de Poténcia (NA)
26 = Sinal de Trip Sobrefator de Poténcia (NA)

0

Sys, CFG

5-6

P278

Funcao da Saida Digital O2

Ver Opcgoes em P277

Sys, CFG

5-6

P279

Funcéo da Saida Digital O3

Ver Opgdes em P277

Sys, CFG

5-6

P280

Funcéo da Saida Digital O4

Ver Opgdes em P277

Sys, CFG

5-6

P281

Funcao da Saida Digital O5

Ver Opgbes em P277

Sys, CFG

P282

Funcéo da Saida Digital O6

Ver Opgbes em P277

Sys, CFG

5-6

P283

Func&o da Saida Digital O7

Ver Opcodes em P277

Sys, CFG

5-6

P284

Funcao da Saida Digital O8

Ver Opcgodes em P277

Sys, CFG

5-7

P294

Unidade de Expansao Digital (EDU)

0 = EDU N&o Utilizada
1 = EDU Utilizada

Ola|lalalalalalo

Sys, CFG

3-10

P295

Unidade de Medigcéo de Corrente
e/ou Tensao (UMC/UMCT)

0 = UMCO/UMCTO
1 =UMC1/UMCT1
2 = UMC2/UMCT2
3 = UMC3/UMCT3
4 = UMC4/UMCT4 (12,5 - 125 A)
5 = UMC5/UMCT5 (42 — 420 A)

6 = UMC6/UMCT6 (84 — 840 A)

7 = UMC1/UMCT1 + TC externo

0,25-2,5A)
05-5A)
1,25-12,5 A)
2,5-25A)

—

Sys, CFG

5-26

P296

Numero de voltas pela UMC/UMCT

1a10

Sys, CFG

5-27

P297

Tipo do Motor

0 = Trifasico
1 = Monofasico

Sys, CFG

5-27

P298

Corrente no Primario do TC Externo

125000 A

Sys, CFG

5-27

P299

Corrente no Secundéario do TC
Externo

0=1A
1=5A

Sys, CFG

5-27

P310

Configuragao dos Bytes da
Interface Serial

0 = 8 bits de dados, sem paridade, 1 stop bit
1 = 8 bits de dados, paridade par, 1 stop bit

2 = 8 bits de dados, paridade impar, 1 stop bit
3 = 8 bits de dados, sem paridade, 2 stop bits
4 = 8 bits de dados, paridade par, 2 stop bits
5 = 8 bits de dados, paridade impar, 2 stop bits

Sys, CFG

5-30

P311

Agao para Erro de Comunicagao
(HMI)

0 = Somente Indica Falha
1 = Desliga Motor

Sys, rw

5-4

P312

Acao para Erro de Comunicacao
(EDU)

0 = Somente Indica Falha
1 = Desliga Motor

Sys, rw

3-10
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P313 |Acao para Erro de Comunicagéo 0 = Somente Indica Falha 0 Sys, rw 5-30
(Fieldbus) 1 = Desliga Motor
2 = Desliga Motor e Zera Comandos
3 = Vai para Local
P315 |Acéo na Transi¢éo Local/Remoto |0 = Mantem Estado do Motor 0 Sys, CFG 5-3
1 = Desliga Motor
P400 |Tensdo Nominal do Motor 0a 1000V 380V Sys, CFG 5-28
P401 |Corrente Nominal 1 do Motor 0,0 25000,0 A 0,5A Sys, CFG 5-28
P402 |Corrente Nominal 2 do Motor 0,0 25000,0 A 0,5A Sys, CFG 5-29
P404 |Poténcia Nominal do Motor 0,1 a 6553,5 kW 75,0 KW Sys, CFG 5-29
P406 |Fator de Servigo 1,00 21,50 1,15 Sys, CFG 5-48
P407 |Frequéncia da Rede 0a99Hz 60 Hz Sys, CFG 5-39
P408 |Sequéncia de Fase do Motor 0=1-2-3 0 Sys, CFG 5-29
1=3-2-1
P500 |Upload/Download dos Parametros |0 = Sem Funcao 0 Sys, rw 4-5
1 = Salva Banco 1
2 = Salva Banco 2
3 = Salva Banco 3
4 = Carrega Banco 1
5 = Carrega Banco 2
6 = Carrega Banco 3
P501 |Upload/Download do Programa do |0 = Sem Fungao 0 Sys, rw 4-6
Usuario 1 = Salva Aplicativo 1
2 = Salva Aplicativo 2
3 = Salva Aplicativo 3
4 = Carrega Aplicativo 1
5 = Carrega Aplicativo 2
6 = Carrega Aplicativo 3
P601 |Selecéo do Reset 0 = Sem Reset Local 1 Sys, rw 5-58
1 = Botao Frontal
2 = Tecla Reset (HMI)
3 = Entrada Digital 113
4 = Entrada Digital 114
5 = Entrada Digital 115
6 = Entrada Digital 116
P602 |Habilita Teste/Botéo Reset 0 = Desabilitado 1 Sys, rw 5-59
1 = Habilitado
P605 |Histerese 0al15% 5% Sys, rw 5-33
P606 |Protecao por Falha Externa 0 = Desabilitada 0 Sys, rw 5-33
1 = Habilitada
P607 |Auto-reset Falha Externa 0 = Desabilitado 0 Sys, rw 5-34
1 = Habilitado
P608 |Temporizacédo Falha Externa 0 = Desabilitada 0 Sys, rw 5-34
1 = Habilitada
P609 |Tempo de Falha Externa 1a99s 1s Sys, rw 5-34
P610 |Monitoramento da Protecao Falha |0 = Sempre 0 Sys, rw 5-34
Externa 1 = Somente quando Motor Ligado
P611  |Sinal de Falha Externa 0 = Entrada Digital 111 3 Sys, rw 5-35
1 = Entrada Digital 112
2 = Entrada Digital 113
3 = Entrada Digital 114
4 = Entrada Digital I15
5 = Entrada Digital 116
P612 |Ldgica do Acionamento Sinal Falha |0 = Normalmente Fechado (NF) 1 Sys, rw 5-35
Externa 1 = Normalmente Aberto (NA)
P613 |Agéo da Protecao por Falha 0 = Alarme 1 Sys, rw 5-35
Externa 1 = Desliga (Trip)
P614 |Desbalanceamento de Corrente 5a100 % 40 % Sys, rw 5-36
P615 |Tempo de Desbalanceamento de |0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-36
Corrente 1 a99 s = Habilitado
P616 |Acao da Protecao de 0 = Alarme 1 Sys, rw 5-36
Desbalanceamento de Corrente 1 = Desliga (Trip)
P617 |Falta a Terra 40a100 % 50 % Sys, rw 5-36
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P618 |Tempo de Falta a Terra 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-37
1 a 99 s = Habilitado
P619 |Acéo da Protecao de Falta a Terra |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-37
1 = Desliga (Trip)
P620 |Tempo de Falta de Fase (Corrente) |0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-37
1 a 99 s = Habilitado
P621 |Acgéo da Protecéo de Falta de Fase |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-37
(Corrente) 1 = Desliga (Trip)
P622 |Sobrecorrente 50 a 1000 % 400 % Sys, rw 5-38
P623 | Tempo de Sobrecorrente 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-38
1 a 99 s = Habilitado
P624 |Acéo da Protecao de Sobrecorrente|0 = Alarme 1 Sys, rw 5-38
1 = Desliga (Trip)
P625 |Subcorrente 5a100 % 20 % Sys, rw 5-38
P626 |Tempo de Subcorrente 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-39
1 a 99 s = Habilitado
P627 |Acéo da Protecdo de Subcorrente |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-39
1 = Desliga (Trip)
P628 |Frequéncia Fora da Faixa 5a20 % 5% Sys, rw 5-39
P629 |Tempo de Frequéncia Fora da Faixa |0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-39
1 a99 s = Habilitado
P630 |Acéo da Protecdo de Frequéncia |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-40
Fora da Faixa 1 = Desliga (Trip)
P631 |Protecao por Fuga a Terra 0 = Desabilitada 0 Sys, rw 5-41
1 = Habilitada
P632 |Selecdo Nivel de Corrente Fugaa |0=0,3A 2 Sys, rw 5-41
Terra 1=05A
2=1A
3=2A
4=3A
5=5A
P633 | Tempo de Fuga a Terra 0,1a99,0s 0,5s Sys, rw 5-41
P634 |Acéo da Protecdo de Fuga a Terra |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-41
1 = Desliga (Trip)
P635 |Inibir Protecéo de Fuga a Terrana |0 = Desabilitado 0 Sys, rw 5-41
Partida do Motor 1 = Habilitado
P636 | Tempo de Inibicao da Protecdo de |1a600 s 5s Sys, rw 5-42
Fuga a Terra na Partida
P637 |Inibir Trip de Fuga a Terra em Caso |0 = Desabilitado 0 Sys, rw 5-42
de Curto-Circuito 1 = Habilitado
P640 |Classe de Disparo do Relé 0 = Desabilitado 2 Sys, rw 5-44
1 =Classe 5
2 =Classe 10
3 =Classe 15
4 = Classe 20
5 = Classe 25
6 = Classe 30
7 = Classe 35
8 = Classe 40
9 = Classe 45
P641 |Acao da Protecdo de Sobrecarga |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-44
1 = Desliga (Trip)
P642 | Tempo de Resfriamento (Cooling 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-48
Time) 1a 3600 s = Habilitado
P643 |Auto-Reset 0 = Desabilitado 0 Sys, rw 5-60
1 = Habilitado
P644 |Protecao por PTC 0 = Desabilitada 0 Sys, rw 5-43
1 = Habilitada
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P645 |Acao da Protecdo por PTC 0 = Alarme 1 Sys, rw 5-44
1 = Desliga (Trip)
P646 |Pré-Alarme da Protecao por 0299 % 80 % Sys, rw 5-45
Sobrecarga
P647 |Auto-Reset Pré-Alarme 0a99 % 75 % Sys, rw 5-45
(Sobrecarga)
P648 |Sequéncia de Fase 0 = Desabilitada 0 Sys, rw 5-51
1 = Habilitada
P649 |Desbalanceamento de Tensao 1a30 % 5% Sys, rw 5-52
P650 |Tempo de Desbalanceamento de |0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-52
Tensao 1 a99 s = Habilitado
P651 |Acao da Protecao de 0 = Alarme 1 Sys, rw 5-52
Desbalanceamento de Tensao 1 = Desliga (Trip)
P652 |Tempo de Falta de Fase (Tensdo) |0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-52
1 a99 s = Habilitado
P653 |Acao da Protecao de Falta de Fase [0 = Alarme 1 Sys, rw 5-53
(Tenséo) 1 = Desliga (Trip)
P654 |Sobretensao 1230 % 15 % Sys, rw 5-53
P655 |Tempo de Sobretensao 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-53
1 a99 s = Habilitado
P656 |Acéo da Protecdo de Sobretenséo |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-53
1 = Desliga (Trip)
P657 |Subtensao 1a30 % 15 % Sys, rw 5-54
P658 |Tempo de Subtenséo 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-54
1 a99 s = Habilitado
P659 |Acéo da Protegao de Subtensao 0 = Alarme 1 Sys, rw 5-54
1 = Desliga (Trip)
P660 |Subpoténcia 1a100 % 30 % Sys, rw 5-65
P661 |Tempo de Subpoténcia 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-55
1a99 s = Habilitado
P662 |Acao da Protecdo de Subpoténcia [0 = Alarme 1 Sys, rw 5-55
1 = Desliga (Trip)
P663 |Sobrepoténcia 1a100 % 30 % Sys, rw 5-55
P664 |Tempo de Sobrepoténcia 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-55
1a99 s = Habilitado
P665 |Acao da Protecédo de 0 = Alarme 1 Sys, rw 5-56
Sobrepoténcia 1 = Desliga (Trip)
P666 |Subfator de Poténcia 0,00 a 1,00 0,60 Sys, rw 5-56
P667 |Tempo de Subfator de Poténcia 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-57
1299 s = Habilitado
P668 |Acao da Protecdo de Subfator de |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-57
Poténcia 1 = Desliga (Trip)
P669 |Sobrefator de Poténcia 0,00 a 1,00 0,89 Sys, rw 5-57
P670 |Tempo de Sobrefator de Poténcia |0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-57
1 a 99 s = Habilitado
P671 |Acéo da Protecao de Sobrefator de |0 = Alarme 1 Sys, rw 5-57
Poténcia 1 = Desliga (Trip)
P680 |Palavra de Estado 0000h a FFFFh - RO 5-30
P682 |Palavra de Controle 0000h a FFFFh 0000h rw 5-30
P751 |Estado da Comunicagéo Ethernet |0 = Setup - RO 5-30
1 =Init
2 = Wait Comm
3 =Idle
4 = Data Active
5 = Error
6 = Reservado
7 = Exception
8 = Access Error
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P753 |Taxa de Comunicagao Ethernet 0 = Auto 0 Sys, rw 5-30

1 = 10Mbit/s, half duplex

2 = 10Mbit/s, full duplex

3 = 100Mbit/s, half duplex

4 = 100Mbit/s, full duplex
P756 |Timeout Modbus TCP 0,0a655s 0,0s Sys, rw 5-30
P760 |Configuragdo do Endereco IP 0 = Parametros 1 Sys, rw 5-30

1 =DHCP

2 =DCP
P761 |Configuragao de Endereco IP (1) 0a255 192 Sys, rw 5-30
P762 |Configuragao de Endereco IP (2) 0a?255 168 Sys, rw 5-30
P763 |Configuragdo de Endereco IP (3) 0a255 0 Sys, rw 5-30
P764 |Configuragéao de Endereco IP (4) 0a255 10 Sys, rw 5-30
P765 |CIDR Sub-Rede 0a31 24 Sys, rw 5-30
P766 |Configuragao de Gateway Padrao (1)|0 a 255 0 Sys, rw 5-30
P767 |Configuracao de Gateway Padrao (2)|0 a 255 0 Sys, rw 5-30
P768 |Configuragao de Gateway Padrao (3)|0 a 255 0 Sys, rw 5-30
P769 |Configuragao de Gateway Padrao (4)|0 a 255 0 Sys, rw 5-30
P799 |Ajuste do Ganho da UMC/UMCT (0,900 a 1,100 1,000 Sys, rw 5-27
P800 |Palavra de Leitura #1 0 a 65535 630 Sys, rw 5-30
P801 |Palavra de Leitura #2 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P802 |Palavra de Leitura #3 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P803 |Palavra de Leitura #4 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P804 |Palavra de Leitura #5 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P805 |Palavra de Leitura #6 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P806 |Palavra de Leitura #7 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P807 |Palavra de Leitura #8 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P808 |Palavra de Leitura #9 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P809 |Palavra de Leitura #10 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P810 |Palavra de Leitura #11 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P811 Palavra de Leitura #12 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P812 |Palavra de Leitura #13 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P813 |Palavra de Leitura #14 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P814 |Palavra de Leitura #15 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P815 |Palavra de Leitura #16 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P816 |Palavra de Leitura #17 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P817 |Palavra de Leitura #18 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P818 |Palavra de Leitura #19 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P819 |Palavra de Leitura #20 0 a 65535 0 Sys, rw 5-30
P850 |Palavra de Escrita #1 0 a 65535 6382 Sys, rw 5-31
P851 |Palavra de Escrita #2 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P852 |Palavra de Escrita #3 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P853 |Palavra de Escrita #4 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P854 |Palavra de Escrita #5 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P855 |Palavra de Escrita #6 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P856 |Palavra de Escrita #7 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P857 |Palavra de Escrita #38 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P858 |Palavra de Escrita #9 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P859 |Palavra de Escrita #10 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P860 |Palavra de Escrita #11 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P861 Palavra de Escrita #12 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P862 |Palavra de Escrita #13 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P863 |Palavra de Escrita #14 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P864 |Palavra de Escrita #15 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P865 |Palavra de Escrita #16 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
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Parametro Descricao Faixa de Valores Padrao Alj;:téeric:’o Propriedade | Pag.
P866 |Palavra de Escrita #17 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P867 |Palavra de Escrita #18 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P868 |Palavra de Escrita #19 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P869 |Palavra de Escrita #20 0 a 65535 0 Sys, rw 5-31
P899 |Atualiza Configuragao Ethernet 0 = Operagao Normal 0 Sys, CFG 5-31

1 = Atualiza Configuragéo

P1000 |Estado do Programa do Usuario 0 = Sem Programa - RO 5-61
1 = Instalando Programa
2 = Programa Incompativel
3 = Programa Parado

4 = Programa Rodando

P1001 |Desabilita Programa do Usuario 0 = Executa Programa do Usuario 0 Sys, rw 5-61
1 = Para Programa do Usuario
P1010 a |Parémetros do Usuério 0 a 65535 0 Us, rw 5-61
P1109

RO = parametro somente leitura.

rw = parametro de leitura/escrita.

CFG = parémetro de configuracdo, somente pode ser alterado com o motor parado.

Sys = parametro do sistema. Tem seu valor atualizado quando a tecla @ for pressionada.

Us = parémetro do usuario. Tem seu valor atualizado instantaneamente pela HMI, sem necessidade de pressionar

a tecla @

SRW 01 | 0-11



Referéncia Rapida dos Parametros

=

0-12 | SRW 01



LIk

Instrucoes de Seguranca

1 INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém as informacdes necessarias para o uso correto relé inteligente SRW 01.

Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificacéo técnica adequados para
operar este tipo de equipamento.

1.1 AVISOS DE SEGURANCA NO MANUAL

Neste manual s&o utilizados 0s seguintes avisos de seguranca:

PERIGO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo proteger o usudrio contra morte,
ferimentos graves e danos materiais consideraveis.

ATENCAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tém como objetivo evitar danos materiais.

NOTA!
As informagdes mencionadas neste aviso sdo importantes para correto entendimento e bom
funcionamento do produto.

Q= b

1.2 RECOMENDAGOES PRELIMINARES

PERIGO!

Somente pessoas com qualificacao adequada e familiaridade com o relé inteligente SRW 01
e equipamentos associados devem planejar ou implementar a instalacdo, partida, operacéo e
manutencao deste equipamento.

Estas pessoas devem seguir todas as instrucdes de seguranca contidas neste manual e/ou definidas
por normas locais.

Nao seguir as instrugcdes de seguranca pode resultar em risco de vida e/ou danos no equipamento.

>

NOTA!

Para os propdsitos deste manual, pessoas qualificadas sao aquelas treinadas de forma a estarem
aptas para:

1. Instalar, energizar e operar o SRW 01 de acordo com este manual e os procedimentos legais de
seguranca vigentes.

2. Utilizar os equipamentos de protecao de acordo com as normas estabelecidas.

3. Prestar servigos de primeiros socorros.

®

PERIGO!
Sempre desconecte a alimentacao geral antes de tocar em qualguer componente elétrico associado
ao relé.

>

ATENGAO!

Cabos de comando, de sensores e de comunicacao devem ser instalados respeitando-se a distancia
minima de 25 cm dos cabos de poténcia e preferencialmente instalados em eletrodutos metalicos
aterrados.

ATENGAO!

& Para as entradas digitais, recomenda-se o uso de cabo blindado, devidamente aterrado, quando o
comprimento do cabo exceder 200 m ou estiver susceptivel a interferéncia eletromagnética. Em caso
de duvida sobre a instalagao dos cabos, o fabricante do cabo devera ser consultado quanto a sua
correta aplicagao.
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NOTA!

A selecao incorreta da Unidade de Medicao de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/
Tenséo (UMCT), através do parametro P295 e/ou a falta do ajuste da corrente nominal do motor (P401
e/ou P402), podem resultar na comunicacao incorreta do valor de corrente medido, fazendo com
que o bit 3 do parametro P006 - Estado do Relé (binario) indique valor 1, indicando que o motor esta
ligado, nao permitindo a alteracao dos parametros cuja alteracao é permitida apenas com o motor
desenergizado. Na tentativa de alteracao destes parametros aparecera a mensagem "stop" piscando
por 3 segundos na HMI e a alteracao nao sera aceita.

Nestes casos, desconecte o cabo que interliga a Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Medigao
de Corrente (UMC) ou Corrente/Tenséo (UMCT). A Unidade de Controle (UC) sinalizara através do Led
de status e mensagem “E0085” na HMI que nao ha comunicacdo com a UMC/UMCT e a corrente
reportada sera zero (0).

Ajuste o parametro P295 conforme o modelo da Unidade de Medicédo de Corrente (UMC) ou Corrente/
Tensao (UMCT) adquirido e ajuste a corrente nominal do motor (P401 e/ou P402) conforme dados
de placa do motor. Apds ajustes destes paradmetros, reconecte o cabo de conexéo entre a UC e
UMC/UMCT e execute um reset de erros utilizando o botéo frontal, na sequéncia, ajustes os demais
parametros do sistema.

ATENCAO!

As funcdes das entradas e saidas digitais da Unidade de Controle sao configuradas automaticamente
conforme a selecao do modo de operacao, através do parametro P202. O modo de operacao padrao
de fabrica ¢ o modo Relé de Sobrecarga (P202 = 1), as saidas digitais O1 e O2 s&o utilizadas para
sinalizar Trip NA (normalmente aberta) e Trip NF (normalmente fechada), respectivamente.

ATENGAO!
Os cartbes eletrbnicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostatica. Nao toque
diretamente sobre os componentes ou conectores.

NOTA!
Leia completamente este manual antes de instalar ou operar este relé.
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2 INFORMACOES GERAIS
2.1 SOBRE O MANUAL

Este manual apresenta informacoes de como instalar, colocar em funcionamento e as principais caracteristicas
do Relé Inteligente WEG, SRW 01.

Para obter informacdes sobre outras fungdes, acessorios e condicdes de funcionamento, consulte os manuais
a seqguir:

= Manual de programacao Ladder — WLP.
=  Manual de comunicagao Ethernet.

Estes manuais estao disponiveis para download no site: www.weg.net.

2.2 TERMOS E DEFINIQGES UTILIZADOS NO MANUAL
A: ampere, unidade de medida da intensidade da corrente elétrica.

V: volt, unidade de medida da tenséo.

PC: Computador pessoal.

PE: terra de protecéo, do inglés “Protective Earth”.

UMCT: Unidade de Medicao de Corrente/Tensao.

W: watt, unidade basica de poténcia ativa. E obtida pelo produto direto da tensao (V) pela corrente ().
kW: kilowatts = 1000 (10%) W.

VA: volt ampere, unidade de medida da poténcia aparente.

kVA: kilovolt-ampére = 1000 (10°) VA.

VAr: volt-ampere reativo, unidade de medida da poténcia reativa.

kVAr: kilovolt-ampére-reativo = 1000 (10%) VA.

kWh: kilowatt-hora, representa a energia consumida num intervalo de tempo. E o produto da poténcia ativa (kW)
da carga pelo numero de horas (h) que a mesma permaneceu ligada.

MWh: megawatt-hora = 1.000.000 (108 W ou 1000 (10%) kW.

PTC: resistor cujo valor da resisténcia em ohms aumenta proporcionalmente com o aumento da temperatura;
utilizado como sensor de temperatura em motores elétricos.

HMI: interface homem-maquina; dispositivo que permite o controle do motor, visualizacao e alteracado dos
parametros do relé. Apresenta teclas para comando do motor, teclas de navegacao e display.

Memoria Flash: memdria nao-volatil que pode ser eletricamente escrita e apagada.

Memoria Ram: memdria volatil de acesso aleatério “Random Access Memory”.

USB: do inglés “Universal Serial BUS”; tipo de conexao concebida na ética do conceito “Plug and Play”.
°C: graus celsius.

CA: corrente alternada.
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CC: corrente continua.

CV: cavalo-vapor = 736 Watts (unidade de medida de poténcia, normalmente usada para indicar poténcia
mecanica de motores elétricos).

hp: horse power = 746 Watts (unidade de medida de poténcia, normalmente usada para indicar poténcia
mecanica de motores elétricos).

F.S.: fator de servico.

Hz: hertz.

mA: miliamper = 0,001 ampére.

min: minuto.

ms: milisegundo = 0,001 segundos.

rms: do inglés “Root mean square”; valor eficaz.

rpm: rotacdes por minuto; unidade de medicao de rotacao.
s: segundo.

V: volts.

Q: ohms.

NA: contato normalmente aberto.

NF: contato normalmente fechado.

Check Back: verificacao do acionamento do motor.

Trip: desligamento do motor pela acao de alguma protecao.
UC: unidade de controle.

UMC: unidade de medicao de corrente.

MC: mddulo de comunicagao.

mm: milimetro.

m: metro.

ELS: sensor de fuga a terra (Earth Leakage Sensor).

RCD: de acordo com IEC 60755, dispositivo de manobra mecanico (ou associacao de dispositivos) desenvolvido
para causar a abertura de contatos quando uma corrente residual atinge um determinado valor sob condi¢cdes
especificas (Residual Current Device).

FLA: ajuste de corrente a plena carga (Full Load Amps).

EDU: Unidade de Expanséao Digital.
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2.3 SOBRE O SRW 01

O relé SRW 01 é um sistema de gerenciamento de motores elétricos de baixa tensdo que conta com tecnologia
de ponta e capacidade de comunicacédo em rede. Por ser modular, as funcionalidades do relé podem ser
estendidas, tornando-o um produto versatil e preparado para diversas aplicacoes.

O SRW 01 possui um design modular que permite a expanséo de funcionalidades do relé. A Unidade de Controle
(UC) pode ser montada junto a Unidade de Medicao de Corrente (UMC), formando uma unica unidade, ou
separadas (até 2 metros).

Com a utilizagdo da Unidade de Expansao Digital (EDU) é possivel aumentar o ndmero de entradas e saidas
digitais na Unidade de Controle (SRW01-UC), totalizando assim 12 entradas e 8 saidas digitais.

E possivel utilizar uma Unidade de Medicéo de Corrente/Tensao (UMCT) no lugar de uma Unidade de Medicéo
de Corrente (UMC), além de medir as correntes do motor (assim como a UMC), é possivel monitorar tensdes até
690 V, sequéncia de fase, fator de poténcia (cos ¢) e todas as poténcias do motor.

Para a troca de informacdes via rede de comunicacéao Ethernet, o SRW 01 dispde de duas portas RJ45 com
switch integrado, possibilitando realizar varias topologias de redes da técnica fieldbus.

Possui também uma porta USB que facilita a parametrizacéo, o monitoramento e a programacao do relé através
de um PC utilizando o software WLP. Por possuir uma memaria térmica, o relé é capaz de manter a relagao
térmica do motor mesmo quando sem energia.

1 - Leds de sinalizacao para as entradas digitais
2 - Leds de sinalizagéo para as saidas digitais
3 - Led de rede (Net) - sinalizacao conforme Tabela 7.1
na pagina 7-1
4 - Led de desarme (Trip)
Verde - funcionamento normal sem Trip
Verde pisca - alarme de protecoes
Vermelho pisca - desarme (Trip) protecoes
5 - Led de estado (Status)
Verde - funcionamento normal sem erro ou falha
Verde pisca - falha sistema
Vermelho pisca - erro sistema
6 - Botao de reset
7 - Conector para Unidade de Medicao de Corrente
(UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/Tensao
(UMCT)

E@

— 01020304

Figura 2.1: Identificacdo da Unidade de Controle do SRW 01
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(a) Unidade de Controle - SRW 01-UC (b) HMI (vertical) (c) HMI2 (horizontal)
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(d) Unidade de Medicao de Corrente -
SRW 01-UMC 1 (5 A), 2 (12,5 A) e 3 (25 A)

(e) Unidade de Medicao de Corrente -
SRW 01-UMC 4 (125 A)

(g) Unidade de Medicao de Corrente - SRW 01-UMC 6 (840 A) - com acessoério barramento

(h) Unidade de Medicao de Corrente/Tensao -
SRW 01-UMCT 1 (5 A), 2 (12,5 A) e 3 (25 A)/690 V
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(i) Unidade de Medicao de Corrente/Tensao - () Unidade de Medicao de Corrente/Tensao -
SRW 01-UMCT 5 (420 A/690 V) SRW 01-UMCT 6 (840 A/690 V) - com acessorio barramento

1 - SRWO1-EL1
2 - SRWO1-EL2
3 - SRWO1-EL3
4 - SRWO1-EL4

1 - Leds de sinalizagcao para as entradas digitais
2 - Leds de sinalizagéo para as saidas digitais

3 -Led ON
Verde - dispositivo energizado

Apagado - dispositivo desenergizado

4 - Leds de estado (Status)
Verde - funcionamento normal

Verde pisca - restabelecida comunicacao com a Unidade de e

Controle (UC)

Vermelho pisca - sem comunicagéo com a Unidade de

Controle (UC)

5 - Conector para Unidade de Controle (UC)

6 - Conector para HMI

(m) Sensores de Fuga a Terra - SRW 01-ELS

(n) Unidade de Expansao Digital - SRW 01-EDU

Figura 2.2: (a) a (n) Componentes do SRW 01
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2.4 ETIQUETA DE IDENTIFICACAO DO SRW 01

1 - Modelo do produto

2 - ltem de estoque WEG
3 - Numero de série

4 - Data de fabricagéo

5 - Maxima temperatura ambiente @
6 - Verséo de firmware

7 - Tenséo de alimentagéo da UC
(tensao e frequéncia)

8 - Tensao das entradas digitais
9 - Conexao aos terminais de
entradaT1eT2

10 - Faixa de corrente da UMC/
UMCT

11 - Grau de protegao

12 - Faixa de tenséo da UMCT
13 - Conexao aos terminais de
entrada E1 e E2

AN
: >Digita| Inputs 111-16; 24vDC

Weq

b MOD.: SRW01-UCE1TE1E47
b-MAT : 12105800 OP.: 1234567890
®—|>SERIAL#: 1234567890 204

p-Us.: 110-240V 50/60Hz-DC V1

p-Inputs Terminals T1-T2: PTC

Inputs Terminals E1-E2: ELS  <—————

£l

00 -

19

IEC 60947-4-1  Ui300V/Uimp kv
IEC 60947-5-1 Ui 300V/Uimp kv
@—I»MAX.TA:ss“cmsw“F)
AC15 lelUe 1.5A120V, 0.75A/240V
DC13 le/Ue 0.22A1125V, 0.1A/250V

Fuse max.: 6A glligG
@—]»Prolection degree: IP20

Tripping current at 125% of FLA
Aux. Cont. 3A/30VDC/250VAC resistive
C300

MADE IN BRAZIL
FABRICADO NO BRASIL

HECHO EN BRASIL

@—Iwop SRWO1-UMC1
@ b MIAT: 1055817
@—]-SER\AU@ 1234567890
OP: 12345678

le.: 0,5-5A 50/60 Hz

IEC 60947-4-1  LiB90V/ Ump 6KV
©GD—,>MAX.TA. 55°C (131°F)

V10 -
471 -

|—————3- Protection degree: IP20

UL 508
@—,»MAX TA: 40°C (104°F)
Voltage 600 VAC
Trip current at 125% of FLA
75°C CU wire only

Use only with SRW01-UC
l f

ratings

WADE INBRAZIL __ HECHO EN BRASIL
FABRICADONQ BRASIL

»MAT.: 1

L Digital |

P MOD.: SRWO1-EDU2

» SERIAL#: 1234567890

=

IEC 60
IEC 60

A

C300

Use onl

P MAX. TA: 55°C (131°F)
AC15 le/Ue 1.5A/120V, 0.75A/240V
DC13 le/Ue 0.22A/125V, 0.1A1250V
Fuse max.: 6A gligG

- Protection degree: IP20

Aux. Cont. 3A/30VDC/250VAC resistive

0675557 OP: 12345678
a1 +—@

Inputs 15-110: 110V50/60Hz v 1_00\4‘—©

947-4-1 Ui 300V/Uimp 4kv

947-5-1 Ui 300V/Uimp 4kv

ly with: SRW01-UC V3.00 or later

MADE |

IN BRAZIL HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL Y,

i

PMOD.: SRWO01-UMCT1

b MAT.: 12345678 V1234 <17©

- SERIAL#: 1234567890
OP: 12345678 a7 <l—@
le:055A5060 He ~ ~————————
L Ue. 690V 50/60Hz

IEC 60947-4-1 U690/ Ump KV
B-MAX.TA:  55°C (131°F)

{- Protection degree: [P20

Use only with SRWO1-UC V4.00 or later
‘See user manual for short circuit ratings

WADE N BRAZIL __ HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Figura 2.3: Etiquetas de identificacdo nas laterais da UC, UMC, EDU e UMCT

Na parte superior da Unidade de Controle (UC) e Unidade de Expansao Digital (EDU), ha uma etiqueta de
adverténcia que informa qual a tenséo das entradas digitais para o modelo adquirido.

/I\ WARNING / ATENCION / ATENGAO

Digital Inputs / Entradas Digitales

Entradas Digitais

110VAC

Figura 2.4: Etiquetas de adverténcia na parte superior da UC e EDU

2.5 COMO ESPECIFICAR O MODELO DO SRW 01

Para especificacdo do modelo do SRW 01 consulte o catalogo disponivel para download no site: www.weg.net.

2.6 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

O SRW 01 é fornecido embalado em caixa de papelao. Na parte externa desta embalagem existe uma etiqueta
que descreve as caracteristicas principais do produto: modelo, item de estoque WEG, nimero de série, data de
fabricacao e verséo do firmware.

Para abrir a embalagem:

1. Coloque a embalagem sobre uma mesa.

2. Abra a embalagem.

3. Retire o produto.
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Verifique se:
= A etiqueta de identificacao corresponde ao modelo comprado.

= Ocorreram danos durante o transporte. Caso for detectado algum problema, contate imediatamente a
transportadora.

= Se o SRW 01 nao for logo instalado, mantenha-o dentro da embalagem fechada e armazene em um lugar
limpo e seco com temperatura entre - 25 °C e + 80 °C.

2.7 FATOR DE POTENCIA

O fator de poténcia (também chamado de cos ¢ ou cosseno phi), indica qual porcentagem da poténcia total
fornecida (kVA) é efetivamente utilizada como poténcia ativa (kW). Pode ser definido como a relacéo entre a
poténcia aparente (S) e a poténcia ativa (P), ou ainda, como o cosseno da defasagem entre 0s sinais de tensao
e corrente.

A poténcia aparente (S), medida em kVA, é a poténcia total gerada e transmitida a carga. A poténcia ativa (P),
medida em kW, € aquela que efetivamente realiza trabalho e a poténcia reativa (Q), medida em kVAr, € usada
apenas para criar e manter os campos eletromagnéticos no interior do motor.

Assim, enquanto a poténcia ativa € sempre consumida na execucao de trabalho, a poténcia reativa, além de nao
produzir trabalho, circula entre a carga e a fonte de alimentacéo, ocupando um “espaco” no sistema elétrico que
poderia ser utilizado para fornecer mais energia ativa.

O fator de poténcia € um numero adimensional entre 0,00 e 1,00 e mostra o grau de eficiéncia do uso dos
sistemas elétricos. Deste modo quando dizemos que o fator de poténcia € 0,80, significa que 80 % da poténcia
aparente (S) é transformada em poténcia ativa (P).

A medicao do fator de poténcia, considerando que a tensao € senoidal e a carga sendo linear (nao havendo
presenca de harmoénicos na instalacéo) é obtida observando o deslocamento de fase entre tensao e corrente
em uma das fases que alimentam o motor, na frequéncia fundamental. Para cargas indutivas, como é o caso
dos motores assincronos (motores de inducao), o sinal de corrente sempre estara atrasado do sinal de tenséo.

Sabe-se da trigonometria que a fungéo senoidal pode ser mapeada em uma circunferéncia, sendo um ciclo
completo da senoide representado por 360°. Como 0s sinais de tensao e corrente possuem 0 mesmo periodo,
a defasagem entre estes sinais é facilmente obtida.

Tenséo [V]
Corrente [A]

1 ¢ fmb—  360° —

ﬁ \

Tempo [g]

Figura 2.5: Defasagem entre os sinais de tensdo e corrente

Apds obtida a defasagem () entre os sinais de tenséo e corrente, o fator de poténcia é calculado através da
equacao 01.
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Fator de poténcia = cos (¢)
Equacao 01: Calculo do fator de poténcia

A partir do valor do fator de poténcia, no caso de formas de onda senoidais, as poténcias ativa (P), reativa (Q) e
aparente (S), podem ser representadas por vetores que formam um tridngulo retangulo, também conhecido como
triangulo de poténcias, conforme mostrado na Figura 2.6 na pagina 2-8, donde obtém-se as relagdes entre as
poténcias.

Poténcia
reativa
(KVAr)

Poténcia ativa (kW)

Figura 2.6: Triangulo de poténcias
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3 INSTALACAO E CONEXAO

Este capitulo descreve os procedimentos de instalacdo elétrica e mecénica do SRW 01. As orientagbes e
sugestdes devem ser seguidas visando a seguranca de pessoas, equipamentos e o correto funcionamento.

3.1 INSTALACAO MECANICA

3.1.1 Condi¢coes Ambientais

Evitar:

m Exposicao direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia.
m  Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos.

= Vibracao excessiva.

m Poeira, particulas metalicas ou dleos suspensos No ar.

= Proximidade a campos magnéticos fortes ou cabos de alta corrente.
Condicdes ambientais permitidas para funcionamento:

m  Temperatura: Conforme IEC: 0 °C a 55 °C.
Conforme UL: 0 °C a 40 °C.

= Umidade relativa do ar: 5 % a 90 % sem condensacao.

m  Grau de poluicao: 2 (conforme UL508), com poluicao ndo condutiva. A condensacao nao deve causar conducao
dos residuos acumulados.

m  Altitude maxima: 2000 m acima do nivel do mar - condicdes nominais. Em aplicagdes superiores, consultar
a WEG.

NOTA!

@ Para evitar o superaguecimento as aberturas de ventilagcao ndo devem ser obstruidas. Recomenda-se
deixar no minimo 10 mm de espagcamento lateral e 30 mm de espacamento superior e inferior, de
modo a permitir uma boa circulagao de ar e uma melhor dissipagcao do calor.

3.1.2 Posicionamento e Fixacao

A Unidade de Controle (UC), Unidades de Medicao de Corrente (UMCH1, 2, 3 e 4), Unidade de Expansao Digital
(EDU) e Unidades de Medigao de Corrente/Tensao (UMCT1, 2, 3 e 4), podem ser instaladas em qualquer posicao.

Podem ser montados em trilho DIN 35 mm ou através de parafusos M4 e adaptador para fixacao (PLMP).
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(a) Fixacao trilho DIN 35 mm (b) Fixacao com parafuso

Figura 3.1: (a) e (b) Fixacdo dos componentes do SRW 01: UC, UMC, EDU e UMCT

NOTA!

A Unidade de Controle (UC) pode ser montada junto a Unidade de Medicao de Corrente (UMC),
formando uma Unica unidade, ou separadas (até 2 metros). A Unidade de Medicéo de Corrente/
Tensao (UMCT) s6 permite a montagem separadamente da Unidade de Controle (UC).

3-2 | SRW 01




LIk

Instalagcao e Conexao

3.2 INSTALAGAO ELETRICA

PERIGO!

As informagdes a seguir servem como guia para obter uma correta instalagao.
Siga também as normas de instalacoes elétricas aplicaveis.

> B

PERIGO!

Certifique-se que a rede de alimentacao esta desconectada antes de iniciar as conexoes.

PORT 2

SR 01‘
||

Conector XC1:
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\:]_I/:l =)
TRIP
STATUS J

EU‘/ usB

XC1

Conector

AT

3}
e

KT
(vOI

2
©
N
o

Conector
para HMI e
expansdes

[N
01020304

TPUT

. XC2

@002

1 12 N3 14 15 16 IC At

T T2 Bl E2 PE

@ ® 0@

‘@@@@@@@@‘

A2 C1 O 02 C3 O3 C4 O4

Figura 3.2: Conexdes da Unidade de Controle

11, 12, 13, N4, 115 e [16.

m Saida 24 Vcc para entradas digitais 24 Vcc - IC.

= Alimentacao Al.

Conector XC2:

= Entrada T1 e T2 para termistor PTC.

m Entrada E1 e E2 para sensor de fuga a terra (ELS).

m  Conexao ao terra - PE.

XCH

XCc2

XC6

©

NOTA!

Recomenda-se o uso de cabos blindados, devidamente aterrados, para os circuitos do termistor PTC
e sensor de fuga a terra (ELS). A conexao da blindagem dos cabos ao terra de protecao deve ser a

mais curto possivel.

A

ATENGAO!

O pino PE do conector XC2 deve obrigatoriamente ser conectado em um terra de protecao.
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Conector XC6:
= Alimentacédo A2.

m  Saidas digitais O1, 02, O3 e O4. As saidas digitais O1 e O2 compartiham o comum C1.

ATENGAO!

& O SRW 01 aplicado ou instalado incorretamente pode resultar em danos aos seus componentes,
falhas ou reducdo na vida util do produto em razao de: erros de fiagao ou de aplicagdo, como o
ajuste incorreto do modo de operacao, corrente nominal do motor, selecao incorreta da Unidade de
Medicao de Corrente (UMC) ou Corrente/Tensao (UMCT), fornecimento incorreto ou inadequado da
fonte de alimentacéo para as entradas digitais, aplicacdo de tensao nos terminais T1, T2, E1 e E2.

3.3 ENERGIZACAO

NOTA!
@ A tens@o da rede deve ser compativel com a tensdo nominal do SRW 01.

A unidade de controle € enerzidada através dos terminais A1 (conector XC1) e A2 (conector XC6).
Tensdo de alimentagéo:
= 110 a 240 Vca e Vcc.

m 24 Vcae \Vcc.

NOTA!
@ Verifique na etiqueta de identificacao do produto, qual o modelo da Unidade de Controle (UC) adquirida:
m Tenséo de alimentacdo 100 — 240 Vca/Vcc ou 24 Vca/Vcc.

3.4 CABOS DE POTENCIA
O SRW 01 realiza a protegéo de cargas trifasicas e monofasicas.

O esquema de ligagao dos cabos de poténcia € ilustrado na Figura 3.3 na pagina 3-4.

37, 37 170 1
P N = — ——
N L

s

K1 [:}\X K1 [‘;\&\ K1 [:j - K1 [ﬁ ------ \

U |2 |is L [z |13 11 Ji2 i U2 1ol 181 iz s
% + R 0 ¢ + B i
™ |2 1T srwotumc ™ T2 T srwotumct T2 T3 o orumc T T2 T3 gryy otuMeT
M M
AWl a1 1 1
(a) Ligacao trifasica (b) Ligacao monofasica

Figura 3.3: (a) e (b) Ligacéao trifasica e monofasica da Unidade de Medicdo de Corrente (UMC) e Unidade de Medicéo de Corrente/Tensao
(UMCT)
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ATENGAO!

& E essencial que todos os condutores de alimentacdo do motor que atravessam as janelas da Unidade
de Medicdo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/Tensao (UMCT) tenham a
direcao indicada na Figura 3.3 na pagina 3-4, sendo os terminais de entrada (linha de alimentacao)
identificados por L1, L2 e L3 e os terminais de saida (motor) identificados por T1, T2 e T3.

Quando utilizada a Unidade de Medicéo de Corrente/Tensao (UMCT), é possivel monitorar a tensao da linha de
alimentacao (poténcia), mesmo estando o motor desligado. Conecte os terminais do circuito de alimentacao L1,
L2 e L3 (ou L1 e L2, para carga monofasica) apds a passagem pelo circuito de protecao (disjuntor ou fusiveis),
aos terminais de conexao L1, L2 e L3 (ou L1 e L2, para carga monofasica) da Unidade de Medicéo de Corrente/
Tensao (UMCT), observe a correta ligacéo entre os terminais(L1 — L1, .2 > L2 e L3 — L3).

ATENGAO!
Se na ligagdo de um motor monofasico a conexao entre T2 — L3 for executada, o SRW 01 desarmara
por falta a terra.

3.5 CONEXAO DA UNIDADE DE MEDIGAO DE CORRENTE (UMC)

O SRW 01 possui 6 unidades de medigao:
= UMC1(05-5A)"

= UMC2 (1,25 -12,5 A)

= UMC3 (2,5-25A)

» UMCA4 (12,5 -125 A)

» UMGCS5 (42 — 420 A)

= UMCS6 (84 -840 A)

(*) Para a faixa de 0,25 — 2,5 A utilizar UMC1 com duas espiras no primario, conforme Figura 3.4 na pagina 3-5.

Figura 3.4: Conex&o para faixa de corrente de 0,25 - 2,5 A - duas espiras na UMC'1

A Unidade de Medicao de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/Tensao (UMCT) é conectada a
Unidade de Controle (UC) através de um cabo fita, com comprimento maximo de 2 metros (os modelos de cabos
podem ser encontrados no catalogo disponivel para download no site: www.weg.net).

A Unidade de Medicao de Corrente (UMC) mede a corrente das 3 fases do motor. Os valores de corrente RMS
de cada fase sao transmitidos digitaimente para a Unidade de Controle (UC).

A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do led de status e mensagem “E0085” na HMI se a Unidade de Medicao
de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicéao de Corrente/Tensao (UMCT) n&o esta comunicando com a UC.
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NOTA!

A Unidade de Controle (UC) reporta valor O (zero) para a leitura das correntes se a corrente medida
estiver abaixo de 15 % da corrente nominal (P401 e/ou P402). Para medicdes acima de 15 %, o bit
3 do parametro PO06 - Estado do Relé (binario) indicara valor 1, indicando que o motor esta ligado.

©

NOTA!
A Unidade de Controle (UC) reporta valor O (zero) para as leituras de tensdes, fator de poténcia
(cos @), poténcias e consumo de energia, se utilizada a Unidade de Medi¢ao de Corrente (UMC).

A

ATENGAO!

Para aplicagcdes com conversores de frequéncia ou equipamentos similares, a Unidade de Medicao
de Corrente (UMC) deve ser instalada entre a linha e o conversor, nao é adequada sua instalagao na
saida do conversor se a frequéncia fundamental da saida nao for 50/60 Hz.

3.6 CONEXAO DA UNIDADE DE MEDICAO DE CORRENTE/TENSAO (UMCT)

E possivel utilizar uma Unidade de Medico de Corrente/Tensao (UMCT) no lugar de uma Unidade de Medicéo de
Corrente (UMC). Além de medir as correntes do motor (assim como a UMC), permite monitorar tensdes de linha
de até 690 V, sequéncia de fase, fator de poténcia (cos ¢) e todas as poténcias do motor.

O SRW 01 possui 6 unidades de medicao de corrente/tensao:

= UMCT1 (0,56-5A/690V)0

= UMCT2 (1,25-12,6 A/ 690 V)

= UMCT3(2,56-25A/690V)

= UMCT4 (12,56 - 125 A/ 690 V)

= UMCTS (42 -420 A/ 690 V)

= UMCT6 (84 -840 A/ 690 V)

(*) Para a faixa de corrente de 0,25 — 2,5 A utilizar UMCT1 com duas espiras no primario, conforme Figura 3.4
na pagina 3-5.

©

NOTA!
O valor da tenséo True RMS L3-L1 é calculado a partir das medidas de tensao True RMS das fases
L1-L2 e L2-L3.

©

NOTA!
A Unidade de Controle (UC) reporta valor O (zero) para as leituras de tensdes se a tensao medida for
inferior a 35 V.

A

ATENGAO!

A selecéo incorreta da Unidade de Medicao de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/
Tensédo (UMCT), através do parametro P295, pode resultar na comunicagao incorreta do valor de
corrente medido, enviado a Unidade de Controle (UC), podendo vir a causar danos ao motor.
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3.7 APLICAGAO DE TRANSFORMADOR DE CORRENTE (TC) EXTERNO

Para aplicagdes em correntes mais elevadas ou que estejam fora da faixa dos modelos de UMC/UMCT
apresentados acima, é possivel utilizar transformadores de corrente (TCs) externos, fornecidos pelo usuario.

Os TCs devem ter as mesmas especificacdes, serem instalados separadamente, um para cada fase do motor
e possuirem uma relacdo de transformacgéo apropriada para a faixa de corrente. Além disso, o TC deve ser
especificado para ser capaz de fornecer o VA (burden) de acordo com a corrente no secundario e comprimento
dos cabos.

Devem ser classificados como TC de protegéo para suportarem grandes correntes durante curtos intervalos
de tempo, sem entrar em saturagéo. Normalmente, devem tolerar surtos de até 20 vezes a corrente nominal e
devem ter uma preciséo <+ 2 %.

O SRW 01 aceita correntes do secundario do TC de 1 ou 5 A, deve-se, neste tipo de aplicagéo, utilizar a
Unidade de Medicao de Corrente UMC1 ou Unidade de Medicao de Corrente/Tensdo UMCT1 (0,5 - 5 A), se for
necessario, é possivel aumentar o nimero de espiras passando varias vezes os cabos do secundario do TC pela
janela da UMC/UMCT, conforme Figura 3.4 na pagina 3-5. A Figura 3.5 na pagina 3-7 apresenta um esquema
tipico de ligagéo utilizando TCs externos.

| M1 TH2 [3 14 T5 16 1C Al
FAL L2 IES L1 Jl2 |3
F {TCH ‘ & :
: TCo[ ! 8: | JSRW01 - CB
] TC3 T
17171 T {12 [13
SRWO1 - UMCH SRWAT - UG

u v Jw

M

3~/ L

Figura 3.5: Esquema tipico de ligacdo utilizando TCs externos

ATENGAO!

& A selecao incorreta de um transformador de corrente e/ou erro de parametrizagédo na Unidade de
Controle (UC), resultara no calculo incorreto da corrente, podendo causar a indicacao incorreta da
corrente e possivelmente danos ao motor.

ATENGAO!
Mudar o transformador de corrente externo somente com o sistema desenergizado. O secundario do
TC nunca devera ser deixado em aberto, estando o primario energizado.

NOTA!
@ Os parametros podem ser alterados durante a operacao. Entretanto, existem parametros cuja alteracao
€ permitido somente com o motor desenergizado, conforme referéncia rapida dos parametros.

3.8 CONEXAO DO USB

A interface USB ¢ utilizada para monitoramento, parametrizagdo e programacéao do relé através de um
PC utilizando o software WLP.

Procedimento basico para transferéncia de dados entre o PC e o SRW 01:
1. Instale o software WLP no PC.
2. Conecte o PC ao SRW 01 através do cabo USB.
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3. Ligue o SRW 01 e inicie o software WLP.
4. Ao término da transferéncia de dados entre o PC e o SRW 01, feche o software WLP.

5. Desconecte o cabo USB.

NOTA!
@ Para mais informacdes sobre a utilizacao do software WLP consulte o manual disponivel para
download no site: www.weg.net.

3.9 CONEXAO DAS ENTRADAS DIGITAIS DA UNIDADE DE CONTROLE (UC)
A Unidade de Controle possui 6 entradas digitais isoladas opticamente.
O acionamento das entradas digitais pode ser realizado aplicando-se tensao 24 Vcc, disponivel no pino IC do

conector XC1, através de uma fonte interna e isolada, conforme apresentado nas Figura 3.6 na pagina 3-8 ou
através de uma fonte de tensao externa de 24 Vcc, conforme apresentado na Figura 3.7 na pagina 3-9.

DOV XCH

11 112 13 114 115 16 IC A1l

Figura 3.6: Acionamento das entradas digitais 24 Vicc

3.9.1 Identificacao do Tipo de Entradas Digitais da UC

O SRW 01 indica o tipo de entradas digitais da Unidade de Controle, as quais sao exibidas no parémetro P085.

P085 - Tipo de Entradas Digitais (UC)

Faixa de 0 = Invalido Padrao:
Valores: 1 = Invalido
2 =24 \cc
3 =110 Vca
Propriedades: RO
Descricao:

Indica qual o modelo de entradas digitais da Unidade de Controle, 24 VVcc ou 110 Vea.

3.9.2 Conexao de Fonte Externa para as Entradas Digitais (24 Vcc)
As entradas digitais da Unidade de Controle podem ser acionadas através de uma fonte de tenséo externa de

24 Vce. Utilizando esta fonte externa, o SRW 01 apresenta apenas 5 entradas digitais, pois a referéncia da fonte
deve ser conectada na entrada digital 116, conforme a Figura 3.7 na pagina 3-9.
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Fonte
24 Vce

URGRGR RO URRD, XC1

11 112 113 14 115 16 IC Al

Figura 3.7: Conexao de fonte 24 \/cc externa

3.10 CONEXAO DAS SAIDAS DIGITAIS DA UNIDADE DE CONTROLE

A Unidade de Controle (UC) apresenta 4 saidas digitais a relé com o seguinte esquema de ligacao interna:
m  Saidas digitais O1 e O2 compartilham o ponto comum C1.

m Saida digital O3 e comum C3.

m  Saida digital O4 e comum C4.

2 _i_iéﬁéél

A2 C1 O1 02 C3 O3 C4 O4

’

Figura 3.8: Esquema de ligacéo as saidas digitais

NOTA!

@ Ao acionar cargas indutivas (contatores, relés, solendides, etc) devem-se ligar em paralelo com as
bobinas destes dispositivos supressores de sobretensdo. A ligagao devera ser feita diretamente nos
terminais das bobinas. Filtros RC devem ser utilizados para alimentacao CA e diodos de roda-livre no
caso de alimentagao CC.

3.11 CONEXAO DA UNIDADE DE EXPANSAO DIGITAL (EDU)

A Unidade de Expansao Digital (SRWO01-EDU) oferece a opcao de aumentar o nimero de entradas e saidas digitais
na Unidade de Controle (SRWO1-UC). Possui 6 entradas e 4 saidas digitais. E possivel somente a utilizagéo de
uma Unidade de Expansao Digital (EDU) a cada Unidade de Controle, totalizando assim 12 entradas e 8 saidas
digitais. As entradas e saidas digitais da Unidade de Expansao Digital (EDU) podem ser usadas para transferir
qualquer outra informacao ao sistema, sinalizar o estado de um dispositivo externo, sinalizar erro/Trip, alarme ou
falha no sistema, etc.

A verificacéo da presenca (conexao) da Unidade de Expansao Digital (EDU) € realizada somente se o parametro
P294 for ajustado para o valor “1”, indicando a utilizacdo da EDU. Caso a Unidade de Expansao Digital (EDU)
esteja presente e a comunicagéo entre ambas for estabelecida, a Unidade de Expansao Digital (EDU) sinalizara
através do seu led status verde solido.
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Se a Unidade de Expansao Digital for conectada sem o devido ajuste do parametro P294 ou nao for estabelecida
a comunicagcao com a Unidade de Expansao Digital (EDU), a Unidade de Expansao Digital (EDU) sinalizara erro
através do seu led status vermelho solido. Para detalhes sobre a sinalizacéo dos leds da Unidade de Expanséao
Digital (EDU) consulte o Capitulo 7 DIAGNOSTICO na pagina 7-1 deste manual.

P294 - Unidade de Expansao Digital (EDU)

Faixa de 0 = EDU Nao Utilizada Padrao: O
Valores: 1 = EDU Utilizada

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Habilita a utilizacdo da Unidade de Expansao Digital (EDU).
Uma vez estabelecida a comunicacao entre a Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Expansao Digital (EDU),

caso ocorra uma interrupcao de comunicagao entre os dispositivos, o usuario podera selecionar uma agéo em
caso de erro de comunicagao com a Unidade de Expansao Digital (EDU) através do parametro P312.

P312 - Acao para Erro de Comunicacao EDU

Faixa de 0 = Somente Indica Falha Padrao: O
Valores: 1 = Desliga Motor

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Este paré@metro permite selecionar qual a acao que deve ser executada pelo relé caso um erro de comunicagao
com a Unidade de Expanséao Digital (EDU), seja detectado.

Tabela 3.1: Valores para o parametro P312

Opcoes Descricao

Apenas sinaliza falha, ndo desliga o motor. E necessério

0 = Somente Indica Falha e . )
executar o reset de erros para que a indicagao seja retirada

Desliga motor, para os modos de operacao onde existir este
1 = Desliga Motor comando. E necessario executar o reset de erros para que a
indicacao seja retirada

NOTA!

@ Indiferente do valor ajustado em P312, caso ocorra perda de comunicagéo entre a Unidade de
Controle (UC) e a Unidade de Expansao Digital (EDU), todas as saidas da Unidade de Expansao
Digital (EDU) ficarao abertas. Apods restabelecida a comunicacao e executado o comando de reset na
Unidade de Controle (UC), as saidas da Unidade de Expansao Digital (EDU) voltam a operar conforme
configuragao.

NOTA!

@ Para intertravamentos ou operacdes consideradas criticas que exijam resposta répida, sugere-se o
uso das entradas e saidas da Unidade de Controle (UC), em razao de atrasos na resposta da Unidade
de Expanséo Digital (EDU).
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3.12 CONEXAO DAS ENTRADAS DIGITAIS DA UNIDADE DE EXPANSAO DIGITAL (EDU)

A Unidade de Expanséao Digital (EDU) possui dois modelos de entradas digitais, um para entradas em 24 Vcc e
outro para 110 Veca ©. Ambos modelos podem ser conectados a Unidade de Controle (UC) indiferentemente do
modelo de entradas digitais da Unidade de Controle.

O acionamento das entradas digitais € realizado aplicando-se tensao 24 Vcc ou 110 Vca, através de uma fonte
externa, sendo o pino EC, a referéncia, conforme apresentado nas Figura 3.9 na pagina 3-11 e Figura 3.10 na
pagina 3-11.

Fonte Fonte
24 \ce 110Vca

+

| R
- -

QOO Q| X QOO Q| |
PE I5 16 I7 18 19 110 EC PE 15 16 17 18 19 MO EC
Figura 3.9: Acionamento das entradas digitais 24 Vcc Figura 3.10: Acionamento das entradas digitais 110 Vca

@ NOTA!
(*) Conforme o modelo adquirido.

3.13 CONEXAO DAS SAIDAS DIGITAIS DA UNIDADE DE EXPANSAO DIGITAL (EDU)

A Unidade de Expansao Digital (EDU) disponibiliza 4 saidas digitais a relé com o seguinte esquema de ligagao
interna:

m  Saida digital O5 e comum C5.
m  Saida digital O6 e comum C86.
m Saida digital O7 e comum C7.

m Saida digital O8 e comum C8.

OOV QDY

cs6 05 C6 06 C7 O7r C8 08

'

Figura 3.11: Esquema de ligagdo as saidas digitais
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NOTA!

@ Ao acionar cargas indutivas (contatores, relés, solendides, etc) devem-se ligar em paralelo com as
bobinas destes dispositivos supressores de sobretensao. A ligagao devera ser feita diretamente nos
terminais das bobinas. Filtros RC devem ser utilizados para alimentacao CA e diodos de roda-livre no
caso de alimentagéao CC.

3.14 CONEXAO DO SENSOR DE FUGA A TERRA (ELS)

O sensor de fuga a terra € instalado separadamente da Unidade de Controle (UC), podendo ser instalado em
qualquer posicao e é conectado a UC através de um par de fios trancados e/ou blindados, conectados aos
terminais do sensor e aos terminais E1 e E2 da UC. A distancia das ligacoes entre o sensor de fuga a terra e a
Unidade de Controle (UC) deve ser a menor possivel, sendo que o maximo recomendado € 10 m.

O sensor de fuga a terra EL1(@ 35 mm) pode ser montado através de parafusos M3 ou diretamente em trilho DIN
35mm utilizando o acessdrio adaptador.

Os sensores EL2 (@ 70 mm), EL3 (@ 120 mm) e EL4 (@ 210 mm) somente apresentam montagem através de
parafusos. Os sensores EL2 e EL3 sao fixados por parafusos M3 e o sensor EL4 ¢ fixado por parafusos M6.

Especifique o sensor de fuga a terra em funcao do didmetro dos cabos que atravessam a janela, escolha um
sensor com a menor abertura.

Recomenda-se utilizar a relagao de equivaléncia entre as Unidades de Medicao de Corrente (UMC) ou Unidades
de Medicao de Corrente/Tensao (UMCT) e os sensores de fuga a terra (ELS) para instalacdo, mostrada na Tabela
3.2 na pagina 3-12.

Tabela 3.2: Equivaléncia entre UMC/UMCT e ELS

Unidade de Medicao de Corrente (UMC)
Unidade de Medicao de Corrente/Tensao (UMCT)

SRWO01-UMCO/UMCTO
SRWO01-UMC1/UMCT1

Sensor de Fuga a Terra (ELS)

SRWO1-UMC2/UMCT?2 SRWOT-EL1
SRWO1-UMC3/UMCT3

SRWO1-UMC4/UMCT4 SRWO1-EL2
SRWO1-UMC5/UMCTS SRWO1-EL3
SRWO1-UMCE/UMCT6 SRWO1-EL4

NOTA!
@ Se a corrente de fuga a terra medida for inferior a 50 mA, sera indicado valor 0 (zero) nos parametros
P036 e P0O37.

3.15 FAIXAS DE CURTO-CIRCUITO (UL)

Os dispositivos com certificacdo UL, s&o adequados a utilizacao em circuitos com capacidade de produzir a
corrente eficaz (RMS) simétrica inferior a 200.000 A, com tensao maxima de 600 V (este valor de corrente de
curto-circuito esta relacionado ao uso de fusiveis n&o retardados conectados entre o involucro/painel exterior € o
conector da fonte de alimentagéo (L2)).
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4 INTERFACE HOMEM-MAQUINA (HMI)

A Interface Homem-Maquina do SRW 01 possui dois modelos, um para instalacéo na posicao vertical (HMI),
outro para instalagao na horizontal (HMI2).

A HMI possibilita o monitoramento, parametrizacao e cépia dos parametros e/ou programa do usudrio. E possivel
a gravacao de até 3 parametrizacdes e/ou 3 programas do usuario.

Os parametros sao indicados no display através da letra “P”, seguida de um numero.

Exemplo: P0202, onde 202 = numero do pardmetro. A cada parametro esta associado um valor numeérico
(conteudo do parametro), que corresponde a opcao selecionada dentre as disponiveis para aquele parametro.

Os valores dos parametros definem a programacao do SRW 01 ou o valor de uma varidvel (ex.: corrente nominal).
Para realizar a programacao do SRW 01 deve-se alterar o contetido do(s) parametro(s). A HMI pode ser conectada
e desconectada sem a necessidade de desligamento do SRW 01.

Através da HMI sao possiveis as seguintes funcoes:

= Monitoragéo.

= Parametrizacao.

m  Operacao do motor.

= Funcéao Copy.

A HMI apresenta as seguintes caracteristicas:

Display com 5 digitos.

Teclado com 8 teclas.

Comunicacgao serial.

Fixacdo em painel.

Memoria interna.

T

(v N
® &

SRIN O1
SMART RELAY

_— =

= =

(a) Montagem na vertical (HMI)

1 1 = Rl

(b) Montagem na Horizontal (HMI2)

Figura 4.1: (a) e (b) Interfaces homem-maquina do SRW 01
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4.1 TECLAS

o: Incrementa o parametro ou o seu conteddo. O conteldo do parametro sera salvo na E2PROM depois de
pressionada a tecla @

. Decrementa o parametro ou o seu contetido. O conteldo do parédmetro sera salvo na E2PROM depois de
pressionada a tecla @
@:: Se estiver enviando parametro (‘Pxxxx’):
- Alterna 0 modo de exibicao para conteudo.

Se estiver enviando conteudo:
- Verifica se é para@metro de escrita e se o valor foi alterado, caso seja, grava na E2PROM.
- Alterna 0 modo de exibicao para parametro (‘Pxxxx’).

‘ : Caso o0 SRW 01 esteja programado para comando Local (P229 = 1), ou comando Remoto (P 232 = 1)
HMI, essa tecla é utilizada para dar partida no motor.

.: Caso o SRW 01 esteja programado para comando Local (P229 = 1), ou comando Remoto (P 232 = 1),
HMI essa tecla ¢ utilizada para parar o motor.

: @ Seleciona o sentido de giro do motor quando o SRW 01 esté programado para o comando Local (P229 =
1) ou comando Remoto (P232 = 1) HMI e 0 modo de operacao em P202 for Partida Reversora (P202 = 3).
Seleciona velocidade alta (H) ou velocidade baixa (L) se o modo de operagao for Partida Dahlander/Dois Enrolamentos
(P202 = 5 ou 6).

@ Esta tecla funciona como reset de erro/Trip quando o parametro P601 = 2. Nesta configuragéo o botao
Reset frontal do SRW 01 n&o esta habilitado. Esta tecla também é utilizada para retornar ao parametro de leitura
configurado através do parédmetro P205.

% o: Caso a fonte Local/Remoto seja a HMI, P220 = 2 ou 3, serd alterado 0 modo de funcionamento do SRW 01
em Local/Remoto. Em modo Local o Led verde esta aceso, em modo Remoto o Led vermelho esta aceso.

NOTA!
@ Os Leds Sentido de Giro e Local/Remoto da HMI piscam quando identificada corrente circulando
pelo motor.

4.2 MENSAGENS LOCAIS DA HMI

E0031: Sem comunicagéo com a UC.

ErCrC: Comunicacao com a UC apresenta falhas.
Copy: HMI gravando dados na memaria interna.
Read: HMI enviando dados para UC.

4.3 PARAMETRIZAGAO

Para alterar um parametro, deve-se pressionar a tecla @ permitindo a visualizacdo do numero do parametro.
Utilizando as teclas incrementa o e decrementa o deve-se selecionar o pardmetro desejado.

Quando o parametro desejado for selecionado deve-se pressionar a tecla @ para visualizar o conteldo do
mesmo. Utilizando as teclas incrementa o e decrementa o seleciona-se o valor desejado para o parametro,

N

em seguida pressione a tecla @D
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NOTA!

Antes de alterar o contelido de um parametro € necessario liberar a operacéo através da senha no
parémetro PO00. Caso nao ocorra a liberagéo, quando o valor de algum parametro for alterado, a
seguinte mensagem surgira na HMI: “Passd”.

A HMl inicializa apresentando o valor do parametro de leitura definido no parametro P205.

P205 - Selecao do Parametro de Leitura

Faixa de 1 = P002 (Corrente % IN) Padrao: 2
Valores: 2 = PO03 (Corrente True RMS)
3 = PO05 (Frequéncia da Rede)

4 = P006 (Estado do Relé (binario))
5 = Definido pelo usuario

Propriedades: Sys, rw
Descricao:
Seleciona o valor padrao que a HMI apresenta.

O valor padrédo do parametro P205 é o contelido de PO03 (corrente média das trés fases).

Se P205 = 5, permite ao usuario selecionar qualquer pardmetro na faixa de PO01 a P1109 indicado através do
parametro P206.

P206 - Selecao do Usuario

Faixa de 1a1109 Padrao: 3
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Seleciona o numero do parametro que se deseja mostrar seu contetido na HMI. Disponivel somente se P205 = 5.

O valor padrao do paradmetro P206 é 3, mostrando na HMI o conteddo do parametro POO3 (corrente média
das trés fases).

4.4 ESTRUTURA DE PARAMETROS
O SRW 01 divide os paré@metros em dois grupos:

Tabela 4.1: Grupos de parametros

Grupo Tipo Propriedade
Leitura RO
ist F
Sistema Leitura/escrita CFG
w
Usuario Leitura/escrita rw @

(1) O parametro do tipo leitura/escrita, do grupo sistema, tem seu valor atualizado quando a tecla @) for pressionada. }
(2) O parametro do tipo leitura/escrita, do grupo usuério, tem seu valor atualizado instantaneamente pela HMI, mesmo antes de pressionar a tecla @

4.5 SENHA PARA PARAMETRIZAGCAO

O valor padrao de fabrica para a senha é 5. O parametro P200 seleciona o estado da senha (ativa ou inativa) e
possibilita a alteracdo da mesma.
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Os procedimentos a seguir descrevem como alterar o valor da senha:

1. Alterar o valor do parametro P200 para 2.

2. O parametro P0OQ0O é referenciado automaticamente.
3. Ajustar o novo valor da senha utilizando as teclas incrementa °,> e decrementa °/

4. Ajustado o novo valor da senha, pressionar a tecla @ novamente.

5. O parametro P200 ¢é ajustado automaticamente em 1 (senha ativa).

P000 - Acesso aos Parametros

Faixa de 0 a 999 Padrao: O
Valores:

Propriedades: rw

Descricao:

Libera o acesso, através da senha, para alterar o contetdo dos paradmetros.

P200 - Estado da Senha

Faixa de 0 = Inativa Padrao: 1
Valores: 1 = Ativa
2 = Altera Senha
Propriedades: Sys, rw
Descricao:

Permite alterar o valor da senha e/ou ajustar o estado da mesma, configurando-a como ativa ou inativa.

NOTA!
@ Para desabilitar a senha: ajuste o parametro PO00 = 5 e o parametro P200 = 0.

4.6 FUNCAO COPY

Para realizar a funcéo copy é necessario utilizar a HMI.

A funcéo copy do SRW 01 possibilita a gravacao de até 3 parametrizagcoes e/ou 3 aplicativos do usuério.
Apresenta dois procedimentos:

1. Upload dos dados: SRW 01 para a HMI.

2. Download dos dados: HMI para outro SRW 01.

Apo6s armazenar os parametros do SRW 01 na HMI, é possivel repassa-los a outro relé através dessa fungao
(P500). No entanto, os relés devem possuir o mesmo hardware e a mesma versao de firmware, consulte a

etiqueta de identificacao para verificar a versao do produto.

Entende-se por “hardware diferentes” os modelos da unidade de controle (UC) com protecéo por PTC (SRWO1-
PTC), fuga a terra (SRWO01-RCD) ou versdes Ethernet (SRWO1-ETH) e por “versdo diferente” aquelas que sao

“y " w0

diferentes em “x” ou “y” supondo-se que a numeracao das versdes de firmware seja descrita como VX.yz.

Ao realizar o download dos parametros (P500) e verificado conflito entre a versdo de hardware e/ou firmware
diferentes, a unidade de controle (UC) sinalizara falha através do led de status e mensagem “E0010” na HMI.
Para download do programa do usuario (P501) também ha verificacdo de diferencas de hardware e/ou firmware.
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NOTA!

O procedimento de download dos dados nao sera realizado, se a unidade de controle (UC) identificar
a inexisténcia de um programa do usuario ou parametrizagéo salvos na HMI. O upload do programa
do usuario néo sera realizado se inexistir um programa do usuario salvo na unidade de controle (UC).
Sendo exibida a mensagem “null” piscando por 2 segundos na HMI.

@ HMI
©

ATENGAO!

& Somente realize a funcao copy com o motor desconectado da linha de poténcia.
Certifique-se que o download de dados esteja sendo feito da posicao correta da memaria, P500/
P501 =4,50u 6.

4.6.1 Procedimento a ser Utilizado para Copiar a Parametrizacao e/ou o Programa
do Usuario do SRW 01-A (Fonte) para o SRW 01-B (Destino)

1. Conectar a HMI no SRW 01 que se deseja copiar os pardmetros (SRW 01-A).

2. Para salvar os pardmetros ou o programa do usuario deve-se selecionar a posicao de gravagao nos parametros

P500 (salva banco 1, 2 ou 3) ou P501 (salva aplicativo 1, 2 ou 3). Pressionar a tecla @ Durante a gravacgéo a
mensagem “copy” é apresentada na HMI. P500 ou P501 voltam automaticamente para O (sem fung&o) quando
a transferéncia estiver concluida.

3. Desligar a HMI do SRW 01-A.

4. Conectar esta mesma HMI no SRW 01-B para o qual se deseja transferir os pardmetros ou o programa do
usuario.

5. Para carregar os pardmetros ou o programa do usuario deve-se selecionar a posicao onde os dados foram
gravados nos parametros P500 (carrega banco 1, 2 ou 3) ou P501 (carrega aplicativo 1, 2 ou 3). Pressionar

a tecla @ Durante a carga dos dados a mensagem “read” € apresentada na HMI. P500 ou P501 voltam
automaticamente para O (sem fungéo) quando a transferéncia estiver concluida. A partir deste momento os SRW
01-A e B estardao com a mesma parametrizacao e/ou programa do usuario.

6. Para carregar os parametros e/ou o programa do usuario do SRW 01-A para outros relés, repetir os passos
4 e 5 acima.

P500 - Upload/Download dos Parametros

Faixa de 0 = Sem Funcéo Padrao: O
Valores: 1 = Salva Banco 1

2 = Salva Banco 2

3 = Salva Banco 3

4 = Carrega Banco 1

5 = Carrega Banco 2

6 = Carrega Banco 3

Propriedades: Sys, rw
Descricao:
Seleciona a posicao disponivel na memaria para salvar ou carregar os parametros do SRW 01.
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P501 - Upload/Download do Programa do Usuario

Faixa de 0 = Sem Funcao Padrao: 0
Valores: 1 = Salva Aplicativo 1

2 = Salva Aplicativo 2

3 = Salva Aplicativo 3

4 = Carrega Aplicativo 1

5 = Carrega Aplicativo 2

6 = Carrega Aplicativo 3

Propriedades: Sys, rw
Descricao:
Seleciona a posicao disponivel na memaria para salvar ou carregar o programa do usuario.

ATENGAO!
Se os SRW 01-A e B acionarem motores diferentes, mas possuirem mesmo esquema de ligacao,
verificar os parametros de protecao, do motor e de rede do SRW 01-B.

NOTA!

@ Enquanto a HMI estiver realizando o procedimento de upload/download dos parametros ou programa
do usudrio, ndo € possivel opera-la. Durante o upload, os atuais parémetros e/ou programas do
usuario do SRW 01 permanecem inalterados.
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5 PARAMETRIZACAO

Os parametros de sistema do tipo leitura/escrita podem ser divididos em dois grupos: controle e protecdes.
O grupo de controle define:

m  Selecao Local/Remoto.

m  Selecdo comando Local.

m  Selecdo comando Remoto.

= Entradas e saidas digitais.

= Modo de operacao.

m  Configuragéo do motor.

m  Configuracéo da rede de comunicacéo.

O grupo de protecdes define:

m  Configuracéo de desbalanceamento de corrente.
m  Configuracéo de falha a terra.

= Configuracao de falta de fase (corrente).

m  Configuracéo de sobrecorrente e subcorrente.

m  Configuracéo da frequéncia fora da faixa.

m  Configuragéo do PTC.

m  Configuracéo de sobrecarga.

m  Configuracéo de fuga a terra.

m  Configuracéo de falha externa.

m  Configuracéo de sequéncia de fase do motor.

m  Configuracéao de desbalanceamento de tenséao.

m  Configuracéo de falta de fase (tenséo).

m  Configuracao de sobretensao e subtenséao.

= Configuracao de sobrepoténcia e subpoténcia.

m  Configuracéo de sobrefator de poténcia e subfator de poténcia.
m  Selecao do botao reset.

m  Configuracao de auto-reset.
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NOTA!

@ Certifique-se que o modelo da unidade de controle (UC) adquirida possui estas funcionalidades.
Verifique na etiqueta de identificacdo ou na etiqueta de adverténcia do produto, qual o modelo da
Unidade de Controle (UC) adquirida.

NOTA!

@ Protecdes por sequéncia de fase, desbalanceamento de tensao, falta de fase (tenséo), sobretensao,
subtensao, sobrepoténcia, subpoténcia, sobrefator de poténcia e subfator de poténcia, somente
disponiveis quando utilizada a Unidade de Medicéo de Corrente/Tensao (UMCT).

NOTA!

@ Existem parémetros cuja alteracdo € permitida apenas com o motor desenergizado. Na tentativa
de alteracdo destes parametros com o motor ligado aparecera a mensagem "stop" piscando por 3
segundos na HMI e a alteragéo nao sera aceita.

5.1 LOCAL/REMOTO

Este par@metro define a fonte que ira selecionar o modo de funcionamento do SRW 01 (Local/Remoto) e seu
estado inicial.

P220 - Selecao Local/Remoto

Faixa de 0 = Sempre Local Padrao: 2
Valores: 1 = Sempre Remoto
2 = Tecla HMI (LOC)
3 = Tecla HMI (REM)
4 = Entrada Digital [13
5 = Entrada Digital [14
6 = Fieldbus (LOC)
7 = Fieldbus (REM)
8 = USB/Ladder
9 = Entrada Digital 15
10 = Entrada Digital 116

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Determina a fonte para selecao de funcionamento Local/Remoto.

Se P220 =4, 5, 9 ou 10, o controle do modo Local/Remoto é feito pelas entradas digitais, O = Local,
1 = Remoto.

P220 = 8 USB/Ladder - o controle do modo Local/Remoto é feito pelo didlogo de monitoragao "controle/
sinais", via USB, ou pelo programa do usuario em Ladder, através do marcador de bit de sistema SX3006
(consulte o manual do WLP).

Exemplo: P220 = 2 - tecla % : da HMI selecionada no modo Local, a mesma iniciara em Local.

5.2 COMANDO LOCAL/REMOTO

Se for selecionado modo Local, € necessario definir no parametro P229 a fonte do comando Local.

P229 - Selecao Comando Local

Faixa de 0=1Ix Padrao: O
Valores: 1 =HMI

2 = USB/Ladder
Propriedades: Sys, rw
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Descricao:
Define a fonte do comando Local.

Se for selecionado modo Remoto, é necessario definir no parametro P232 a fonte do comando Remoto.

P315 - Acao na Transicao Local/Remoto

Faixa de 0 = Mantem Estado do Motor Padrao: O
Valores: 1 = Desliga Motor

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Na transicdo do controle de Local para Remoto, ou vice-versa, € possivel configurar a Unidade de Controle
(UC) para que conforme o modo de operagao selecionado (P202), desabilite a(s) saida(s) digital(is), desligando
O motor.

NOTA!
@ O comando desliga motor somente sera executado se houver corrente circulando pelo motor (bit 3
do parametro PO06 = 1).

P232 - Selecao Comando Remoto

Faixa de 0=1Ix Padrao: 3
Valores: 1 =HMI
2 = USB/Ladder
3 = Fieldbus
Propriedades: Sys, rw
Descricao:

Define a fonte do comando Remoto.

Se P229 ou P232 = 0, os comandos Locais/Remotos (liga, desliga, reverte, etc.) sdo controlados pelas entradas
digitais 111 a 116, conforme modo de operagéo selecionado em P202.

Se P229 ou P232 = 1, os comandos Locais/Remotos (liga, desliga, reverte, etc.) sdo controlados pelas teclas
@ @::® catmw.

Se P229 ou P232 = 2 USB/Ladder - os comandos Locais/Remotos (liga, desliga, reverte, etc.) sao enviados pelo
didlogo de monitoragéo “controle/sinais” através dos comandos LC1, LC2 e LC3, via USB, ou pelo programa
do usudrio em Ladder, através dos marcadores de bit de sistema SX3001 ... SX3003 (consulte o manual do
WLP).

Se P232 = 3, os comandos Remotos sdo controlados pelo mestre da rede industrial (consulte o manual da rede
de comunicagéo).

P233 - Comando Retentivo ou Impulsivo (Fieldbus)

Faixa de 0 = Retentivo (Chave) Padrao: 1
Valores: 1 = Impulsivo (Botoeiras)

Propriedades: Sys, CFG
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Descricao:

Se selecionado P232 = 3, definindo-se que os comandos remotos sao controlados pelo mestre da rede industrial
(consulte 0 manual da rede de comunicacao), pode-se selecionar o tipo de comando sendo:

= Retentivo (comportamento semelhante a uma chave).

= Impulsivo (comportamento semelhante a botoeiras).

Tabela 5.1: Logica de comportamento do controle

Tipo de Controle Légica de comportamento do controle

B Apos detectar um comando de partida através do bit do comando de liga da palavra de controle
(ou marcador do sistema), transicao do sinal (O — 1) pela borda de subida, a Unidade de Controle
(UC) conforme modo de operacgao (P202), habilita a(s) saida(s) digital(is), acionando o motor

= O motor permanece acionado enquanto o bit do comando de liga da palavra de controle (ou
marcador do sistema) estiver em nivel 1 (ativo), se ocorrer uma transigéo de (1 — 0) sera executado
um comando de parada

Retentivo (chave)

B Apos detectar um comando de partida através do bit do comando de liga da palavra de controle
(ou marcador do sistema), transicao do sinal (O — 1) pela borda de subida, a Unidade de Controle
(UC) conforme modo de operacao (P202), habilita a(s) saida(s) digital(is), acionando o motor

B Apos detectar um comando de parada, bit do comando desliga da palavra de controle (ou marcador
do sistema) transicao do sinal (1 — 0) pela borda de descida, a Unidade de Controle (UC) desabilita
a(s) saida(s) digital(is), parando o motor

Impulsivo (botoeiras)

NOTA!
@ No didlogo de monitoracao “controle/sinais” o botao “reset” funciona sempre, independentemente da
programacao de P229, P232 ou P601.

NOTA!

@ O usuario deve selecionar formas de acionamentos diferentes em P229 e P232. A Unidade de Controle
(UC) sinaliza através do led de status e pela mensagem de erro "E0025" na HMI, se for selecionada a
fonte de comando Local e Remoto pelas entradas digitais (Ix).

Se 0 usuario selecionar comando Local ou Remoto utilizando a HMI, P229 ou P232 = 1, pode-se selecionar
através do parédmetro P311 uma acao para erro de comunicagao com a HMI.

P311 - Acao para Erro de Comunicacao HMI

Faixa de 0 = Somente Indica Falha Padrao: O
Valores: 1 = Desliga Motor

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Este parédmetro permite selecionar qual a acao que deve ser executada pelo relé caso um erro de comunicagao
com a HMI seja detectado.

Tabela 5.2: Valores para o parametro P311
Opcoes Descricao

Apenas sinaliza falha, ndo desliga o motor. Se a comunicacao for restabelecida e o relé nao estiver
0 = Somente Indica Falha em estado de Trip ou erro, a indicacao é automaticamente retirada do relé. Estando o relé em
estado de Trip ou erro, é necessario executar o reset de erros para que a indicagao seja retirada

Desliga motor, para os modos de operagao onde existir este comando. E necessério executar o

1 = Desliga Motor reset de erros para que a indicagao seja retirada

NOTA!

@ A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do led de status e pela mensagem “E0031”, se a HMI nao
esta comunicando com a Unidade de Controle. O cddigo de erro “EO031” somente € armazenado na
UC se P229 ou P232 = 1. Se os comandos Local ou Remoto ndo sdo executados pela HMI (P229
ou P232 = 1), o codigo de erro “EO031” € apenas apresentado na HMI, ndo é armazenado na UC € é
retirada a mensagem de erro assim que a comunicacao se restabelecer.
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Se selecionado P229 ou P232 = 0, definindo-se que os comandos Locais ou Remotos s&o controlados pelas
entradas digitais, pode-se selecionar o tipo de controle a:

= Dois fios (chave).

= Trés fios (botoeiras).

Tabela 5.3: Logica de comportamento das entradas digitais

Tipo de Controle Légica de comportamento das entradas digitais

B Apos detectar um comando de partida, transigéo do sinal pela borda de subida
da entrada digital (0 — 1), a Unidade de Controle (UC), conforme modo de
operacao (P202), habilita a(s) saida(s) digital(is), acionando o motor

= O motor permanece acionado enquanto o sinal da entrada digital estiver em nivel
1 (ativo), se ocorrer uma transicao do sinal para nivel O (zero) sera executado
um comando de parada

Dois fios (chave)

m  Apos detectar um comando de partida, transigéo do sinal pela borda de subida
da entrada digital (0 — 1), a Unidade de Controle (UC), conforme modo de

Trés fios (botoeiras) operacao (P202), habilita a(s) saida(s) digital(is), acionando o motor

B Apos detectar um comando de parada, entrada digital 111 em nivel O (zero), a
Unidade de Controle (UC) desabilita a(s) saida(s) digital(is), parando o motor

P230 - Comando a Dois ou Trés Fios (Ix)

Faixa de 0 = Dois fios (Chave) Padrao: 1
Valores: 1 = Trés fios (Botoeiras)

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define o tipo de controle.

NOTA!

@ A légica de controle atribuida as entradas digitais 111 a 116 e as saidas digitais O1 a O4, ¢ descrita
na Secao 5.4 MODOS DE OPERACAO na pagina 5-10 deste manual, para cada modo de operacao
pré-definido (P202).

NOTA!

@ A légica do comando de desliga para o controle a trés fios (botoeiras) pode ser alterada de ativo em
nivel O (zero), normalmente fechado (NF), para ativo em nivel 1, normalmente aberto (NA), através do
parametro P231.

P231 - Légica Comando Desliga, Comando Trés Fios (Ix)

Faixa de 0 = Entrada Digital I11 (NF) Padrao: O
Valores: 1 = Entrada Digital 111 (NA)

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Permite ao usuario definir a légica do comando de desliga quando em modo Local ou modo Remoto, for
selecionado o comando através das entradas digitais, P229 ou P232 = 0 e logica de controle a trés fios (botoeiras),
P230 = 1, conforme 0 modo de operacao (P202) selecionado.

ATENGAO!

& O comando de desliga para acionamento em modo Local ou modo Remoto através das entradas
digitais P229 ou P232 = 0, e légica de controle a trés fios (botoeiras) P230 = 1, por padréo € ativo em
nivel O (NF), P231 = 0, assegurando que a Unidade de Controle (UC) em caso de rompimento do fio,
desligue o motor.
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5.3 ENTRADAS E SAIDAS DIGITAIS

A Unidade de Controle (UC) apresenta 6 entradas digitais (111 a 116) acionadas com tensdo de 24 Vcc. E
possivel com o uso da Unidade de Expansao Digital (EDU) acrescentarmos ao sistema mais 6 entradas digitais
(15 a110), podendo ser acionadas com tensao externa de 24 Vcc ou 110 Vea (conforme o modelo adquirido).

Para o acionamento das entradas digitais da Unidade de Controle (UC) em 24 Vcc, pode-se utilizar a fonte de
24 Vce interna e isolada, ou uma fonte de 24 Vcc externa. O esquema de conexao € apresentado na Secao 3.9
CONEXAO DAS ENTRADAS DIGITAIS DA UNIDADE DE CONTROLE (UC) na pégina 3-8 deste manual. Para
acionamento das entradas digitais da Unidade de Expansao Digital (EDU) deve-se utilizar uma fonte externa de 24
Ve ou 110 Vea (conforme o modelo adquirido) o esquema de conexao é apresentado na Secao 3.12 CONEXAO
DAS ENTRADAS DIGITAIS DA UNIDADE DE EXPANSAO DIGITAL (EDU) na pagina 3-11 deste manual.

A Unidade de Controle (UC) possui 4 saidas digitais a relé (O1 a O4) que séo configuradas atraves dos parametros
pP277, P278, P279 e P280. O esquema de conexao € apresentado na Secao 3.10 CONEXAO DAS SAIDAS
DIGITAIS DA UNIDADE DE CONTROLE na pagina 3-9 deste manual.

A Unidade de Expanséo Digital (EDU) possui 4 saidas digitais a relé (05 a O8) que séo configuradas através dos
parametros P281, P282, P283 e P284. O esquema de conexao € apresentado na Segao 3.13 CONEXAO DAS
SAIDAS DIGITAIS DA UNIDADE DE EXPANSAO DIGITAL (EDU) na pagina 3-11 deste manual.

P277 - Funcao da Saida Digital O1
P278 - Funcao da Saida Digital 02
P279 - Funcgao da Saida Digital O3
P280 - Funcao da Saida Digital O4

P281 - Fungao da Saida Digital O5

P282 - Fungao da Saida Digital O6

P283 - Funcio da Saida Digital O7

&
>
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P284 - Fungao da Saida Digital O8

Faixa de 0 = Uso Interno (P202) Padrao: 1
Valores: 1 = Ladder
2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)

4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentacao (NA)

7 = Sinal de Trip PTC (NA)

8 = Sinal de Trip Fora da Frequéncia (NA)

9 = Sinal de Trip Subcorrente (NA)

10 = Sinal de Trip Sobrecorrente (NA)

11 = Sinal de Trip Falta de Fase (Corrente) (NA)
12 = Sinal de Trip Desbalanceamento de Corrente (NA)
13 = Sinal de Trip Falta a Terra (NA)

14 = Sinal de Trip Sobrecarga (NA)

15 = Sinal de Trip Fuga a Terra (NA)

16 = Sinal de Trip Falha Externa (NA)

17 = Sinal de Trip Teste de Trip (NA)

18 = Sinal de Trip Sequéncia de Fase (NA)

19 = Sinal de Trip Desbalanceamento de Tenséo (NA)
20 = Sinal de Trip Falta de Fase (Tensao) (NA)
21 = Sinal de Trip Sobretensao (NA)

22 = Sinal de Trip Subtensao (NA)

23 = Sinal de Trip Subpoténcia (NA)

24 = Sinal de Trip Sobrepoténcia (NA)

25 = Sinal de Trip Subfator de Poténcia (NA)
26 = Sinal de Trip Sobrefator de Poténcia (NA)

Propriedades: Sys, CFG
Descricao:
Define a funcao da saida digital.

Uso Interno: é utilizado conforme o modo de operacao selecionado (P202). Indica que para este modo de
operagao a saida digital possui uma fungéo pré-definida.

Ladder: ¢ utilizado pelo programa do usuario implementado em Ladder.

Fieldbus: ¢ utilizado diretamente pelo mestre da rede industrial.

Sinal de Alarme/Falha (NA): € utilizado para sinalizar estado de alarme ou falha, em caso de alarme ou falha
a saida é fechada, permanecendo neste estado até que a causa da falha néo esteja mais presente e seja
executado o comando de reset.

Sinal de Trip/Erro (NA): é utilizado para sinalizar estado de Trip ou erro, em caso de Trip ou erro (ex. sem
comunicagéo com a UMC/UMCT) a saida é fechada, permanecendo neste estado até que a causa da falha nao
esteja mais presente e seja executado o comando de reset.

Sinal de Trip/Erro (NF): é utilizado para sinalizar estado de Trip ou erro, em caso de Trip ou Erro (ex. sem
comunicagéo com a UMC/UMCT) a saida € aberta, permanecendo neste estado até que a causa da falha ndo
esteja mais presente e seja executado o comando de reset.

Sinal de Realimentacao (NA): ¢ utilizado para sinalizar o estado do sinal de realimentacdo (Check Back),
conforme selegéo do tipo de realimentagéo (P208) e configuracdo do modo de operacao (P202). Se o tipo
de realimentacado for configurado para corrente do motor (P208 = 0), a saida digital é acionada assim que
identificada leitura de corrente do motor. Se P208 = 1, a saida digital € acionada sempre que a entrada digital
definida para ser o sinal de realimentagéo for acionada. Para P208 = 2, a saida digital € acionada sempre que
a(s) saida(s) configurada(s) para uso interno for(em) acionada(s).

Opcao 7 a 26: sao utilizadas para sinalizar estado de Trip para uma protecao especifica, em caso de Trip
a saida é fechada, permanecendo neste estado até que a causa da falha ndo esteja mais presente e seja
executado o comando de reset.
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NOTA!

O usuario pode alterar o valor dos parametros P277, P278, P279 ou P280 conforme Tabela 5.4 na pagina
5-8. Se 0 usuario nao respeitar a disponibilidade das saidas digitais para cada modo de operagao sera
gerado um erro e a unidade de controle (UC) sinalizara através do led de status e mensagem “E0024”

na HMI.
Tabela 5.4: Disponibilidade das saidas digitais da Unidade de Controle (UC)

Modo de Operacao Saida 1 - O1 Saida 2 - 02 Saida 3 - 03 Saida 4 - 04
Transparente Livre Livre Livre Livre
Relé de Sobrecarga Uso interno Uso interno Livre Livre
Partida Direta Uso interno Livre Livre Livre
Partida Reversora Uso interno Uso interno Livre Livre
Partida Estrela-Triangulo Uso interno Uso interno Uso interno Livre
Partida Dahlander Uso interno Uso interno Uso interno Livre
Partida Dois Enrolamentos Uso interno Uso interno Livre Livre
PLC Livre Livre Livre Livre
NOTA!

©

A alteracado do modo de operacéo (P202), altera a funcao das entradas e saidas digitais da Unidade
de Controle (UC). O valor padrao de fabrica para a funcéo das saidas digitais da Unidade de Controle
(UC) que nao sao pré-definidas (uso interno) é Ladder. Para maiores informacdes consulte a Secao
5.4 MODOS DE OPERACAO na pégina 5-10 deste manual.

NOTA!

E possivel somente a utilizagdo de uma Unidade de Expansao Digital (EDU) para cada Unidade de
Controle (UC). O valor padrao de fabrica para a funcéo das saidas digitais da Unidade de Expansao
(EDU) (P281 a P284) ¢ Ladder, e nao se altera ao alterar o modo de operagao P202, como acontece
com as saidas da Unidade de Controle (UC).

©

NOTA!

Caso ocorra perda de comunicacéo entre a Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Expanséao
Digital (EDU), todas as saidas da Unidade de Expansao Digital (EDU) sao abertas. Apds restabelecida a
comunicagao e executado o comando de reset na Unidade de Controle (UC), as saidas da Unidade de
Expanséo Digital (EDU) voltam a operar conforme configuragéo. Se a comunicagao for restabelecida e
nao executado o comando de reset de erros, as saidas digitais da Unidade de Expansao Digital (EDU)
permanecerao abertas, mas € possivel verificar o estado das entradas digitais através do parametro PO86.

©

Os parémetros P0O12 e PO13 apresentam o estado das entradas e saidas digitais da Unidade de Controle (UC),

respectivamente.

P012 - Estado das Entradas Digitais 111 a 116

Faixa de 0a63 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Monitora o estado das entradas digitais da Unidade de Controle (UC).

Ex: PO12 = 12 = 1100b. Significa que as entradas digitais 113 e 114 estdo acionadas.
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P013 - Estado das Saidas Digitais O1 a 04
Faixa de bit 0 = O1 Padrao: -
Valores: bit 1 = 02
bit 2 = O3
bit 3 = 04
Propriedades: RO
Descricao:
Monitora o estado das saidas digitais da Unidade de Controle (UC).

Ex: PO13

=12 = 1100b. Significa que as saidas digitais O3 e O4 estao acionadas.

Os parametros P086 e P087 apresentam o estado das entradas e saidas digitais da Unidade de Expanséao
Digital (EDU), respectivamente.

P086 - Estado das Entradas Digitais 15 a 110

Faixa de 0a63 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Monitora o estado das entradas digitais da Unidade de Expanséao Digital (EDU).

Ex: PO86

=42 = 101010b. Significa que as entradas digitais 16, I8 e I10 estao acionadas.

P087 - Estado das Saidas Digitais O5 a 08

Faixa de bit 0 = 05 Padrao: -
Valores: bit 1 = 06
bit 2 = O7
bit 3 = 08
Propriedades: RO
Descricao:
Monitora o estado das saidas digitais da Unidade de Expansao Digital (EDU).

Ex: PO87

=10 = 1010b. Significa que as saidas digitais O5 e O7 estao acionadas.

©

NOTA!

O conteudo dos parédmetros P013 e P0O87 representa um numero em bindrio, onde cada bit
corresponde a um estado I6gico. Na HMI o seu conteudo € mostrado em binario. O conteudo dos
parametros PO12 e PO86 sdo mostrados em decimal.

9,

NOTA!

Caso ocorra perda de comunicacao entre a Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Expansao
Digital (EDU), o estado das entradas e saidas da Unidade de Expanséao Digital (EDU) informados nos
parametros PO86 e P087 serao O (zero). Apds restabelecida a comunicagao, sem a execugao do
comando de reset na Unidade de Controle (UC), é possivel verificar o estado das entradas digitais da
Unidade de Expansao Digital (EDU) através do parametro PO86, o estado das saidas informados no
parametro PO87 permanecera O (zero) enquanto nao for executado o comando reset de erros.
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5.4 MODOS DE OPERACAO

O SRW 01 apresenta 8 modos de operacao. O modo de operacao € selecionado através do parametro P202.

P202 - Modo de Operacao

Faixa de 0 = Transparente Padrao: 1
Valores: 1 = Relé de Sobrecarga
2 = Partida Direta
3 = Partida Reversa
4 = Partida Estrela-Triangulo
5 = Partida Dahlander
6 = Partida Dois Enrolamentos (Pole Changing)
7 =PLC
Propriedades: Sys, CFG
Descricao:

Selecéo do modo de operacao do SRW 0O1.
As funcdes das entradas e saidas digitais da Unidade de Controle séo configuradas automaticamente conforme
a selecao do modo de operacao, definindo de forma rapida e simples as ligacdes entre botoeiras, contatores e

o0 SRW 01 na montagem de uma partida de motor. As entradas e saidas digitais da Unidade de Controle podem
ser monitoradas via Ladder/Fieldbus, embora tenham funcdes especificas pré-definidas.

Todos os modos de operacéo, exceto PLC, permitem a monitoracao do motor.

ATENGAO!
A alteracdo do parémetro P202 somente € possivel com o motor desenergizado.

NOTA!

A alteracao do modo de operacao (P202) altera a funcdo das entradas e saidas digitais da Unidade
de Controle.

NOTA!

As funcdes de comando (Liga/Desliga), pré-definidas para as entradas digitais em cada modo de
operacao, exceto modo Transparente, Sobrecarga e PLC, podem ser modificadas através dos
marcadores de bit do sistema, SX3001 (Desliga), SX3002 (liga direto/vel. alta) e SX3003 (liga reverso/
vel. baixa). Utilize estes marcadores no programa do usuario Ladder e configure a selecédo do comando
Local (P229) ou comando remoto (P232) para o valor 2 (USB/Ladder).

© Q =

NOTA!
@ Todos os modos de operacéo permitem que o usuario desenvolva um programa utilizando linguagem
Ladder através do software WLP. O programa pode ter um tamanho maximo de 32 KB.

5.4.1 Realimentacao do SRW 01

Os parémetros P208, P209 e P211 configuram a realimentagéo (Check Back) do SRW 01 para cada modo de
operacao, garantindo que o motor foi realmente acionado e verificando se assim permanece, até que um comando
de parada seja identificado ou assegurando que 0 motor permanece em repouso até que seja identificado um
comando de partida. As entradas digitais que podem ser utilizadas como Check Back dependem do modo de
operacao (P202). Consulte os esquemas de ligacao a seguir.
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P208 - Tipo de Realimentacao (Check Back)

Faixa de 0 = Corrente do Motor Padrao: O
Valores: 1 = Entrada Digital Ix
2 = Simulagao
Propriedades: Sys, CFG
Descricao:
Define a realimentacao do controle de acionamento/desacionamento do motor.

NOTA!

@ O parédmetro P208 configurado para simulagao (P208 = 2) nao monitora o acionamento/desacionamento
do motor. Portanto, deve ser utilizado apenas para teste.
Se P208 = 1 configurado para entrada digital, deve-se verificar qual o modo de operacao (P202) e
qual entrada digital, para este modo de operacao, possui a funcao de Check Back. Se ajustado para
corrente do motor (P208 = 0), a entrada digital pré-definida como sinal de Check Back passa a estar
livre para o usuario, podendo ser utilizada, por exemplo, para causar uma falha externa (consulte o
ltem 5.7.2 Falha Externa na pagina 5-33).

P209 - Tempo de Execucao

Faixa de 0,1a299,0s Padrao: 0,5s
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define o tempo maximo de espera do sinal de realimentacao para assegurar a execucao dos comandos de liga
e desliga.

Se a Unidade de Controle (UC) identificar um comando de liga e nao receber o sinal de realimentacao dentro do
tempo definido em P209, sera gerado um erro e a Unidade de Controle (UC) sinalizara através do led de status
e mensagem “E0078” na HMI.

Se a Unidade de Controle (UC) identificar um comando de desliga e permanecer recebendo o sinal de

realimentacao dentro do tempo definido em P209, sera gerado um erro e a Unidade de Controle (UC) sinalizara
através do led de status e mensagem “E0079” na HMI.
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P211 - Tempo de Realimentacao (Check Back)

Faixa de 0,1299,0s
Valores:

Propriedades: Sys, CFG
Descricao:

Padrao: 0,5s

Define o tempo de espera para que o sinal de realimentacao retorne ao estado normal de funcionamento em

caso de mudanca do estado, sem o devido comando para mudanca.

A Unidade de Controle (UC) monitora continuamente o sinal de realimentacao, se ele mudar sem o correspondente
comando de Liga/Desliga, ela aguardara que o mesmo retorne ao estado normal durante o tempo maximo

ajustado em P211.

Se apds a confirmacao da execucao do comando de parada a Unidade de Controle (UC) identificar a mudanca
de estado do sinal de realimentacao, sem o devido comando de Liga, sera gerado um erro € a unidade de

controle sinalizara através do led de status e mensagem “E0080” na HMI.

Se apods a confirmacao da execucao do comando de Liga a Unidade de Controle (UC) identificar a mudanca
de estado do sinal de realimentacao, sem o devido comando de parada, sera gerado um erro e a Unidade de
Controle (UC) sinalizara através do led de status e mensagem “E0081” na HMI.

O diagrama a seguir exemplifica o funcionamento da verificacdo do sinal de realimentacéo para verificagéo:

= Check Back comando de partida.

Check Back comando de parada.

Check Back parado.

Check Back funcionamento.

L]

Partida

Parada

Erro

Reset

Check Back

Imotor / Aux. Ix

H = o= H
pP209  P211P209 P209 P209

H
P209

—
pP211

—
pP209

Figura 5.1: Diagrama de funcionamento da verificacéo do sinal de Check Back

5.4.2 Modo Transparente

—
P211

O modo Transparente permite que o usuario desenvolva sua aplicacao utilizando linguagem Ladder através do

software WLP. O programa pode ter um tamanho maximo de 32 KB.

As entradas e saidas digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade da aplicacao e séo configuradas de

acordo com a Tabela 5.5 na pagina 5-13.
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Tabela 5.5: Configuracdo das entradas e saidas digitais para modo de operacdo Transparente

Entrada/Saida Digital Funcao
111 Livre
12 Livre
13 Livre
14 Livre
15 Livre
16 Livre
O1 Ladder
02 Ladder
03 Ladder
04 Ladder

ATENGAO!

& No modo Transparente, caso ocorra erro ou Trip, a Unidade de Controle (UC) ndo desligara
automaticamente suas saidas. As protecdes deverdo ser programadas pelo usuario utilizando os bits
de erro ou Trip nas logicas Ladder da Unidade de Controle (UC).

5.4.2.1 Esquema de Ligacao - Modo Transparente

O esquema da Figura 5.2 na pagina 5-13 apresenta um exemplo da utilizacao da Unidade de Controle (UC),
no modo de operacdo Transparente com acionamento através das entradas digitais em 24 Vcc, em que na
programacéao Ladder a entrada digital I11 Liga/Desliga o motor, a entrada digital [12 € utilizada como sinal de
Check Back e a saida digital O1 aciona o motor.

R/LA
s/
T3
L L 110..240 VACA/DC 50/60Hz |
Q1 H- R/ |
> 1> 1 N

345

K1 C:}_L;_\_Zx

SN

(@]

|
|
] |
|

[T T2 T TS e 16 AT
L1]L2|Ls ————— — — — —
SRWO01-UC
SRWO1-UMC] T SRW01-CB X = | |
T[T2[13
A2 |c1 o1 |o2 |ca |03 |ca |oa

Al
UV W K1

A2
3~

Figura 5.2: Esquema de ligagdo para 0 modo de operacdo Transparente utilizando entradas digitais em 24 \/cc
5.4.3 Modo Relé de Sobrecarga

Neste modo de operacao a Unidade de Controle (UC) apresenta caracteristicas de funcionamento semelhantes a
um Relé de Sobrecarga, utilizando uma saida digital NA (normalmente aberta) e outra NF (normalmente fechada).
As demais saidas digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade do usuario (livre).
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Em caso de Trip, a saida NF abre e a saida NA fecha. A saida NF deve ser utilizada em série com a bobina do
contator de partida do motor, para desliga-lo no caso de Trip. J& a saida NA pode ser utilizada para acionamento
de alarme ou lampada de sinalizacao.

As entradas e saidas digitais sdo configuradas conforme Tabela 5.6 na pagina 5-14.

Tabela 5.6: Configuracao padrao das entradas e saidas digitais para modo de operacdo Relé de Sobrecarga

Entrada/Saida Digital Funcao
111 Livre
12 Livre
113 Livre
14 Livre
115 Livre
16 Livre
o1 Trip - NA
02 Trip - NF
03 Ladder
04 Ladder

5.4.3.1 Esquema de Ligacao - Modo Relé de Sobrecarga

O esquema da Figura 5.3 na pagina 5-14 apresenta um exemplo da utilizagdo da Unidade de Controle (UC), no
modo de operacao Relé de Sobrecarga onde as entradas digitais I11 a |16 acionadas em 24 Vcc, e as saidas
digitais O3 e O4 podem ser utilizadas conforme a necessidade do usuario.

RL1
S/L2
/L3
F T 110..240 VAGADG 50/60Hz |
Qf @'é“‘}“ﬁ | RIL1 i
e T | | N |
Q- Q2
| |k
| el | i
K1 E:}_U__x_?’_s 5 lso FYASTRAS2RAS3R SR\ Sopy. |
246 | |
[ T M2 T3 M4 15 116 1C AT
L1jL2|Ls sRwotuc| T T T —
SRWO1-UMC SRWO1-CB
TT(T2[13 \
A2 |c1 Jot |02 o3 Jos |c4 Jos
U |V jw ry
oad X

Figura 5.3: Esquema de ligacéo para o modo de operacdo Relé de Sobrecarga utilizando entradas digitais em 24 VVcc

5.4.4 Modo Partida Direta

Neste modo é configurada uma chave de Partida Direta para motores monofasicos ou trifasicos, no qual a saida
digital O1 é reservada para acionamento do contator de partida do motor (uso interno). As demais saidas digitais
podem ser utilizadas conforme a necessidade do usuario (livres).

Em caso de Trip, a saida O1 desliga o contator de partida, desligando o motor.
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Para o esquema de ligacéo da Unidade de Controle (UC) apresentado no Iltem 5.4.4.1 Esquema de Ligacao -
Partida Direta na pagina 5-15, as entradas e saidas digitais sdo configuradas conforme Tabela 5.7 na pagina 5-15.

Tabela 5.7: Configuracéo das entradas e saidas digitais para modo de operacéo Partida Direta

Funcao

Comando Local/Remoto Utilizando Entradas Digitais

Entrada/Saida Digital

Légica Controle
3 fios (P230 = 1)
(Botoeiras)

Légica Controle
2 fios (P230 = 0)
(Chave)

111

Botéo desliga

Livre

112 Botéo liga Chave Liga/Desliga
130 Check Back

114 Livre

115 Livre

116 Livre

O1 Liga contator

02 Ladder

O3 Ladder

04 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.

NOTA!

No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padrdo de fabrica € P208 = 0, Check Back por corrente do motor. Se P208 = 0 a entrada digital 113
passa a estar livre para o usuario.

©

5.4.4.1 Esquema de Ligacao - Partida Direta

O esquema da Figura 5.4 na pagina 5-15 apresenta um exemplo da utilizagao da Unidade de Controle (UC), no
modo de operagao Partida Direta com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc,
utilizando légica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1).

R/L1
S/L2
T3
[ 110...240 VAC/VDC 50/60Hz |
QY- | R/L1 |
1> 1 I l N
Q1"E.3' EZH&?—
| |t
I 1> I 1>
T848 |so SJKJ |
K1 O ==y
214 |6 | I
1 12 13 1[4 115 “H6 IC AT
L1[L2]L3 SRwoi-uc| ~— ~— T T T T
SRWO1-UMC SRW01-CB
T1[T2[T3 w 1 \
A2 [c1 Jo1 Joo [c3 03 [ca Jos
ulviw K1
31

Figura 5.4: Esquema de ligacdo para 0 modo de operacéo Partida Direta utilizando entradas digitais em 24 \/cc e acionamento por
botoeiras (P230 = 1)
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Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, utilizando légica de controle a
dois fios (chave) (P230 = 0) é destacada a modificacao do esquema na Figura 5.5 na pagina 5-16.

R/LA

i

Q1FEE%
1> ‘

|

I

L
‘ I

L

Figura 5.5: Detalhe da modificacéo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 \/cc e acionamento por chave (P230 = 0)

5.4.4.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Direta
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Imotor / Aux. 113

Figura 5.6: Diagrama de funcionamento para o modo de operacéo Partida Direta

5.4.5 Modo Partida Reversora

Neste modo é configurada uma chave de Partida Reversora para motores trifasicos. As saidas digitais O1 e O2
sao reservadas (uso interno) para o acionamento dos contatores de partida do motor. As demais saidas digitais
podem ser utilizadas conforme a necessidade do usuario (livres).

Em caso de Trip, as saidas digitais O1 e O2 desligam os contatores de partida, desligando o motor. Para o

esquema de ligacdo da Unidade de Controle (UC) apresentado no Item 5.4.5.1 Esquema de Ligacao - Partida
Reversora na pagina 5-17, as entradas digitais sdo configuradas conforme Tabela 5.8 na pagina 5-17.
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Tabela 5.8: Configuracdo das entradas e saidas digitais para modo de operacdo Partida Reversora

Entrada/Saida Digital

Funcao

Comando Local/Remoto Utilizando Entradas Digitais

Légica Controle
3 fios (P230 = 1)
(Botoeiras)

Légica Controle
2 fios (P230 = 0)
(Chave)

111

Botao desliga

Livre

112 Botao liga direto Chave liga direto/desliga
113 Botao liga reverso Chave liga reverso/desliga
140 Check back

115 Livre

116 Livre

o1 Liga contator direto

02 Liga contator reverso

03 Ladder

04 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.

NOTA!

No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padrdo de fabrica € P208 = 0, Check Back por corrente do motor. Se P208 = 0 a entrada digital 114
passa a estar livre para o usuario.

©
©

NOTA!

E possivel realizar a reversdo do motor de duas maneiras:

=  Através de um comando de parada seguido do comando de reversao.

= Através de um comando de reversao sem necessidade do comando de parada. Desta maneira, o
comando de reversao somente sera executado apds o tempo definido no parametro P212.

P212 - Tempo de Transicao do Motor

Faixa de 0,01 299,00 s Padrao: 0,05s
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define o tempo de transigéo entre 0 chaveamento dos contatores de partida do motor. Utilizado na mudanca
de direcao no modo Partida Reversora (P202 = 3), na conversao de estrela para triangulo no modo de Partida
Estrela-Triangulo (P202 = 4) e na mudanca de velocidade para os modos Partida Dahlander (P202 = 5) e Dois
Enrolamentos (P202 = 6).

5.4.5.1 Esquema de Ligacao - Partida Reversora
O esquema da Figura 5.7 na pagina 5-18 apresenta um exemplo da utilizacédo da Unidade de Controle (UC), no

modo de operacao Partida Reversora com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24
Ve, utilizando ldgica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1).
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Figura 5.7: Esquema de ligacéo para o modo de operacdo Partida Reversora utilizando entradas digitais em 24 Vcc e acionamento por
botoeiras (P230 = 1)

Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, utilizando légica de controle a dois fios
(chave) (P230 = 0) é destacada a modificagao do esquema na Figura 5.8 na pagina 5-18.

R/LA

Figura 5.8: Detalhe modificacao para acionamento utilizando entradas digitais em 24 Vcc e acionamento por chave (P230 = 0)

5.4.5.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Reversora
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Figura 5.9: Diagrama de funcionamento para o0 modo de operacéo Partida Reversora
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5.4.6 Modo Partida Estrela-Triangulo

Neste modo é configurada uma chave de Partida Estrela-Triangulo para motores trifasicos. As saidas digitais O1
e O3 séo reservadas (uso interno) para o acionamento do motor em ligagao estrela e as saidas digitais O1 e O2
para o acionamento do motor em tridngulo. A saida digital O4 pode ser utilizada conforme a necessidade do
usuario (livre).

Em caso de Trip, as saidas digitais O1, O2 e O3 desligam os contatores de partida, desligando o motor. Para o
esquema de ligacao da Unidade de Controle (UC) apresentado no ltem 5.4.6.1 Esquema de Ligacéao - Partida
Estrela-Tridngulo na pagina 5-20, as entradas e saidas digitais sdo configuradas conforme Tabela 5.9 na
pagina 5-19.

Tabela 5.9: Configuragdo das entradas e saidas digitais para modo de operagdo Partida Estrela-Triangulo

Funcao
Comando Local/Remoto Utilizando Entradas Digitais
Entrada/Saida Digital Légica Controle Légica Controle
3 fios (P230 = 1) 2 fios (P230 = 0)
(Botoeiras) (Chave)

111 Botéo desliga Livre

112 Botao liga Chave Liga/Desliga
130 Check Back K1-K2
140 Check Back K1-K3

115 Livre

116 Livre

O1 Liga contator K1

02 Liga contator triangulo K2

[0X) Liga contator estrela K3

04 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.

NOTA!

@ No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padrdo de fabrica € P208 = 0, Check Back por corrente do motor. Se P208 = 0 as entradas digitais
13 e 114 passam a estar livres para o usuario.

O tempo de espera entre a partida estrela e a partida triangulo é configurado através do parametro P210.

P210 - Tempo Estrela-Triangulo

Faixa de 1a999 s Padrao: 25s
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define o tempo de espera para a transi¢cao da Partida Estrela-Triangulo.

ATENCAO!

& Partidas normais P210 < 15 s. Para partidas prolongadas (elevada inércia) deve-se ajustar as
especificacdes dos componentes do sistema de partida, ou seja, condutores, contatores, classe de
disparo do relé (P640), etc.
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5.4.6.1 Esquema de Ligacao - Partida Estrela-Triangulo

O esquema da Figura 5.10 na pagina 5-20 apresenta um exemplo da utilizagao da Unidade de Controle (UC), no
modo de operacao Partida Estrela-Triangulo com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em
24 Ve, utilizando Idgica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1) e medicao de corrente em tridngulo.

R/L1
S/L2
/L3
™ 7110...240 VAC/VDC 50/60Hz !
owj—-y-i | R/L1 i
> 1> 1 | N |
Qg Pz&
| E r
J J | LS [ | L[]
11315 11315 11315 K1\
KA AN WA\ K2 o\ K3 o W, W ,_\_‘
Cl'3246 ':I'j246 E:}W246 [soufst o vl |
| 1 M2[3 45 M6 1C AT,
L1123 SRWO1-UC|~ — — — T T T T
SRWO01-UMC SRWO1-CB g
TATT3 » \ w \
1 5 A2 |C1]01 02 [C3 |03 |C4 o4
2D K%K% <

Figura 5.10: Esquema de ligagdo para o modo de operacéo Partida Estrela-Triangulo - utilizando entradas digitais em 24 Vcc e
acionamento por botoeiras (P230 = 1) e medigcdo de corrente em triangulo

ATENCAO!
Se a Unidade de Medicao de Corrente (UMC) ou a Unidade de Medicao de Corrente/Tenséo (UMCT)
for inserida na conexao triangulo (ligacao tipica), o valor da corrente nominal do motor (P401) devera

ser ajustado para \/1_ da corrente de placa do motor (In).
3

Exemplo: Corrente nominal do motor (In) = 100 A

P40 = In x
NE
P401 = 100x
3
P401 =57,7 A

Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, utilizando Iégica de controle a dois
fios (chave) (P230 = 0) é destacada a modificagéo do esquema na Figura 5.11 na pagina 5-20.

R/L1

Figura 5.11: Detalhe modificagdo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 \/cc e acionamento por chave (P230 = 0)
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5.4.6.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Estrela-Triangulo
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Figura 5.12: Diagrama de funcionamento para o modo de operacdo Partida Estrela-Triangulo

5.4.7 Modo Partida Dahlander

Neste modo é configurada uma chave de partida para motores trifasicos Dahlander. A saida digital O1 é reservada
(uso interno) para acionamento do motor na velocidade baixa. As saidas O2 e O3 sao reservadas (uso interno)
para o acionamento do motor na velocidade alta. A saida digital O4 pode ser utilizada conforme a necessidade
do usuario (livre).

Em caso de Trip, as saidas digitais O1, O2 e O3 desligam os contatores de partida, desligando o motor.

Para o esquema de ligagao da Unidade de Controle (UC) apresentado no Item 5.4.7.1 Esquema de Ligacao - Partida
Dahlander na pagina 5-22, as entradas e saidas digitais séo configuradas conforme Tabela 5.10 na pagina 5-21.

Tabela 5.10: Configuracao das entradas e saidas digitais para modo de operacéo Partida Dahlander

Funcao
Comando Local/Remoto Utilizando Entradas Digitais
A ] Légica Controle Légica Controle
3 fios (P230 = 1) 2 fios (P230 = 0)
(Botoeiras) (Chave)
111 Botéo desliga Livre
112 Bot&o liga velocidade alta Ol lge d\ézll?;c;dade i)
13 Botéo liga velocidade baixa Chave liga (\j/glscTic;i:ade baixa/
140 Check Back
15 Livre
116 Livre
O1 Liga contator velocidade baixa (K1)
02 Liga contator velocidade alta (K2)
03 Liga contator velocidade alta (K3)
04 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.
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NOTA!

@ No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padrao de fabrica é P208 = 0, Check Back por corrente do motor. Se P208 = O a entrada digital 114
passa a estar livre para o usuario.

NOTA!

@ No modo Partida Dahlander o parametro P401 € programado com a corrente nominal para velocidade
baixa e o parametro P402 deve ser programado com a corrente hominal para velocidade alta do
motor.

NOTA!
@ A velocidade do motor pode ser alterada com o motor ligado apds transcorrido o tempo ajustado em
pP212.

5.4.7.1 Esquema de Ligacao - Partida Dahlander

O esquema da Figura 5.13 na pagina 5-22 apresenta um exemplo da utilizacéo da Unidade de Controle (UC), no
modo de operacao Partida Dahlander com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24
Vce, utilizando légica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1).

r _115.278 VACA/DC 50/60Hz
1

R/LT | :
S/L2 | N |
| FaIe s
| K2y
Q1+?-;—J‘% SOy Isz LleS |
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L1L2]L3 SRWO1-UC
SRWO1-UMC SRWO01-CB
T 1 [
TAT2T3 \ \ \ \
A2 |c1 o1 Jo2 Jcs o3 [o4 o4
K%KQ% K?%j
qu}t1&3k5 K1C:}]1x335 ch:}L ]3;5
2146 ﬁz 416 \12}1 6
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v2>3_§<v1

Figura 5.13: Esquema de ligacéo para o modo de operacédo Partida Dahlander utilizando entradas digitais em 24 \/cc e acionamento por
botoeiras (P230 = 1)

Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, utilizando légica de controle a
dois fios (chave) (P230 = 1) é destacada a modificacdo do esquema na Figura 5.14 na pagina 5-22.

R/L1

Figura 5.14: Detalhe modificagdo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 \/cc e acionamento por chave (P230 = 0)
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5.4.7.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Dahlander
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Figura 5.15: Diagrama de funcionamento para o modo de operacdo Partida Dahlander

5.4.8 Modo Partida Dois Enrolamentos (Pole Changing)

Neste modo é configurada uma chave de partida para motores trifasicos de Dois Enrolamentos. A saida digital O1
€ reservada (uso interno) para o acionamento do motor na velocidade baixa. A saida digital O2 é reservada (uso
interno) para o acionamento do motor na velocidade alta.

As saidas digitais O3 e O4 podem ser utilizadas conforme a necessidade do usuario (livres).

Em caso de Trip, as saidas digitais O1 e O2 desligam os contatores de partida, desligando o motor. Para o
esquema de ligacao da Unidade de Controle (UC) apresentado no Item 5.4.8.1 Esquema de Ligacao - Partida
Dois Enrolamentos na pagina 5-24, as entradas e saidas digitais sdo configuradas conforme Tabela 5.11 na

pagina 5-23.

Tabela 5.11: Configuracdo das entradas e saidas digitais para modo de operacdo Partida Dois Enrolamentos

Funcao
e T e S Comando Local/Remoto Utilizando Entradas Digitais
nirada/Saida Digita Légica Controle Légica Controle
3 fios (P230 = 1) 2 fios (P230 = 0)
(Botoeiras) (Chave)
111 Botéo desliga Livre
12 Botéo liga velocidade alta Cnawe lge velqmdade i)
desliga
13 Botéo liga velocidade baixa Chave liga vequdade baixa/
desliga
114 © Check Back
115 Livre
16 Livre
o1 Liga contator velocidade baixa (K2)
02 Liga contator velocidade alta (K1)
03 Ladder
04 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.
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NOTA!

@ No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padrao de fabrica € P208 = 0, Check Back por Corrente do Motor. Se P208 = 0 a entrada digital 114
passa a estar livre para o usuario.

NOTA!

@ No modo Partida Dois Enrolamentos o paré@metro P401 € programado com a corrente nominal para a
velocidade baixa, e o parametro P402 deve ser programado com a corrente nominal para a velocidade
alta do motor.

NOTA!
@ A velocidade do motor somente podera ser alterada com o motor ligado apds transcorrido o tempo
ajustado em P212.

5.4.8.1 Esquema de Ligacao - Partida Dois Enrolamentos

O esquema da Figura 5.16 na pagina 5-24 apresenta um exemplo da utilizagdo da Unidade de Controle (UC),
no modo de operacao Partida Dois Enrolamentos com acionamento através das entradas digitais (P229 ou
P232 = 0) em 24 Vcc, utilizando logica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1).
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w2 Wi

V2 V1
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Figura 5.16: Esquema de ligacdo para o modo de operacdo Partida Dois Enrolamentos utilizando entradas digitais em 24 Vcc e
acionamento por botoeiras (P230 = 1)

Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, utilizando Idgica de controle a dois
fios (chave) (P230 = 1) é destacada a modificagao do esquema na Figura 5.17 na pagina 5-24.

R/LA
N

Figura 5.17: Detalhe modificagdo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 \/cc e acionamento por chave (P230 = 0)

5-24 | SRW 01



LIk

Parametrizacao

5.4.8.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Dois Enrolamentos
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Figura 5.18: Diagrama de funcionamento para o modo de operac¢do Partida Dois Enrolamentos

5.4.9 Modo PLC

Neste modo de operacao a Unidade de Controle (UC) nao utiliza a UMC/UMCT, logo, somente poderao ser
habilitadas as protecoes térmica por PTC (P644), a protecao por fuga a terra (P631) e a protecéo por falha
externa (P606). Neste modo o SRW 01 funciona semelhante a um PLC, permitindo que o usuario desenvolva sua
aplicacao utilizando linguagem ladder, através do software WLP. Pode ser também utilizado como uma expansao
remota de I/O, ndo necessitando de um programa ladder.

As entradas e saidas digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade da aplicagéo, operadas de forma
remota e s&o configuradas conforme Tabela 5.12 na pagina 5-25.

Tabela 5.12: Configuracdo das entradas e saidas digitais para modo de operacéo PLC

Entrada/Saida Digital Funcao
111 Livre
12 Livre
13 Livre
14 Livre
115 Livre
16 Livre
O1 Ladder
02 Ladder
03 Ladder
04 Ladder

ATENGAO!

& No modo PLC, caso ocorra erro ou Trip a Unidade de Controle (UC) ndao desligara automaticamente
suas saidas. Esta protecao devera ser programada pelo usuario utilizando os bits de erro e Trip nas
logicas Ladder da Unidade de Controle (UC).
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5.4.9.1 Esquema de Ligacao - Modo PLC

O esquema da Figura 5.19 na pagina 5-26 apresenta um exemplo da utilizacéo da Unidade de Controle (UC) no
modo de operacao PLC, com acionamento através das entradas digitais em 24 Vcc.

SRWO01-UC

Figura 5.19: Esquema de ligacéo para o modo de operacdo PLC utilizando entradas digitais em 24 Vcc

5.5 CONFIGURAR MOTOR

Para uma eficiente protecao do motor, é necessaria a configuracao dos parametros conforme os dados de placa
do motor.

P295 - Unidade de Medicao de Corrente e/ou Tensao (UMC/UMCT)

Faixa de 0 = UMCO/UMCTO (0,25 - 2,5 A) Padrao: 1
alores: = 5 -
5 Val 1 =UMC1/UMCT1 (0,5-5A)
2 = UMC2/UMCT2 (1,25 -12,5 A)

4 = UMC4/UMCT4 (12,5 - 125 A)
5 = UMC5/UMCT5 (42 — 420 A)
6 = UMCB/UMCT® (84 — 840 A)

7 = UMC1/UMCT1 + TC externo

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Seleciona a Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medigéo de Corrente/Tensao (UMCT)
que sera conectada a Unidade de Controle (UC). Para mais informacdes, consulte a Secao 3.5 CONEXAO

DA UNIDADE DE MEDICAO DE CORRENTE (UMC) na pagina 3-5 e Secao 3.6 CONEXAO DA UNIDADE DE
MEDICAO DE CORRENTE/TENSAO (UMCT) na pagina 3-6 deste manual.

(
(
(
3 = UMC3/UMCT3 (2,56 - 25 A)
(
(

NOTA!

@ A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do led de status (vermelho) e mensagem "E0082" na HMI
se a corrente nominal do motor (P401/P402) estiver fora da faixa da UMC/UMCT. Nesta condi¢ao, nao
permite 0 acionamento do motor, enquanto a condi¢ao de erro permanecer e saindo automaticamente
da condicao de erro quando o ajuste for valido, sem necessidade do comando de reset, sinalizando
através do led de status (verde) e limpando a mensagem "E0082" na HMI.
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P296 — Numero de Voltas pela UMC/UMCT

Faixa de 1210 Padrao: 1
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define o numero de voltas do secundario do TC externo dadas pela janela da UMC/UMCT. Disponivel somente
se a Unidade de Medicao de Corrente ou Unidade de Medicao de Corrente/Tenséo selecionada em P295 = 7
e aplicada principalmente quando se tem a corrente do secundario do TC menor que 1 A.

P297 - Tipo do Motor

Faixa de 0 = Trifasico Padrao: O
Valores: 1 = Monofasico

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Seleciona o tipo de motor a ser conectado ao SRW 01.

NOTA!
@ A configuracdo default das protecdes depende do tipo de motor definido pelo parametro P297,
monofasico ou trifasico.

P298 - Corrente no Primario do TC Externo

Faixa de 1a 5000 A Padrao: 1A
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a corrente no primario do TC externo. Disponivel somente se a Unidade de Medi¢ao de Corrente ou
Unidade de Medig&o de Corrente/Tensao selecionada em P295 = 7.

P299 - Corrente no Secundario do TC Externo

Faixa de 0=10A Padrao: O
Valores: 1=50A

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a corrente no secundario do TC externo. Disponivel somente se a Unidade de Medicao de Corrente ou
Unidade de Medicao de Corrente/Tensao selecionada em P295 = 7.

P799 - Ajuste do Ganho da UMC /UMCT

Faixa de 0,900 a 1,100 Padrao: 1,000
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Permite um ajuste fino no valor das correntes lidas da Unidade de Medicao de Corrente (UMC) ou Unidade de
Medicao de Corrente/Tensao (UMCT). Disponivel somente se a Unidade de Medicao de Corrente ou Unidade
de Medicao de Corrente/Tensao selecionada em P295 = 7. Retorna ao valor padréo, se alterada a Unidade de
Medicao de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicéo de Corrente/Tensao (UMCT) em P295.
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Exemplos de aplicagdes utilizando TCs externos (P295 = 7).
Exemplo 01:

Corrente Nominal do Motor: 650 A, logo, P401 = 650.

Numero de voltas do secundario do TC externo dadas pela UMC/UMCT: 1 volta, logo P296 = 1.

Relacao de Transformacao do TC externo: 800:5, logo a Corrente no Primario do TC Externo é 800 A,
P298 = 800 e a Corrente no Secundario do TC Externo ¢ 5 A, P299 = 1.

Exemplo 02:

Corrente Nominal do Motor: 80 A, logo, P401 = 80.

Numero de voltas do secundario do TC externo dadas pela UMC/UMCT: 2 voltas, logo P296 = 2.

Relacao de Transformacéao do TC externo: 100:1, logo a Corrente no Primario do TC Externo € 100 A,
P298 = 100 e a Corrente no Secundario do TC Externo ¢ 1 A, P299 = 0.

NOTA!
@ O SRW 01 informa a corrente média, PO03 e a corrente percentual, PO02 sem qualquer necessidade
de converséo.

NOTA!

@ A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do led de status (vermelho) e mensagem "E0082" na HMI
se a corrente nominal do motor (P401/P402) estiver fora da faixa da UMC/UMCT. Nesta condicéao, nao
permite 0 acionamento do motor, enquanto a condi¢cao de erro permanecer e saindo automaticamente
da condicéo de erro quando o ajuste for valido, sem necessidade do comando de reset, sinalizando
através do led de status (verde) e limpando a mensagem "E0082" na HMI.

Exemplo: mensagem "E0082" usando TCs externos com relacéo de transformacgao 200:1, com duas voltas do
secundario do TC pela UMC1/UMCT1, nuimero de voltas (n) n = 2, e Corrente Nominal do motor ajustada em
48 A.

Para o célculo da faixa de leitura de corrente utilizando-se TCs externos, obtém-se o fator de transformacéo (K)
dividindo-se a relacao de transformacao 200:1, resultando em um fator K = 200. Como a faixa de corrente da
UMC1/UMCT1 é de 0,5 a 5 A, com o uso do transformador de corrente externo de relagao 200:1, a faixa de
corrente maxima sera de 200 A e a minima sera de 0,5 x K/n, resultando em: 50 a 200 A.

Para mais informacdes, consulte a Secdo 3.7 APLICACAO DE TRANSFORMADOR DE CORRENTE (TC)
EXTERNO na pagina 3-7 deste manual.

P400 - Tensao Nominal do Motor

Faixa de 0a 1000V Padrao: 330V
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a tensao de alimentacao do motor.

P401 - Corrente Nominal 1 do Motor

Faixa de 0,0 a 5000,0 A Padrao: 05 A
Valores:

Propriedades: Sys, CFG
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Descricao:
Define a corrente nominal do motor.

Para os modos de operagéo Transparente, Relé de Sobrecarga, Partida Direta, Partida Estrela-Triangulo e
Partida Reversora, a corrente nominal do motor € ajustada através do parédmetro P401.

ATENGAO!

& Para o modo de operacéo Partida Estrela-Triangulo, o valor ajustado em P401 depende da posicao
de montagem da Unidade de Medicao de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/
Tenséo (UMCT). Se a leitura da corrente for em triangulo (ligagao tipica), o valor da corrente nominal

do motor (P401) devera ser ajustado para _3 da corrente de placa do motor (In). Caso contrario,

ajuste P401 para a corrente de placa do motor (leitura de corrente na linha de alimentacao).

P402 - Corrente Nominal 2 do Motor

Faixa de 0,0 a 5000,0 A Padrao: 0,5A
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a corrente nominal do segundo enrolamento do motor. Utilizado em motor Dahlander e Dois Enrolamentos.

Para os modos de operacéo de duas velocidades: Dahlander e Dois Enrolamentos, a corrente nominal do
motor € ajustada utilizando os parametros P401 e P402, para os enrolamentos de baixa e alta velocidade,
respectivamente.

P404 - Poténcia Nominal do Motor

Faixa de 0,1 a6553,6 kW Padrdo: 75,0 kW
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a poténcia nominal do motor. Ajustar de acordo com os dados de placa do motor.

Se a poténcia indicada nos dados de placa estiver em CV ou hp, basta multiplicar o valor por 0,736 kW ou 0,746
kW, respectivamente.

P408 - Sequéncia de Fase do Motor

Faixa de OI=N1-2-8 Padrao: 0= 1-2-3
Valores: N=13=2-1

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a sequéncia de fase do motor utilizada na protecao por sequéncia de fase, protegendo cargas que so
podem girar num unico sentido.

5.6 COMUNICACAO

Para a troca de informacdes via rede de comunicacao Ethernet, o SRW 01 dispée de duas portas RJ45 com
switch integrado, possibilitando realizar varias topologias de redes da técnica fieldbus.

A seguir estéo descritos os parametros relacionados a comunicagéao.
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5.6.1 Ethernet

P029 - Valor das Chaves de Enderecamento

P084 - Protocolo de Comunicacao

P310 - Configuracao dos Bytes da Interface Serial
P313 - Acao para Erro de Comunicacao (Fieldbus)
P680 - Palavra de Estado

P682 - Palavra de Controle

P751 - Estado da Comunicacao Ethernet

P753 - Taxa de Comunicacao Ethernet

P756 - Timeout Modbus TCP

P760 - Configuracao do Endereco IP

P761 - Endereco IP 1

P762 - Endereco IP 2

P763 - Endereco IP 3

P764 - Endereco IP 4

P765 - CIDR Sub-rede

P766 - Gateway 1

P767 - Gateway 2

P768 - Gateway 3

P769 - Gateway 4

P800 a P819 - Palavras de Leitura #1 a #20
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P850 a P869 - Palavras de Escrita #1 a #20

P899 - Atualiza Configuracao Ethernet

NOTA!
@ Para mais detalhes referentes a configuragdo do relé para operar nesses protocolos, consulte o
manual de comunicacao Ethernet do SRW 01, disponivel para download no site: www.weg.net.

5.7 PARAMETROS DE CONFIGURACAO DAS PROTECOES
O SRW 01 realiza as seguintes protegoes:

m  Sobrecarga.

Falta de fase (corrente).

Desbalanceamento de corrente.

Sobrecorrente - configurado para protecao contra rotor bloqueado.

Subcorrente.

Falta a terra.

Protecao térmica via PTC.

Frequéncia fora da faixa.

Fuga a terra.

Falha externa.

Sequéncia de fase.

Desbalanceamento de tensao.

Falta de fase (tensé&o).

Sobretenséo.

Subtensao.

Subpoténcia.

Sobrepoténcia.

Subfator de poténcia.

Sobrefator de poténcia.

NOTA!

@ Protecdes por sequéncia de fase, desbalanceamento de tensao, falta de fase (tenséo), sobretensao,
subtensao, sobrepoténcia, subpoténcia, sobrefator de poténcia e subfator de poténcia, somente
disponiveis quando utilizada a Unidade de Medigéo de Corrente/Tensao (UMCT).

Os parametros relacionados com o motor e com as protecdes devem ser definidos segundo dados do fabricante
do motor. Outros parametros devem ser definidos com base nos requisitos do sistema ou processo.
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Todas as protegoes listadas podem ser habilitadas ou desabilitadas, podendo ser configuradas para desligar o
motor (Trip) ou apenas sinalizar um alarme. Para algumas protecdes ainda é possivel configurar um tempo de
ajuste (delay).

As protecdes sao ativas conforme o estado do motor, alguns estados sao transitérios, enquanto outros séo
continuos. Algumas protecdes sao ativas somente quando o motor estiver ligado (fluindo corrente), quando o
motor estiver desligado, ou apds o tempo de partida.

O SRW 01 disponibiliza as fungdes de protecdo e monitoramento conforme os estados do motor apresentados
na Tabela 5.13 na pagina 5-32.

Tabela 5.13: Disponibilidade das protecées em razdo do estado do motor

Protecao Estado do Motor
Sobrecarga Motor ligado
Falta de fase (corrente) Motor ligado

Desbalanceamento de corrente |Sempre

Sobrecorrente (rotor bloqueado) |\Sempre

Subcorrente Motor ligado
Falta a terra Sempre
Protecao térmica via PTC Motor ligado
Frequéncia fora da faixa Motor ligado
Fuga a terra Sempre
Falha externa Configuravel
Sequéncia de fase Sempre

Desbalanceamento de tensédo  |Motor ligado

Falta de fase (tensao) Motor parado

Sobretenséo Motor parado/apds partida do motor
Subtenséo Motor parado/apds partida do motor
Subpoténcia Apds partida do motor
Sobrepoténcia Apds partida do motor

Subfator de poténcia Apds partida do motor

Sobrefator de poténcia Apos partida do motor

NOTA!

@ O tempo de partida do motor é dado pela classe de disparo do relé (P640).
Exemplo: Ajustando P640 = 2, temos a classe de disparo do relé = 10. Logo, o tempo de partida do
motor é de 10 s.

5.7.1 Histerese

Para melhorar a estabilidade e impedir oscilagdes, as protecdes de sobretenséo, subtenséo, subpoténcia,
sobrepoténcia, sub fator de poténcia e sobre fator de poténcia aplicam-se um valor de histerese.

O valor de histerese é subtraido do valor maximo, para as protecdes de sobretensado, sobrepoténcia e sobrefator
de poténcia. Para as protecdes de subtensédo, subpoténcia e subfator de poténcia o valor de histerese é
adicionado ao valor minimo de ajuste da protecao. Definindo assim, um valor para inicio da contagem e reset do
temporizador da protecéo.
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A Figura 5.20 na pagina 5-33 apresenta um diagrama da aplicacdo da histerese.
Valor maximo ;? ‘
histerese i /K
| |
Valor nominal —\ I I
Histerese ' '
valor minimo /”g H /'/ /'/
. i I I
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| | | |
| |
| |
| |
| |
| |
| |
Temporizador I I I I
da protecéo
Tempo [s] ]
Figura 5.20: Aplicagcdo de histerese
P605 - Histerese
Faixa de 0a15% Padrao: 5 %
Valores:
Propriedades: Sys, rw
Descricao:

Define o percentual de histerese em relacao aos valores maximos e minimos das protecdes de sobretenséo,
subtenséo, subpoténcia, sobrepoténcia, sub fator de poténcia e sobre fator de poténcia.

Exemplo: valor minimo de tensao (subtenséo) ajustado em 100 V. Ao identificar a leitura de tensdo < 100 V,
€ iniciado o contador da protecao (P658), se o sinal retornar ao estado normal (valor nominal) antes que o
temporizador atinja o valor ajustado, causando um sinal de alarme ou Trip, quando o sinal passar pelo nivel de
histerese, o temporizador sera zerado. Para uma histerese de 5 %, o temporizador sera zerado quando o nivel
no sinal for de 105 V.

5.7.2 Falha Externa

A protecao por falha externa pode ser utilizada para monitorar o estado de um equipamento externo (por exemplo,
uma chave fim de curso), através de um sinal em uma entrada digital. Seu monitoramento pode ser realizado
indiferente do estado do motor ou somente quando o mesmo estiver ligado.

P606 - Protecao por Falha Externa

Faixa de 0 = Desabilitada Padrao: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Habilita ou desabilita a protecao por falha externa.
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P607 — Auto-Reset Falha Externa

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: O
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Habilita ou desabilita o0 auto-reset da protecao por falha externa. O auto-reset somente & executado se o sinal
que originou a falha nao estiver mais presente e nao houver nenhum outro alarme ou Trip no sistema.

P608 — Temporizacao da Falha Externa

Faixa de 0 = Desabilitada Padrao: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Habilita ou desabilita a temporizagéo da protecao por falha externa.

Se atemporizacao estiver habilitada e o SRW 01 detectar um sinal de falha externa, inicializa-se um temporizador
da protecao por falha externa, apds o temporizador atingir o valor ajustado em P609, ele executara a acao
ajustada em P613, desligando 0 motor ou sinalizando alarme.

Estando a temporizacao desabilitada, logo que identificado o sinal de falha externa a acao da protecéo (P613)
€ executada.

P609 - Tempo de Falha Externa

Faixa de 1a99s Padrao: 1s
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de falha externa para desligar o motor ou sinalizar alarme. Disponivel somente se a temporizacao
da falha externa estiver habilitada (P608 = 1).

P610 - Monitoramento da Protecao Falha Externa

Faixa de 0 = Sempre Padrao: O
Valores: 1 = Somente Quando Motor Ligado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define em que estado de operacao a protecao por falha externa é verificada.
Se P610 = 0, a protecao esta ativa indiferentemente do motor estar ligado ou parado.

Se P610 = 1, a protecdo somente é ativa quando o motor estiver ligado.

NOTA!
@ No modo de operacao PLC, a protecao por falha externa funcionara sempre, indiferente do valor
ajustado em P610.
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P611 - Sinal de Falha Externa

Faixa de 0 = Entrada Digital 111 Padrao: 3
Valores: 1 = Entrada Digital 112
2 = Entrada Digital [13
3 = Entrada Digital [14
4 = Entrada Digital 15
5 = Entrada Digital 16
Propriedades: Sys, rw
Descricao:

Define qual é a entrada digital que corresponde ao sinal de falha externa.

P612 - Légica do Acionamento Sinal Falha Externa

Faixa de 0 = Normalmente Fechado (NF) Padrao: 1
Valores: 1 = Normalmente Aberto (NA)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a Iégica do sinal de acionamento de falha externa.
Se P612 = 0, normalmente fechado, ativo em nivel [dgico O (zero).

Se P612 = 1, normalmente aberto, ativo em nivel l6gico 1.

P613 - Acao da Protecao por Falha Externa

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acao da protecao por falha externa.

NOTA!

@ S6 € possivel causar uma falha externa, através das entradas digitais da Unidade de Controle (UC).
Para gerar erros ou falhas, utilize o bloco USERERR no software WLP. Para mais informacdes sobre
a utilizacao do software WLP consulte 0 manual disponivel para download no site: www.weg.net.

5.7.3 Desbalanceamento de Corrente Entre Fases

A protecdo de Desbalanceamento monitora as trés fases do motor calculando o desbalanceamento de
corrente conforme a equacao 02. Se o desbalanceamento calculado for maior que o ajustado no parametro
P614 durante o tempo ajustado no parametro P615, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme,
conforme o parametro P616. A protecao de desbalanceamento segue as recomendacdes da norma NEMA MG,
estabelecendo que 5 % de desbalanceamento de tenséo € equivalente entre 6 a 10 vezes no desbalanceamento
de corrente, ou seja, 5 % de desbalanceamento na tenséo correspondem de 30 a 50 % de desbalanceamento
na corrente.

max_desvio
% desbalanceamento = 100\ média_valor

Equacgao 02 - Desbalanceamento de corrente conforme NEMA MG1
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NOTA!
@ A protecéo de desbalanceamento entre fases funciona apenas para motores trifasicos.

P614 - Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 5a100 % Padrao: 40 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de desbalanceamento de corrente entre as fases.

P615 - Tempo de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de desbalanceamento de corrente entre as fases, para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se
P615 = 0, a funcao fica desabilitada.

P616 - Acao da Protecao de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protegao de desbalanceamento de corrente.

5.7.4 Falta a Terra

A protecao de falta a terra € realizada através da soma vetorial das trés correntes do motor, a qual, é indicada
apenas para protecao do equipamento. A corrente de falta a terra é definida através do parametro P617 e possui
faixa de 40 a 100 % da corrente nominal.

@ NOTA!
A protecéo de falta a terra funciona apenas para motores trifasicos.

NOTA!

@ Se a protecdo de falta a terra estiver habilitada em uma Partida Estrela-Triangulo, podera ocorrer
desarmes incorretos. Isso acontece na operacéo triangulo, pois 0 somatdrio de correntes é diferente
de zero devido as harmonicas.

P617 - Falta a Terra

Faixa de 40 a 100 % Padrao: 50 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a porcentagem de corrente de falta a terra.
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P618 — Tempo de Falta a Terra

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de falta a terra para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P618 = 0, a fungéo fica desabilitada.

P619 - Acao da Protecao de Falta a Terra

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protecao de falta a terra.

5.7.5 Falta de Fase (Corrente)

A protecao de falta de fase monitora a corrente das trés fases do motor. Na auséncia de uma fase durante o tempo
ajustado no parédmetro P620, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P621.

P620 - Tempo de Falta de Fase

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de falta de fase para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P620 = 0, a fun¢ao fica desabilitada.

P621 - Acao da Protecao de Falta de Fase

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acao da protecao de falta de fase.

NOTA!

@ A protecao de falta de fase funciona apenas em motores trifasicos, com excecao quando a ligacéo
for em tridngulo. Neste caso funcionarao, somente as protecdes de desbalanceamento de corrente
e/ou falta a terra.

5.7.6 Sobrecorrente

A protecao de sobrecorrente é utilizada independente da protecéo de sobrecarga. Quando a corrente média
ultrapassar o limite ajustado no parametro P622 durante o tempo definido no parametro P623, o motor pode ser
desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P624.

A protecdo de sobrecorrente possui valores default que funcionam como protecéo de rotor bloqueado, 400 % da

corrente nominal 1 do motor (P401) e para os modos de operacao: Dahlander e Dois Enrolamentos também a
corrente nominal 2 do motor (P402), durante 3 s.
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P622 - Sobrecorrente

Faixa de 50 a 1000 % Padrao: 400 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de sobrecorrente.

P623 - Tempo de Sobrecorrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de sobrecorrente para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P623 = 0, a funcao fica
desabilitada.

P624 - Acao da Protecao de Sobrecorrente

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a a¢do da protecdo de sobrecorrente.

5.7.7 Subcorrente

A protecao de subcorrente monitora a corrente média e quando esta estiver abaixo do limite ajustado no parametro
P625 durante o tempo definido no pardametro P626, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme,
conforme parametro P627.

Exemplo: considerando a seguinte parametrizacao:

Parametro P202 = 2.

Paréametro P625 = 20 %.

Parametro P626 = 3 s.

Parametro P627 = 1.

Parametro P401 = 10 A.

Se a corrente média do motor estiver abaixo de 8 A durante 3 s, o relé SRW 01 desliga o motor (Trip).

P625 - Subcorrente

Faixa de 5a100 % Padrao: 20 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de subcorrente.
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P626 — Tempo de Subcorrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: Os
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de subcorrente para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P626 = 0, a funcao fica desabilitada.

P627 - Acao da Protecao de Subcorrente

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acéo da protecao de subcorrente.

5.7.8 Frequéncia Fora de Faixa

A protecao frequéncia fora de faixa monitora a frequéncia da rede através da medicao de corrente da fase L2 — T2
e compara com o valor ajustado no parametro P407. Se o percentual de variacao da frequéncia estiver maior que
o valor ajustado no parametro P628 durante o tempo ajustado no parametro P629, o motor pode ser desligado
ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P630.

P407 - Frequéncia da Rede

Faixa de 0a99Hz Padrao: 60 Hz
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define o valor de frequéncia da rede em que 0 motor esta conectado.

P628 - Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 5a20 % Padrao: 5 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de variagéo da frequéncia da rede.

P629 - Tempo de Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: Os
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de frequéncia fora da faixa para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P629 = 0, a funcao fica
desabilitada.
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P630 - Acao da Protecao de Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protecao de frequéncia fora da faixa.

5.7.9 Fuga a Terra

O relatodrio técnico IEC 60755 define os termos “corrente de falta a terra” (“earth fault current”) como sendo a
corrente que flui para a terra devido a uma falha na isolagéo; “corrente de fuga a terra” (“earth leakage current”) é
a corrente que flui das partes vivas de uma instalacao para a terra na auséncia de falha na isolacao; e “corrente
residual” (“residual current”) é a soma vetorial dos valores instantaneos de corrente fluindo pelo circuito de poténcia
da instalacao.

O SRW 01 possui a fungéo de protecao contra correntes de fuga a terra, quando utilizado em conjunto com os
sensores de fuga a terra (ELS). A agéo da protegéo pode ser configurada para alarme ou Trip. Os sensores devem
ser montados separadamente do relé e colocados a uma distancia maxima de dez metros dele. A protecéo de
fuga a terra permite detectar falhas na instalacao e/ou deterioragao elétrica dos equipamentos medindo correntes
residuais entre 300 mA e 5 A. O tempo para atuagdo da protecao também pode ser configurado de 0,1 s até
99,0 s.

ATENCAO!
Este sistema de protecao por fuga a terra tem a finalidade exclusiva de protecao de instalagoes.
Nao se destina a protecao de pessoas.

Para correntes residuais com magnitudes elevadas, supostamente indicando correntes circulando no circuito
principal acima da capacidade de interrupcao do contator, é desejavel esperar para que um fusivel/disjuntor, a
montante na instalacdo, com a capacidade de interrupgéo adequada, atue. Para isso, o SRW 01 oferece uma
funcao que inibe a abertura do relé quando a corrente residual € maior do que 10 A (para mais informacdes vide
descrigéo da fungao no Item 5.7.9.3 Inibicdo do Desarme em caso de Curto-Circuito na pagina 5-42).

Existem ainda diversas situa¢des durante a partida de motores elétricos de indugédo que podem indicar falsa
presenca de fuga a terra no sensor. Esse efeito € intrinseco de determinadas aplicagcdes e, na maioria dos casos,
€ passageiro e possui um tempo de duragéo pequeno. O SRW 01 possui uma funcao que inibe o disparo do
relé durante a partida do motor e o tempo de inibicdo do disparo pode ser configurado pelo usuario conforme a
aplicagao configurada. Essa fungéo permite diminuir os riscos de desarmes indesejados (para mais informagoes
vide descricao da fungéo no ltem 5.7.9.2 Inibicao da Protecao de Fuga a Terra na Partida na pagina 5-41).

5.7.9.1 Operacao da Protecao por Fuga a Terra

O SRW 01 oferece a protecao contra corrente de fuga a terra numa instalacao sempre que, estando a protecao
por fuga a terra habilitada no parémetro P631, ocorrer uma falha onde o sensor de fuga a terra (ELS) detecte que
ha uma corrente residual maior que a corrente ajustada no parametro P632 e 0 tempo seja maior que o ajustado
no parametro P633. A protecao pode ser configurada para alarme ou desarme através do parametro P634. O
padrdo de fabrica para a protecao de fuga a terra € desabilitado.

NOTA!

@ Caso as fungdes de Inibicdo da protecao de fuga a terra na partida (P635) ou Inibicdo do desarme
em caso de curto-circuito (P637) estejam habilitadas, o SRW 01 vai atuar conforme descricao destas
funcoes.
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P631 - Fuga a Terra
Faixa de 0 = Desabilitada Padrao: O
Valores: 1 = Habilitada
Propriedades: Sys, rw
Descricao:

Habilita ou desabilita a protecao de fuga a terra. Se P631 = 0, a fungao fica desabilitada.

P632 - Selecao Nivel de Corrente Fuga a Terra

Faixa de 0=0,3A Padrao: 2
Valores: 1=05A
2=1A
3=2A
4=3A
5=5A
Propriedades: Sys, rw
Descricao:

Seleciona a corrente de fuga a terra.

P633 - Tempo de Fuga a Terra

Faixa de 0,1299,0s Padrao: 0,5s
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de corrente de fuga a terra para desligar o motor ou sinalizar alarme, incremento/decremento
de 0,1 s.

P634 - Acao da Protecao de Fuga a Terra

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protecao por fuga a terra.

5.7.9.2 Inibicao da Protecao de Fuga a Terra na Partida

O SRW 01 oferece também uma fun¢ao que inibe a protecao de fuga a terra durante a partida do motor (P635)
por um tempo configuravel (P636), desde que a protecao por fuga a terra (P631) e inibicao do desarme na partida
(P635) estejam habilitados. O padrao de fabrica da funcéo P635 € desabilitada e o usuario pode habilita-la através
do mesmo parametro. O tempo de inibicao da partida pode ser ajustado entre 1 € 600 s (padrdo 5 s) através do
parametro P636.

P635 - Inibir Protecao de Fuga a Terra na Partida do Motor

Faixa de 0 = Desabilitada Padrao: O
Valores: 1 = Habilitada
Propriedades: Sys, rw
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Descricao:
Habilita ou desabilita a inibicdo da agao da protecdo de fuga a terra durante a partida do motor.

P636 — Tempo de Inibicao da Protecao de Fuga a Terra na Partida

Faixa de 1a600s Padrao: 5s
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de inibicdo da acdo da protecéo de fuga a terra durante a partida do motor, incremento/
decremento de 1 s.

NOTA!

@ O tempo de inibicao da protecéo de fuga a terra na partida do motor comeca a ser contado sempre
que a corrente do motor medida for maior do que 15 % da corrente nominal ajustada nos pardmetros
P401 e/ou P402 ou a corrente residual detectada pelo sensor de corrente de fuga a terra (ELS) (PO37)
for maior do que 150 mA.

NOTA!

@ Na partida do motor, caso haja uma corrente residual detectada pelo sensor de corrente de fuga a
terra (ELS) estando a protecéo por fuga a terra (P631) e a funcéo de Inibicdo da Protecao de Fuga a
terra na Partida (P635) habilitadas, o tempo de atuagéo do relé sera a soma dos tempos ajustados
nos parametros P633 e P636.

NOTA!

@ Caso a funcéao de inibicdo da protecao de fuga a terra na partida esteja habilitada (P635), a protecao
por fuga a terra s6 comecara a funcionar quando o tempo de inibicao da protecao na partida (ajustado
no PB36) expirar.

5.7.9.3 Inibicao do Desarme em Caso de Curto-Circuito

O SRW 01 oferece também uma funcéo de inibicdo de Trip em caso de curto circuito (P637), desde que a
protecao por fuga a terra esteja habilitada no pardmetro P631. O nivel de corrente de curto-circuito para esta
protecao € fixo em 10 A e ndo pode ser ajustado pelo usuario. Esta fungéo sé possui efeito caso a acao da
protecao por fuga a terra, configurada em P634, esteja selecionada para “desliga” (Trip).

Caso a corrente residual detectada pelo sensor de fuga a terra seja maior do que 10 A e a protegéo que inibe o
desarme, quando houver condicao de curto-circuito, estiver habilitada no parametro P637, o SRW 01 vai gerar o
alarme “EQ077” para indicar que a corrente de fuga a terra esta em condicdo de curto-circuito e ndo vai permitir
o desarme do SRW 01, a menos que a corrente de fuga a terra reduza para um valor menor que 10 A. O padrao
de fabrica para esta funcéo € desabilitada.

P637 - Inibir Trip de Fuga a Terra em Caso de Curto-Circuito

Faixa de 0 = Desabilitada Padrao: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Habilita ou desabilita a inibicdo do desarme em caso de curto-circuito.
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ATENGAO!

& A funcéo de Teste de Trip descrita no ltem 5.7.25.2 Teste de Trip na pagina 5-58 deste manual,
possibilita a verificagéo do correto funcionamento da(s) saida(s) digital(is), nao verificando a passagem
de corrente de fuga a terra ou defeito na fiagao de conexao entre o sensor de fuga a terra (ELS) e a
unidade de controle (UC).

5.7.9.4 Verificacao da Medicao de Corrente de Fuga a Terra

E recomendado que seja verificado periodicamente o correto funcionamento do sistema, aplicando-se uma
corrente conhecida de fuga a terra, no nivel definido em P632, através do sensor de fuga a terra e comparando-o
com o informado em PO37. A Figura 5.21 na pagina 5-43 apresenta um esquema de ligagéo para o teste.

Célculo do resistor "R":

%
R=—
Célculo da poténcia do resistor "R": \ SRWO1-UC
P=R.FP

A /(' B E1 E2
Célculo do erro percentual entre a corrente do e
circuito (1) e a corrente informada no parametro <::"“:>
P037: S =——
/-1
erro (%) :‘% x 100 8
A corrente | deve satisfazer a seguinte condicao: y
e

03<lI<5A M

V = Fonte de alimentacao alternada.

Figura 5.21: Esquema ligagc&o para teste do circuito de medicao da corrente de fuga a terra

5.7.10 Protecao Térmica via PTC

A protecéo via PTC utiliza sensores PTC instalados no motor para fazer a protecao do mesmo.

Faixa de atuacéo:

m  Desarme: valor maior que 3,4 kQ.

= Rearme: valor menor que 1,6 kQ.

A protecéo PTC apresenta os seguintes alarmes:

m  Sensor PTC em curto: o SRW 01 desliga o motor e sinaliza erro no led status e a mensagem “E0034” na HMI.

m  Sensor PTC aberto: 0 SRW 01 desliga 0 motor e sinaliza erro no led status e a mensagem “E0035” na HMI.

P644 - Protecao por PTC

Faixa de 0 = Desabilitada Padrao: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Habilita ou desabilita a protecéo PTC.
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P645 - Acao da Protecao por PTC

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acao da protecao de sobretemperatura.

NOTA!

@ O alarme de PTC em curto-circuito é ativado quando a resisténcia do sensor somada aos cabos
for menor que 100 Q. A Tabela 5.14 na pagina 5-44 informa a secao e o0 comprimento maximo dos
cabos para garantir a deteccao de sensor em curto.

Tabela 5.14: Consideracées para deteccdo de curto-circuito para sensor PTC

Secéo do Cabo Dist.éncia Maxima com_ ;
Reconhecimento de Curto-circuito
2,5 mm? 2x250m
1,5 mm? 2x150m
0,5 mm? 2x50m

5.7.11 Sobrecarga
O SRW 01 possui uma protecao térmica rigida, eficaz e totalmente programavel para protecado do motor. Em

caso de atuagéao indica o erro “E0005” - sobrecarga e desliga 0 motor se a agao para a prote¢ao por sobrecarga
selecionada em P641 for Desliga (Trip).

P640 - Classe de Disparo do Relé

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 2
Valores: 1 =Classe 5
2 =Classe 10
3 =Classe 15
4 = Classe 20
5 = Classe 25
6 = Classe 30
7 = Classe 35
8 = Classe 40
9 = Classe 45
Propriedades: Sys, rw
Descricao:

Seleciona a classe de disparo para protecdo de sobrecarga do SRW 01.

ATENCAO!
Programe a classe de disparo que melhor se adapte a sua aplicacéo e proteja o motor dentro do
regime de trabalho permitido, bem como os demais dispositivos de protegao.

P641 - Acao da Protecao de Sobrecarga

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)
Propriedades: Sys, rw
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Descricao:
Define a acdo da protecao de sobrecarga.

Possui também uma funcdo de pré-alarme, informando que o nivel de protecdo térmica do motor (P050)
ultrapassou o nivel de atuacao ajustado em P646, somente disponivel se a acdo da protecéo de sobrecarga
for ajustada para Trip (P641 = 1).

A indicacao de pré-alarme € mantida até que o ocorra a atuagao da protecéo por sobrecarga (Trip), desligando
0 motor, e retirada se o nivel de protecao térmica do motor (PO50) atingir o nivel de reset automatico ajustado
em P647, se o motor for desligado antes do nivel de protecéo térmica do motor (P050) atingir 100 %, causando
o desligamento do motor (Trip), ou se houver o comando de reset manualmente, estando o nivel de protecao
térmica do motor (P0O50) abaixo do valor setado em P646.

P646 - Pré-Alarme da Protecao por Sobrecarga

Faixa de 0a99 % Padrao: 380 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o nivel de atuagéo do pré-alarme da protegéo por sobrecarga. Disponivel somente se a agao da protecao
de sobrecarga for ajustada para Trip (P641 = 1). Se P646 = 0, a fungéao de pré-alarme fica desabilitada.

P647 - Auto-Reset Pré-Alarme da Protecao por Sobrecarga

Faixa de 0a99 % Padrao: 75 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o nivel de atuacao do reset automatico de pré-alarme da protecao por sobrecarga. O auto-reset somente
€ executado se o relé ndo estiver em estado de erro ou Trip. Se P647 = 0, a funcéo de auto-reset fica desabilita.

PO50 (%) 4
Trip (100 %)

P646

pP647

0 Set Reset

Figura 5.22: Programacéao do pré-alarme da protecao por sobrecarga

NOTA!
@ O nivel de pré-alarme ajustado em P646 deve ser maior que o nivel de reset ajustado em P647.

A protecéo de sobrecarga possui curvas que simulam o aguecimento e resfriamento do motor. Todo o calculo é
realizado através de um software complexo que estima a temperatura do motor através da corrente True RMS
fornecida pela unidade de medicéo de corrente.
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As curvas de atuacao da protecao térmica do motor estao baseadas na norma IEC 60947-4-1.

As curvas de aquecimento e resfriamento do motor sdo baseadas em muitos anos de desenvolvimento de
motores WEG. A protecao térmica adota como padrao o motor trifasico IP55 Standard e também leva em
consideracao se o motor esta resfriando quando acionado ou nao.

O tempo de resfriamento da imagem térmica depende da poténcia do motor, ou seja, para cada poténcia ha um
tempo de resfriamento diferente. Onde houver necessidade de diminuir esse tempo, pode-se utilizar o parametro
P642 para definicdo de um tempo fixo para resfriamento.

O valor estimado da temperatura do motor € carregado em forma de tensdo em um circuito RC durante o
monitoramento do motor. Portanto ao desligar o SRW 01 a temperatura do motor é salva no circuito RC que por
sua vez simula o resfriamento do motor. Quando o SRW 01 € energizado o modelo térmico é atualizado com o
valor de tensao do circuito RC, se P642 = 0.

A Figura 5.23 na pagina 5-46 apresenta a curva de desarme para todas as classes considerando um fator de
servigo (F.S.) igual 1,00 e 1,15.

Tempo
t(s)

1000

NN

\Q\Cbsse%

! \\\ Classe 40

10 \ClasseSS

Classe 30

Classe 25

Classe 20

Classe 15

Classe 10

\C\asseS

1 i i 1 | i 1 1 i 1 i C‘orrente
X 12x 13x 1 4xi Bxi  ex 7x 8 ! KX xn

e R RS 1,00

Figura 5.23: Classes de disparo para protegdo do motor a frio
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Tempo
t(s)
1000
100 HA
\‘ \\ \
1\
1\
\
N
10
Classe 45
Classe 40
Classe 35
e o
— Classe 20
I Classe 15
1 \ — Classe 10
Classe 5
0 Corrente
’ 1x  2x 3x 4x bBx 6x 7x 8x O9x xIn

Figura 5.24: Classes de disparo para protecdo do motor a quente com 100 % In

Tabela 5.15: Fator de multiplicacdo para tempos das classes de disparo a quente

Corrente em % de In do Motor Fator
0 % (a frio) 1
20 % 0,87
40 % 0,74
60 % 0,61
80 % 0,48
100 % (plena carga) 0,35

NOTA!
@ Ao utilizar um motor com sensor térmico PTC conectado ao SRW 01 ndo ha necessidade de habilitar
as classes de disparo, portanto, ajuste P640 = 0.

NOTA!

@ Para programar corretamente a classe de disparo que ira proteger o motor € essencial ter em maos o
tempo de rotor bloqueado que o motor permite. Este dado esta disponivel no catalogo do fabricante
do motor.

NOTA!

@ A protecao térmica adota como padrao o motor trifasico IP55 Standard WEG, portanto, se o motor
utilizado for diferente ndo programe a classe de disparo no maximo e sim, proximo da classe de
disparo minima necessaria para a partida do motor.
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5.7.12 Fator de Servico

Quando o fator de servigco (F.S.) for diferente de 1,00 e houver a necessidade de utiliza-lo, existe no proprio
gréfico, a frio, os pontos para F.S. =1,15.

P406 - Fator de Servico

Faixa de 1,00a 1,50 Padrao: 1,15
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Seleciona o fator de servico para a protecao de sobrecarga do SRW 01.
O SRW 01 define 1,15 como F.S. padrao devido a especificacao de sobrecarga da norma IEC 947-4-1.

Para identificar os tempos de atuacdo da protecado térmica para outro valor de F.S. basta deslocar
proporcionalmente a linha de xIn para a esquerda.

t(s)

\ ii Frio
N\
\\\ 25

3 \ 20
T~
' T 15

° 2x i in ax dci( II\r}lotor
i'F.s.:1 15
IFS.=1,25

Figura 5.25: Utilizando o F.S. para identificar o novo tempo

5.7.13 Tempo de Resfriamento (Cooling Time)

O parametro P642 ajusta o tempo de resfriamento (cooling time). Se o parametro P642 estiver ajustado em O s,
o cooling time esta desabilitado e o tempo de resfriamento obedece a curva do modelo térmico, conforme Figura
5.26 na pagina 5-49 (b). Entretanto, se o pardmetro P642 for ajustado com um valor diferente de 0, como por
exemplo 50, apds o desligamento do motor a imagem térmica sera zerada apods 50 s, conforme Figura 5.26 na
pagina 5-49 (c).

P642 - Tempo de Resfriamento (Cooling Time)

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: Os
Valores: 1 a 3600 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de resfriamento (cooling time). Se P642 = 0, a funcéao fica desabilitada.

ATENGAO!
Se o tempo de resfriamento for ajustado em um valor diferente de 0, o0 motor deve ser dimensionado
para atender o regime de partida. O parametro PO50 € zerado durante a inicializacao do relé.
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NOTA!
@ A memaria térmica, no caso de desligamento, ndo esta habilitada quando o cooling time estiver em

uso.

Se o tempo de resfriamento estiver sendo executado, o bit 4 do pardmetro POO7 - estado 2 do relé (binario)
indicara valor 1.

(a) Motor
ligado —

Desligado

(b) Sem tempo
de resfriamento Limite desarme

(c)
Com tempo
de resfriamento Limitei desarme

—b  — t

Tempo
de resfriamento

Figura 5.26: (a) a (c) Protecdo de sobrecarga com e sem tempo de resfriamento
5.7.14 Parametrizacao para Sobrecarga

5.7.14.1 Sugestao de Como Programar a Classe de Disparo
1. Determine o tempo correto de partida.

2. Encontre uma média da corrente, durante o tempo de partida. Para qualquer tipo de controle de partida
pode-se encontrar uma média da corrente.

Por exemplo:

Partindo um motor de 80 A, a corrente de partida € 480 A e apds 6 s cai para a nominal.
480 A/ 80 A =6 x In do motor

Entédo: 6 xIn@ 6 s.

Utilize os dados encontrados no exemplo anterior (6 x In) e o tempo de 6 s (Figura 5.23 na pagina 5-46 para
encontrar a classe de disparo minima necessaria para partir o motor a frio, conforme descrito no parametro P640.

t(s)

\5

6 x In do motor xin

0

Figura 5.27: \ferificando a classe minima nas curvas a frio
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Portanto, a classe de disparo minima necessaria para partir o motor € a Classe 10, pois a Classe 5 possui tempo
inferior para esta corrente. Esta classe permite a partida do motor a frio.

Para determinar qual a classe de disparo necessaria para partir o motor a quente, € preciso saber o tempo de
rotor bloqueado que 0 motor suporta.

Com o tempo de rotor blogueado identificamos a maxima classe de disparo que ira proteger o motor para partir
a quente, conforme descrito no parametro P640.

Por exemplo:
6,6xIN@7s
t(s)
Quente
7s

\ 40

35

0 xIn

6 x In do motor

Figura 5.28: \ferificando a classe de disparo maxima nas curvas a quente

Portanto, a maxima classe de disparo que ira proteger o motor é a Classe 35. A Classe 40 possui um tempo
maior para esta corrente. A Classe 35 permite a partida do motor a quente e a protecao em qualquer condicao.

NOTA!

@ A protecao térmica adota como padrao o motor trifasico IP55 Standard Weg, portanto, se 0 motor
utilizado for diferente, ndo programe a classe de disparo no maximo, € sim préximo da classe de
disparo minima necessaria para a partida do motor.

5.7.15 Exemplo de Como Programar a Classe de Disparo

Dados do motor:

Poténcia: 50 CV

Tensao: 380 V

Corrente nominal (In): 71 A

Fator de Servigo (F.S.): 1,00

lp/In: 6,6

Tempo de rotor bloqueado:12 s a quente
Velocidade: 1770 rpm

Dados de partida do motor + carga:
Corrente de partida: 4 x a corrente nominal do motor durante 25 s (4 x In @ 25 s).

1. Na Figura 5.23 na pagina 5-46 verificamos a minima classe de disparo que ira possibilitar a partida. Para 4 x
In @ 25 s, adotamos a curva mais proxima acima: Classe 15.

2. Na Figura 5.24 na pagina 5-47 verificamos a maxima classe de disparo que suporta o motor devido ao tempo
de rotor blogqueado a quente. Para 6,6 x In @ 12 s adotamos a curva mais proxima abaixo: Classe 40.

A Classe 15 ¢ o limite minimo para a partida e a Classe 40 é o limite maximo. Portanto, devemos adotar uma
classe de disparo entre essas duas classes conforme a quantidade de partidas por hora e o intervalo de tempo
entre desligar e religar o motor.

Quanto mais proxima da Classe 15, mais protegido estara o motor, menos partidas por hora e maior deve ser o
intervalo de tempo entre desligar e religar o motor.
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Quanto mais proxima da Classe 40, mais proximo do limite maximo do motor. Portanto, pode-se ter mais partidas
por hora e menor intervalo de tempo entre desligar e religar o motor.

5.7.15.1 Reducao do Tempo de Partida a Frio para Quente

Para determinar os tempos de atuacao das classes de disparo a quente, quando o motor estiver trabalhando em
regime pleno com corrente inferior ou a 100 % da In, utilize o fator multiplicador da Tabela 5.14 na pagina 5-44,
conforme a porcentagem de corrente que o motor esta operando continuamente.

Por exemplo:

Um motor esta sendo operado com 80 % In e é desligado.

Imediatamente torna-se a liga-lo.

O regime de partidaé 3 xIn @ 25 s.

A classe de disparo selecionada é a Classe 10 com 33,7 s @ 3 x In.

O fator de ajuste na Tabela 5.7 na pagina 5-15 para 80 % In é de 0,48.

O tempo final de atuacao sera: 0,48 x 33,7 s = 16,2 s, ou seja, o tempo foi reduzido de 33,7 s em uma partida a
frio para 16,2 s com partida a quente, portanto, ndo possibilitara uma outra partida antes da imagem térmica do
motor diminuir, ou seja esfriar.

5.7.16 Sequéncia de Fase

A protecao por sequéncia de fase destina-se a protecao de cargas que s6 podem girar num Unico sentido.
Quando habilitada através do parametro P648, so permite a sequéncia de fase selecionada no parametro
P408 — Sequéncia de Fase do Motor, sequéncia de fase direta (1-2-3) ou inversa (3-2-1).

A sequéncia de fase € detectada a partir da leitura dos sinais de tensao da rede, se a sequéncia for diferente da
ajustada em P408, um sinal de Trip € gerado impedindo o acionamento do motor. Nao ha ajuste de temporizagao
para esta protecéo, a causa do erro geralmente esta associada a ligacao incorreta dos cabos de alimentacao do
motor.

P648 - Sequéncia de Fase

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: O
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Habilita ou desabilita a protecéo por sequéncia de fase.

NOTA!

@ A protecao por sequéncia de fase funciona apenas para motores trifasicos. Esta disponivel somente
quando utilizada a Unidade de Medicao de Corrente/Tensao (UMCT) e tensao presente nas trés fases
do motor.

5.7.17 Desbalanceamento de Tensao

A protegao de desbalanceamento de tensdo monitora as trés fases do motor calculando o desbalanceamento de
tensdo conforme a equacgao 3. Se o desbalanceamento calculado for maior que o ajustado no pardmetro P649
durante o tempo ajustado no parametro P650, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme
0 parédmetro P651.

A protecdo de desbalanceamento segue as recomendacoes da norma NEMA MG1. A Norma NEMA MG1 nao
recomenda a operacdo de um motor acima de 1 % de desequillibrio de tensdo sem reducao de capacidade do
motor (derating). Se o desbalanceamento de tensao nos terminais do motor ultrapassar 3 %, a capacidade do motor
devera ser reduzida para 90 % e reduzida para 75 % se o desbalanceamento for de 5 %. A norma também nao
recomenda a operacao de um motor com um nivel de desbalanceamento de tenséo acima de 5 % em quaisquer
circunstancias. Um nivel de desbalanceamento de tensao de 5 % corresponde de 30 a 50 % de desbalanceamento
na corrente. Consequentemente, quanto maior o desbalanceamento de tensao, maior sera 0 aumento de corrente e
temperatura do motor. Consulte o fabricante do motor para verificar as tolerancias de desbalanceamento de tensao.
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max_desvio
% desbalanceamento = 100 \média_valor

Equacao 3 - Desbalanceamento de tensao conforme NEMA MG1

P649 - Desbalanceamento de Tensao

Faixa de 1a30 % Padrao: 5%
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de desbalanceamento de tensdo entre as fases.

P650 - Tempo de Desbalanceamento de Tensao

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 3s
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de desbalanceamento de tensao entre as fases, para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se
P650 = 0, a funcao fica desabilitada.

P651 - Acao da Protecao por Desbalanceamento de Tensao

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acao da protecao por desbalanceamento de tensao.

NOTA!
@ Utilize esta protegao para detectar e proteger o motor contra pequenos desequilibrios de tenséo. Para
niveis de desbalanceamentos superiores a 35 %, utilize a protecao por falta de fase (tensao).

NOTA!
@ A protecao por desbalanceamento de tensao funciona apenas para motores trifasicos e esta disponivel
somente quando utilizada a Unidade de Medicao de Corrente/Tensao (UMCT).

5.7.18 Falta de Fase (Tensao)

A protecéo de falta de fase é baseada na protecao por desbalanceamento de tensdo. Monitora a tensao das
trés fases do motor. Se um desequilibrio de tensdo maior que 35 % for identificado durante o tempo ajustado no
parametro P652, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P653.

P652 - Tempo de Falta de Fase (Tensao)

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 3s
Valores: 1 a 99 s Habilitado
Propriedades: Sys, rw
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Descricao:

Define o tempo de falta de fase (tensao) para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P652 = 0, a funcéo fica
desabilitada.

P653 - Acao da Protecao por Falta de Fase (Tensao)

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protecao por falta de fase (tensao).

NOTA!

@ Utilize esta protecao para detectar e proteger o motor contra niveis de desbalanceamentos superiores
a 35 %, para um nivel de desequilibrio menor ou igual a 30 %, utilize a protecao por Desbalanceamento
de Tensao.

NOTA!
@ A protecao por falta de fase (tenséo) funciona apenas para motores trifasicos e esta disponivel somente
quando utilizada a Unidade de Medicao de Corrente/Tenséo (UMCT).

5.7.19 Sobretensao

Esta protecdo permite monitorar as variagbes maximas de tensdo. Quando alguma das tensbes medidas
ultrapassar o limite ajustado no parametro P654 durante o tempo definido no parametro P655, o motor pode ser
desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P656.

P654 - Sobretensao

Faixa de 1a30 % Padrao: 15 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de sobretensao em relagao a tensdo nominal do motor (P400).

P655 - Tempo de Sobretensao

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 3s
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de sobretensao para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P655 = 0, a funcao fica desabilitada.

P656 — Acao da Protecao por Sobretensao

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acéo da protecao por sobretenséo.
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NOTA!

@ A protecao por sobretenséo esta disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medigao de
Corrente/Tenséo (UMCT). E somente estara ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,
conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apds 10 s.

5.7.20 Subtensao

Esta protecao permite monitorar as variagdes minimas de tensao. Quando alguma das tensdes medidas estiver
abaixo do limite ajustado no parametro P657 durante o tempo definido no pardmetro P658, o motor pode ser
desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P659.

P657 — Subtensao

Faixa de 1a30 % Padrao: 15 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de subtensao em relagéo a tensao nominal do motor (P400).

P658 — Tempo de Subtensao

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 3s
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de subtensao para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P658 = 0, a funcao fica desabilitada.

P659 - Acao da Protecao por Subtensao

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acao da protecéo por subtensao.

NOTA!

@ A protecdo por subtensdo esta disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medicao de
Corrente/Tensao (UMCT). E somente estara ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,
conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apds 10 s.

5.7.21 Subpoténcia

A protecao de subpoténcia pode ser utilizada para detectar a perda de carga no motor, onde ndo ha grandes
variagbes na corrente do motor, como por exemplo, em aplicagdes com bombas hidraulicas que nao podem
operar a vazio.

Quando o nivel de subpoténcia estiver abaixo do limite ajustado no parametro P660 durante o tempo definido no
parametro P661, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P662.
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P660 - Subpoténcia

Faixa de 1a100 % Padrao: 30 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de subpoténcia em relacao a poténcia nominal do motor (P404).

P661 - Tempo de Subpoténcia

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: Os
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de subpoténcia para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P661 = 0, a funcao fica desabilitada.

P662 - Acao da Protecao por Subpoténcia

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protecao por subpoténcia.

NOTA!

@ A protecao por subpoténcia esta disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medigao de
Corrente/Tenséo (UMCT). E somente estara ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,
conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apds 10 s.

5.7.22 Sobrepoténcia

A protecéo de sobrepoténcia pode ser utilizada para detectar excesso de carga momentanea no motor.

P663 - Sobrepoténcia

Faixa de 1a100 % Padrao: 30 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de sobrepoténcia em relacdo a poténcia nominal do motor (P404).

P664 - Tempo de Sobrepoténcia

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: Os
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de sobrepoténcia para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P664 = 0, a fungao fica
desabilitada.
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P665 — Acao da Protecao por Sobrepoténcia

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protecao por sobrepoténcia.

NOTA!

@ A protecao por sobrepoténcia esta disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medigao de
Corrente/Tenséo (UMCT). E somente estara ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,
conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apds 10s.

5.7.23 Subfator de Poténcia

O monitoramento do fator de poténcia € de grande importancia principalmente em aplicacdes com motores
assincronos (motores de inducao), bombas hidraulicas, correias transportadoras, misturadores etc, cuja carga
varia muito. Ele reflete o estado atual da carga, possibilitando detectar a perda de carga no motor, quebra de
componentes (eixos, acoplamentos, correias, etc), mudanca de viscosidade, obstrucdes na tubulagéo, condicao
de subcarga como cavitagéo.

A Figura 5.29 na pagina 5-56 apresenta o comportamento do fator de poténcia, da corrente e da potencia
em razéo da carga aplicada. O fator de poténcia pode variar mais que a corrente ou a poténcia ativa do motor,
principalmente na condicéo de baixa carga aplicada. Para um motor nesta condicao, o fator de poténcia tipico é
menor que 0,10. Menos de 10 % da poténcia aparente (S) é transformada em poténcia ativa (P). Com o aumento
da carga, o fator de poténcia se eleva, chegando a um valor tipico de 0,90 a plena carga.

Apos a aplicacdo da carga, o fator de poténcia aumenta rapidamente enquanto a corrente do motor nao sofre
grandes variagdes até que a carga atinja cerca de 50 % da plena carga. Ja a poténcia € linear em toda a faixa de
carga do motor.
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Figura 5.29: Comportamento do fator de poténcia, corrente e poténcia em razdo da carga aplicada

P666 — Subfator de Poténcia

Faixa de 0,00 a 1,00 Padrao: 0,60
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de subfator de poténcia do motor.
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P667 — Tempo de Subfator de Poténcia

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: Os
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de subfator de poténcia para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P667 = 0, a funcao fica
desabilitada.

P668 - Acao da Protecao por Subfator de Poténcia

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protecao por subfator de poténcia.

NOTA!

@ A protecao por subfator de poténcia esta disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medicao
de Corrente/Tensao (UMCT). E somente estara ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,
conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apds 10 s.

5.7.24 Sobrefator de Poténcia

P669 - Sobrefator de Poténcia

Faixa de 0,00 a 1,00 Padrao: 0,89
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o percentual de sobrefator de poténcia do motor.

P670 - Tempo de Sobrefator de Poténcia

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: Os
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define o tempo de sobrefator de poténcia para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P670 = 0, a funcao fica
desabilitada.

P671 - Acao da Protecao por Sobrefator de Poténcia

Faixa de 0 = Alarme Padrao: 1
Valores: 1 = Desliga (Trip)

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Define a acdo da protecao por sobrefator de poténcia.
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NOTA!

@ A protecao por sobrefator de poténcia esta disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medigao
de Corrente/Tensao (UMCT). E somente estara ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,
conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apds 10 s.

5.7.25 Botao Reset

O botao de reset localizado na parte frontal da unidade de controle (UC) permite ao usuario a realizacéo das
seguintes funcoes, dependendo do estado do SRW 01:

= Funcéo Reset: em caso de Trip, alarme, erro ou falha.

= Funcéo Teste de Trip: em operagao normal.

5.7.25.1 Reset

Se o0 botao de reset for pressionado quando o relé estiver em estado de Trip, alarme, erro ou falha, devido a
alguma falha no motor ou no SRW 01, o SRW 01 devera retornar a operacao e funcionamento normal desde que
a causa da falha ndo esteja mais presente.

@ NOTA!
O reset ndo zera a imagem térmica, para isso deve-se utilizar o cooling time.

P601 — Selecao do Reset

Faixa de 0 = Sem Reset Local Padrao: 1
Valores: 1 = Botao Frontal

2 = Tecla Reset HMI

3 = Entrada Digital 113

4 = Entrada Digital 114

5 = Entrada Digital 15

6 = Entrada Digital 16

Propriedades: Sys, rw
Descricao:
Seleciona a fonte de comando reset do SRW 01.

NOTA!

@ O reset pode ser efetuado via Ladder ou Fieldbus para qualquer ajuste do pardmetro P601.
P601 = 3, 4, 5 ou 6 o reset de erros é executado quando a entrada digital 113, 114, 115 ou 116 for
fechada. Utilizar somente chave pulsante. Se a entrada permanecer fechada o reset de erros nao ira
atuar.

5.7.25.2 Teste de Trip
O botao frontal de reset permite ao usuario verificar o correto funcionamento:
= Dos leds net, Trip e status localizados na parte frontal da Unidade de Controle.

= Da saida digital que aciona o motor, (uma ou mais saidas podem ser acionadas dependendo do modo de
operacao (P202), consulte a Secao 5.4 MODOS DE OPERACAO na pagina 5-10 deste manual.

A Tabela 5.16 na pagina 5-59 apresenta as etapas de testes quando o botdo frontal de reset € mantido
pressionado.
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Tabela 5.16: Etapas funcao de Trip Teste

Operacao Normal: Estado Leds e Saida(s) | Motor parado | Motor ligado
Primeira Etapa: Botdao Reset Pressionado Entre 1s-3s
Led net f;nzgzgﬁﬁzi?f norme Tabela 7.1 Pisca vermelho/verde I Pisca vermelho/verde I
Led status Verde Vermelho - Vermelho -
Led Trip Verde Vermelho - Vermelho -
Saida(s) Inalterada(s) Inalterada(s) Inalterada(s)
Segunda Etapa: Botao Reset Pressionado Entre 3s-5s
Led net Sinali{zqgéo conforme Tabela 7.1 Sinal{zggéo conforme Tabela 7.1 Sipglizagéo conforme Tabela 7.1 na
na pagina 7-1 na pagina 7-1 pagina 7-1
Led status Verde Verde Verde
Led Trip Verde Pisca vermelho E Pisca vermelho intermitente X
Saida(s) Inalterada(s) Inalterada(s) Inalterada(s)
Terceira Etapa: Botao Reset Pressionado >5 s
Led net Sinal[za}géo conforme Tabela 7.1 Sinali,ze.lg;éo conforme Tabela 7.1 Sipe}lizagéo conforme Tabela 7.1 na
na pagina 7-1 na pagina 7-1 pagina 7-1
Led status Verde Pisca vermelho N Pisca vermelho N
Led Trip Verde Pisca vermelho AN Pisca vermelho D\
Saida(s) Alterada(s), desliga (Trip) Alterada(s), desliga (Trip) Alterada(s), desliga (Trip)

Se o0 botao de reset localizado na parte frontal da Unidade de Controle (UC) for mantido pressionado entre 1 a 3
s € realizada a verificagéo dos leds net, Trip e status, se durante esta etapa a HMI estiver conectada a Unidade
de Controle, ela acendera seu display m e alternara o estado dos leds préximos as teclas : %
, que indica o sentido de giro/velocidade do motor e % : que indica o modo de funcionamento do SRW 01
Local/Remoto.

Se mantiver o botao pressionado de 3 a 5 s o led de Trip sinaliza que entrara na proxima etapa do teste, simulando
um estado de Trip, se o tempo ultrapassar 5 s, a Unidade de Controle abrira a(s) saida(s) que aciona(m) o motor
(conforme modo de operacao - P202), e sinalizara erro no led status e a mensagem “E0087” na HMI.

NOTA!
@ Verifigue periodicamente o correto funcionamento dos leds net, Trip e status, display da HMI e contato
da(s) saida(s) digital(is).

NOTA!
@ A funcao de Teste de Trip pode ser desabilitada através do pardmetro P602. A sua ativagao quando
0 motor estiver ligado fara com que o0 mesmo seja desligado, se iniciada a terceira etapa do teste.

P602 - Habilita Teste/Botao Reset

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: 1
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Habilita ou desabilita a funcao de Teste de Trip através do botao de reset localizado na parte frontal da unidade
de controle (UC).
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5.7.26 Selecao do Padrao de Fabrica
Para carregar o padrao de fabrica no SRW 01, deve-se seguir a seguinte sequéncia:
1. Desligar o SRW 01.

2. Ligar o SRW 01 com o botao frontal de reset pressionado, mantendo-o por 10 segundos.
Este procedimento exclui o programa Ladder do usuario.

O padrao de fabrica também pode ser carregado através do paradmetro P204, este procedimento mantém o
programa Ladder do usuario.

P204 - Zera Contadores / Padrao de Fabrica

Faixa de 0 = Sem Func¢éo Padrao: O
Valores: 1 = Zera Horas Motor Ligado

2 = Zera Contadores das Protecoes e Numero de Partidas

3 = Zera Contadores Poténcias

4 = Zera Histdrico de Desarmes

5 = Carrega Padréao de Fabrica

Propriedades: Sys, rw
Descricao:

Zera horas motor ligado, contadores das protecoes e nimero de partidas, contadores poténcia ativa e reativa,
histérico de desarmes e carrega padrao de fabrica.

Para carregar o padrao de fabrica através do paré@metro P204, ajuste o parametro P204 = 5, desligue e ligue
o SRW 01.

Para zerar as horas do motor ligado ou os contadores das protecdes e nimero de partidas, selecione P204 = 1
ou 2, desligue e ligue novamente o SRW 01.

Para zerar os contadores de poténcia ativa e reativa, selecione P204 = 3, desligue € ligue novamente o SRW 01.

Para zerar o histdrico de desarmes, selecione P204 = 4, desligue e ligue novamente o SRW 01.

5.7.27 Auto-Reset

O auto-reset pode ser habilitado apenas para as protecdes de sobrecarga e PTC.

P643 — Auto-Reset

Faixa de 0 = Desabilitado Padrao: O
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Seleciona reset automatico para as protegdes PTC e sobrecarga.

PTC: para protegéo térmica via PTC, o auto-reset é executado quando o valor da resisténcia do sensor PTC é
menor que 1,6 kQ.

Sobrecarga: para a protecéo de sobrecarga o auto-reset & executado apds o tempo de resfriamento, ajustado em
PB42.
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5.7.28 Execucao do Programa Ladder

P001 - Tempo do Ciclo de Scan

Faixa de 0,0 a 6553,5 ms Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Mostra o tempo do ciclo de execugao do programa do usuario em milisegundo (ms).

P1000 - Estado do Programa do Usuario

Faixa de 0 = Sem Programa Padrao: -
Valores: 1 = Instalando Programa

2 = Programa Incompativel

3 = Programa Parado

4 = Programa Rodando

Propriedades: RO

Descricao:

Permite ao usuario visualizar o status em que o programa do usuario se encontra.

Se este parametro apresentar a opgao 2 “programa incompativel”, indica que a verséo do programa do usuario
que foi carregada nao é compativel com o firmware atual do SRW 01. Neste caso, é necessario que 0 usuario

recompile o seu projeto no WLP, considerando a nova versao do SRW 01 e refazer o “download”. Caso isso
nao seja possivel, pode-se fazer o “upload” deste aplicativo com o WLP.

P1001 - Desabilita Programa do Usuario

Faixa de 0 = Executa Programa do Usuario Padrao: O
Valores: 1 = Para Programa do Usuario

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Para a execucao do programa do usuario quando programado com valor diferente de O.

NOTA!

@ Se o parametro P1001 for configurado para parar o programa do usuario, todas as saidas digitais
programadas com a funcao Ladder serdo abertas. As saidas digitais configuradas com a funcao
LLadder voltam a operar conforme programacéao do usuario (Ladder), apds a alteracao do parametro
P1001 para O (zero).

5.7.29 Parametros do Usuario

P1010 a P1109 - Parametro do Usuario

Faixa de 0 a 65535 Padrao: O
Valores:

Propriedades: Us, rw

Descricao:

Parametros para uso geral que podem ser utilizados pelo Ladder.
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Monitoramento

6 MONITORAMENTO
6.1 PARAMETROS DE MONITORAMENTO

O SRW 01 realiza o monitoramento das seguintes variaveis:

Parametro . .
Descricao Faixa de valores
(endereco)
P002 Corrente % IN 0a999 %
P003 Corrente True RMS 0,0 2a6553,5 A
P004 Tenséao de Linha True RMS 0a 1000V
P005 Frequéncia da Rede 0,0299,9 Hz
P006 Estado do Relé (binario) bitO = Erro
bit1 = Trip
bit2 = Alarme/Falha
bit3 = Motor Ligado
bit4 = Modo Remoto
P007 Estado 2 do Relé (binario) bit0 = Tecla O HMI
bit1 = Tecla | HMI
bit2 = Sentido Giro/Velocidade
bit3 = Transicao do Motor
bit4 = Cooling Time
P008 Fator de Poténcia 0,00 a 1,00
P009 Poténcia Reativa do Motor 0,0 a 6553,5 kVAr
P010 Poténcia Ativa do Motor 0,0 a 6553,5 kW
PO11 Poténcia Aparente do Motor 0,0 a 6553,5 kVA
P012 Estado da Entradas Digitais 111 a 116 (decimal) 0a63
PO13 Estado das Saidas Digitais O1 a O4 bit0 = O1
bit1 = 02
bit2 = O3
bit3 = O4
PO14 Ultimo Erro 0a 200
P015 Segundo Erro 0a 200
P016 Erro Atual 0a 200
P020 Mostra Valor do PTC (ohms) 0a 10000 Q
P023 Verséao do Firmware (UC) 0,00 a 655,35
P024 Tipo de Protecao (UC) 0=PTC
1=ELS
2 = PTC/ELS
P026 Versao do Firmware (UMC/UMCT) 0,00 a 655,35
P027 Verséo do Firmware (EDU) 0,00 a 655,35
P029 Valor das Chaves de Enderecamento 0000h a 00FFh
P030 Corrente True RMS da Fase L1 0,0 26553,5 A
P031 Corrente True RMS da Fase L2 0,0 2a6553,5 A
P032 Corrente True RMS da Fase L3 0,0 2a6553,5 A
P033 Tensao de Linha L1-L2 0a 1000V
P034 Tensao de Linha L2-L.3 0a 1000V
P035 Tenséo de Linha L3-L1 0a 1000V
P036 Corrente Percentual de Fuga a Terra 0a 3334 %
P037 Corrente True RMS de Fuga a Terra 0,000 a 10,000 A
P042 Horas do Relé Energizado 0a 65530 h
P043 Horas Motor Ligado 0a 65530 h
P044 Contador kWh 0,0 2 999,9 kWh
P045 Contador MWh 0 a 65535 MWh
P046 Contador kVArh 0,0 a 999,9 kVArh
P047 Contador MVArh 0 a 65535 MVArh
P050 Protegao Térmica do Motor 0a 100 %
P051 Nivel de Desbalanceamento de Corrente 0a100 %
P052 Nivel de Falta a Terra 0a 200 %
P053 Nivel de Desbalanceamento de Tenséo 0a100 %
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ARG Descricao Faixa de valores
(endereco)
P060 Numero de Partidas 0 a 65535
P061 Numero de Desarmes por Sobrecarga 0 a 65535
P062 Numero de Desarmes por Desbalanceamento de Corrente 0 a 65535
P063 Numero de Desarmes por Falta a Terra 0 a 65535
P064 Numero de Desarmes por Falta de Fase (corrente) 0 a 65535
P065 Numero de Desarmes por Sobrecorrente 0 a 65535
P066 Numero de Desarmes por Subcorrente 0 a 65535
P067 Numero de Desarmes por Frequéncia Fora da Faixa 0 a 65535
P068 Numero de Desarmes por PTC 0 a 65535
P069 Numero de Desarmes por Fuga a Terra 0 a 65535
P070 Numero de Desarmes por Falha Externa 0 a 65535
P071 Status de Trip 1 (binario) bitd = PTC
bit1 = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P072 Status de Trip 2 (binario) bitO = Falta de Fase (corrente)
bit1 = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta a Terra
bit3 = Sobrecarga
P0O73 Status de Trip 3 (binario) bit0 = Fuga a Terra
bit1 = Falha Externa
bit2 = Teste de Trip
bit3 = Sequéncia de Fase
P075 Status de Alarme 1 (binario) bitd = PTC
bit1 = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P0O76 Status de Alarme 2 (binario) bitO = Falta de Fase (corrente)
bit1 = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta a Terra
bit3 = Sobrecarga
PO77 Status de Alarme 3 (binario) bit0 = Fuga a Terra
bit1 = Falha Externa
bit2 = Sem Uso
bit3 = Sem Uso
P078 Status Geral de Trip 2 0 a 65535
P079 Status Geral de Alarme 2 0 a 65535
P080 Status Geral de Trip 0 a 65535
P081 Status Geral de Alarme 0 a 65535
P082 Numero Total de Desarmes (Trips) 0 a 65535
P084 Protocolo de Comunicagao 0 = Nenhum
1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet
3 = Profibus DP
4 = Modbus-TCP
5 = Ethernet/IP
6 = ProfiNet 1O
P085 Tipo das Entradas Digitais (UC) 0 = Invalido
1 = Invalido
2 =24 vce
3=110vca
P086 Estado das Entradas Digitais 15 a 110 (decimal) 0a63
P087 Estado das Saidas Digitais O5 a O8 (binario) bit0 = O5
bit1 = 06
bit2 = O7
bit3 = O8
P100 Numero de Desarmes por Desbalanceamento de Tensdo 0 a 65535
P101 Numero de Desarmes por Falta de Fase (tenséo) 0 a 65535
P102 Numero de Desarmes por Sobretenséo 0 a 65535
P103 Numero de Desarmes por Subtensdo 0 a 65535
P104 Numero de Desarmes por Subpoténcia 0 a 65535
P105 Numero de Desarmes por Sobrepoténcia 0 a 65535
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(Pe?:::::;';; Descricao Faixa de valores
P106 Numero de Desarmes por Subfator de Poténcia 0 a 65535
P107 Numero de Desarmes por Sobrefator de Poténcia 0 a 65535
P110 Status de Trip 4 (binario) bit0 = Desbalanceamento de Tensao

bit1 = Falta de Fase (tenséo)
bit2 = Sobretensao
bit3 = Subtensao

P111 Status de Trip 5 (binario) bit0 = Subpoténcia

bit1 = Sobrepoténcia

bit2 = Subfator de Poténcia
bit3 = Sobrefator de Poténcia

P115 Status de Alarme 4 (binario) bit0 = Desbalanceamento de Tensao
bit1 = Falta de Fase (tenséo)

bit2 = Sobretenséo

bit3 = Subtensao

P116 Status de Alarme 5 (binario) bit0 = Subpoténcia

bit1 = Sobrepoténcia

bit2 = Subfator de Poténcia

bit3 = Sobrefator de Poténcia

NOTA!

@ O conteudo dos parametros P006, PO07, PO13, PO71, PO72, PO73, PO75, PO76, PO77, P0O87, P110,
P111, P115 e P116 s&o numeros bindrios onde cada bit corresponde a um estado I6gico. Na HMI seu
conteuido é apresentado em binario.

NOTA!
@ Todas as variaveis monitoradas pelo SRW 01 podem ser acessadas através da HMI, software WLP
e Fieldbus.

P002 - Corrente % IN

Faixa de 0a999 % Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o percentual de corrente medida em relagao a corrente ajustada (P401 ou P402).

P003 - Corrente True RMS

Faixa de 0,0 a6553,5 A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a corrente True RMS, média das 3 fases do motor.

P004 - Tensao de Linha True RMS

Faixa de 0a 1000V Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa a tensao de linha média True RMS do motor.

Para motores trifasicos € a média das tensdes das 3 fases. Para motores monofasicos, € a tensao de linha lida
entre L1-L2.
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P005 - Frequéncia da Rede

Faixa de 0,02 99,9 Hz Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a frequéncia da rede de alimentagao do motor.

P006 - Estado do Relé (binario)

Faixa de bit0 = Erro Padrao: -
Valores: bit1= Trip

bit2 = Alarme/Falha

bit3 = Motor Ligado

bit4 = Modo Remoto

Propriedades: RO
Descricao:
Este parametro permite monitorar diversos estados do relé.

Ex: PO06 = 24 = 11000b. Significa que o SRW 01 esta em modo remoto e 0 motor esta acionado (fluindo
corrente).

Os bits de erro e/ou Trip podem ser utilizados na légica Ladder do usuario, nos modos de operacéo Transparente
e PLC para desarme da saida caso de alguma protecao atuar.

P007 - Estado 2 do Relé (binario)

Faixa de bit0 = Tecla O HMI Padrao: -
Valores: bit1 = Tecla | HMI
bit2 = Sentido Giro/Velocidade
bit3 = Transicado do Motor
bit4 = Cooling Time
Propriedades: RO
Descricao:
Este pardmetro permite monitorar diversos estados do relé.

Os bits das teclas | e 0 da HMI podem ser utilizados na I6gica Ladder do usuario, nos modos de operacao
Transparente e PLC para acionar e parar o motor.

O bit 2 informa o sentido de giro do motor quando o SRW 01 esta programado para 0 modo de operagao
Partida Reversora (P202 = 3), O = sentido direto, 1 = sentido reverso.

Para os modos de operacao Partida Dahlander/Dois Enrolamentos (P202 = 5 ou 6) informa a velocidade do
motor, O = velocidade alta (H) ou 1 = velocidade baixa (L).

O bit 3 informa que o SRW 01 esta executando o tempo de transicdo do motor ajustado em P212, apds
transcorrido este tempo, a transicdo € executada.

O bit 4 indica que esta sendo executado o tempo de resfriamento (cooling time), selecionado em P642.
0 = inativo, 1 = ativo.
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P008 - Fator de Poténcia

Faixa de 0,00 a 1,00 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o fator de poténcia do motor.

P009 - Poténcia Reativa do Motor

Faixa de 0,0 a 6553,5 kVAr Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica a poténcia reativa média das trés fases do motor.

P010 - Poténcia Ativa do Motor

Faixa de 0,0 a 6553,5 kW Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Indica a poténcia ativa média das trés fases do motor.

P011 - Poténcia Aparente do Motor

Faixa de 0,0 a 6553,5 kVA Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Indica a poténcia aparente média das trés fases do motor.

P012 - Estado das Entradas Digitais 111 a 116

Faixa de 0a63 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Monitora o estado das entradas digitais da Unidade de Controle.

Ex: PO12 = 12 = 1100b. Significa que as entradas digitais 113 e 114 estao acionadas.
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P013 - Estado das Saidas Digitais O1 a O4

Faixa de bit 0 = O Padrao: -
Valores: bit 1 = 02
bit 2 = O3
bit 3 =04
Propriedades: RO
Descricao:

Monitora o estado das saidas digitais da Unidade de Controle (UC).

Ex: P0O13 = 12 = 1100b. Significa que as saidas digitais O3 e O4 estao acionadas.

P014 - Ultimo Erro

Faixa de 0a 200 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Informa o codigo do ultimo erro ocorrido no SRW 01. Para compreender o significado dos codigos dos erros,
consulte a Secao 7.2 DIAGNOSTICO VIA HMI na pagina 7-2 deste manual.

P015 - Segundo Erro

Faixa de 0a200 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o codigo do penultimo erro ocorrido no SRW 01. Para compreender o significado dos cddigos dos
erros, consulte a Secao 7.2 DIAGNOSTICO VIA HMI na pagina 7-2 deste manual.

P016 - Erro Atual

Faixa de 0a200 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o codigo do erro atual do SRW 01. Para compreender o significado dos codigos dos erros, consulte a
Secao 7.2 DIAGNOSTICO VIA HMI na péagina 7-2 deste manual.

P020 - Mostra Valor do PTC (ohms)

Faixa de 0 a 10000 Q Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o valor da resisténcia do sensor PTC, em ohms.
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P023 - Versao do Firmware (UC)

Faixa de 0,00 a 655,35 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a versao do firmware da Unidade de Controle (UC).

P024 - Tipo de Protecao (UC)

Faixa de 0=PTC Padrao: -
Valores: 1=ELS
2 = PTC/ELS
Propriedades: RO
Descricao:

Indica o tipo de protecéo presente na Unidade de Controle (UC).

P026 - Versao de Firmware (UMC/UMCT)

Faixa de 0,00 a 655,35 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Informa a versao do firmware da Unidade de Medicao de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/
Tensao (UMCT).

P027 - Versao de Firmware (EDU)

Faixa de 0,00 a 655,35 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a verséo do firmware da Unidade de Expansao Digital (EDU).

P029 - Valor das Chaves de Enderecamento

Faixa de O aFFh Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica o valor do ajuste das chaves de enderecamento hexadecimais.

P030 - Corrente True RMS da Fase L1

Faixa de 0,0 a6553,5 A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa a corrente True RMS da fase L1 do motor.
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P031 - Corrente True RMS da Fase L2

Faixa de 0,0 a6553,5 A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a corrente True RMS da fase L2 do motor.

P032 - Corrente True RMS da Fase L3

Faixa de 0,0 a6553,5 A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa a corrente True RMS da fase L3 do motor.

P033 - Tensao de Linha L1-L2

Faixa de 0a 1000V Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Indica a tensao True RMS entre as fases L1 e L2.

P034 - Tensao de Linha L2-L3

Faixa de 0a 1000V Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica a tenséo True RMS entre as fases L2 e L3.

P035 - Tensao de Linha L3-L1

Faixa de 0a 1000V Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Indica a tenséo True RMS entre as fases L3 e L1.

P036 - Corrente Percentual de Fuga a Terra

Faixa de 0 a 3334 % Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o percentual de corrente de fuga a terra medida em relagéo ao nivel de corrente ajustado no parametro
P632, desde que a protecao por fuga a terra esteja habilitada (P631 = 1).
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P037 - Corrente True RMS de Fuga a Terra

Faixa de 0,000 a 10,000 A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a corrente True BRMS de fuga a terra medida através do sensor de fuga a terra, desde que a protecao
por fuga a terra esteja habilitada (P631 = 1).

P042 - Horas do Relé Energizado

Faixa de 0a 65530 h Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a quantidade de horas que o SRW 01 esta energizado.

P043 - Horas Motor Ligado

Faixa de 0a 65530 h Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa a quantidade de horas de funcionamento do motor.

E possivel zerar este contador ajustando P204 = 1.

P044 - Contador kWh

Faixa de 0,0 2 999,9 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o total acumulado de energia ativa consumida pelo motor em kWh.

Indica até 999,9 kWh, retornando para zero e incrementado o contador de MWh, parametro P045. Este valor
€ mantido mesmo quando o SRW 01 é desenergizado. E possivel zerar este contador ajustando P204 = 3.

P045 - Contador MWh

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o total acumulado de energia ativa consumida pelo motor em MWh.

Este valor é mantido mesmo quando o SRW 01 é desenergizado. E possivel zerar este contador ajustando P204 = 3.
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P046 - Contador kVArh

Faixa de 0,0 2 999,9 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o total acumulado de energia reativa consumida pelo motor em kVArh.

Indica até 999,9 kVArh, retornando para zero e incrementado o contador de MVArh, parametro PO47. Este valor
€ mantido mesmo quando o SRW 01 é desenergizado. E possivel zerar este contador ajustando P204 = 3.

P047 - Contador MVArh

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o total acumulado de energia ativa consumida pelo motor em MVArh.

Este valor é mantido mesmo quando o SRW 01 é desenergizado. E possivel zerar este contador ajustando P204 = 3.

NOTA!
@ O valor indicado nos parametros P044 a P047 sao calculados indiretamente, e nao devem ser usados
para mensurar 0 consumo de energia.

P050 - Protecao Térmica do Motor

Faixa de 0a 100 % Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o valor de saida do modelo térmico em uma escala de 0 a 100 %, utilizado na protecéo de sobrecarga
do SRW 01, sendo que 100 % € o ponto de atuacao da protecao térmica do motor.

O valor indicado neste pardmetro depende da condicéo de funcionamento do motor e quanto tempo 0 mesmo

se encontra nesta condicao, por exemplo: parado, em partida e em regime pleno. Depende, também, da classe
térmica selecionada, poténcia nominal do motor e do fator de servigo do motor.

P051 - Nivel de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0a 100 % Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o percentual de desbalanceamento de corrente em relacéo a corrente média (PO03) e as correntes L1
(PO30), L2 (PO31) e L3 (P032).
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P052 - Nivel de Falta a Terra

Faixa de 0a 200 % Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o percentual da corrente de falta a terra em relacao a corrente ajustada (P401 ou P402).

P053 - Nivel de Desbalanceamento de Tensao

Faixa de 0a 100 % Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o percentual de desbalanceamento de tensao em relacao a tensao média (P004) e as tensdes L1-1L.2
(P0O33), L2-L.3 (P034) e L3-L1 (PO35).

P060 — Nimero de Partidas

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa o ndmero de partidas do motor.

P061 - Numero de Desarmes por Sobrecarga

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o ndmero de desarmes (Trip) por sobrecarga.

P062 - Numero de Desarmes por Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o nimero de desarmes (Trip) por desbalanceamento de corrente.

P063 - Numero de Desarmes por Falta a Terra

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa o numero de desarmes (Trip) por falta a terra.
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P064 — Numero de Desarmes por Falta de Fase (Corrente)

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Informa o ndmero de desarmes (Trip) por falta de fase (corrente).

Padrao:

P065 — Numero de Desarmes por Sobrecorrente

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Informa o numero de desarmes (Trip) por sobrecorrente.

Padrao:

P066 — Numero de Desarmes por Subcorrente

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa o numero de desarmes (Trip) por subcorrente.

P067 — Numero de Desarmes por Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Informa o nimero de desarmes (Trip) por frequéncia fora da faixa.

Padrao:

Padrao:

P068 — Numero de Desarmes por PTC

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa o numero de desarmes (Trip) por PTC.

Padrao:

P069 - Numero Desarmes por Fuga a Terra

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa o nimero de desarmes (Trip) por fuga a terra.
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P070 - Numero Desarmes por Falha Externa

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o ndmero de desarmes (Trip) por falha externa.

@ NOTA!
E possivel zeras os contadores P0O60 a PQ70, ajustando P204 = 2.

P071 - Status de Trip 1 (binario)

Faixa de bit0 = PTC Padrao: -
Valores: bit1 = Fora da Frequéncia

bit2 = Subcorrente

bit3 = Sobrecorrente

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protecao atuou com desarme (Trip).

Ex: PO71 =1 = 0001b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (Trip) devido a atuacao da protecao térmica
via PTC.

P072 - Status de Trip 2 (binario)

Faixa de bitO = Falta de Fase (Corrente) Padrao: -
Valores: bit1 = Desbalanceamento de Corrente

bit2 = Falta a Terra

bit3 = Sobrecarga

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protecao atuou com desarme (Trip).

Ex: PO72 = 2 = 0010b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (Trip) devido a atuacao da protecao de
desbalanceamento de corrente entre fases.

P073 - Status de Trip 3 (binario)

Faixa de bitO = Fuga a Terra Padrao: -
Valores: bit1 = Falha Externa

bit2 = Teste de Trip

bit3 = Sequéncia de Fase

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protecao atuou com desarme (Trip).

Ex: PO73 = 4 = 0100b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (Trip) devido a atuacao do teste de Trip.
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P075 - Status de Alarme 1 (binario)

Faixa de bit0 = PTC Padrao: -
Valores: bit1 = Fora da Frequéncia

bit2 = Subcorrente

bit3 = Sobrecorrente

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protecéao atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: PO75 = 8 = 1000b. Significa que a protecdo de sobrecorrente atuou, mas como ela esta configurada em
alarme, o motor n&o é desligado.

P076 - Status de Alarme 2 (binario)

Faixa de bitO = Falta de Fase (Corrente) Padrao: -
Valores: bit1 = Desbalanceamento de Corrente

bit2 = Falta a Terra

bit3 = Sobrecarga

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protecao atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: PO76 = 8 = 1000b. Significa que a protecdo de sobrecarga atuou, mas como ela esta configurada em
alarme, o motor nédo é desligado.

P077 - Status de Alarme 3 (binario)

Faixa de bitO = Fuga a Terra Padrao: -
Valores: bit1 = Falha Externa
bit2 = Sem Uso
bit3 = Sem Uso
Propriedades: RO
Descricao:

Indica se alguma protecao atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: PO77 = 2 = 0010b. Significa que a protecao por falha externa atuou, mas como ela esta configurada em
alarme, o motor nao é desligado.

P078 - Status Geral de Trip 2

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica se alguma protecao atuou com desarme (Trip). Ea unificacao dos parametros P110 e P111.
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P079 - Status Geral de Alarme 2

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica se alguma protecdo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme. E a unificagdo dos parametros
P115e P116.

P080 - Status Geral de Trip

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica se alguma protecao atuou com desarme (Trip). Ea unificagao dos parametros PO71, PO72 e PQ73.

P081 - Status Geral de Alarme

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica se alguma protegdo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme. E a unificacdo dos parametros
PO75, PO76 e PO77.

P082 - Numero Total de Desarmes (Trips)

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica o nuimero total de desarmes (Trips). Corresponde ao somatorio de P061 a PO70 e P100 a P107.

P084 - Protocolo de Comunicacao

Faixa de 0 = Nenhum Padrao: -
Valores: 1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet

3 = Profibus DP
4 = Modbus-TCP
5 = Ethernet/IP

6 = ProfiNet 1O

Propriedades: RO
Descricao:
Apresenta o tipo de protocolo de comunicacao do SRW 01.
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P085 - Tipo de Entradas Digitais (UC)

Faixa de 0 = Invalido Padrao: -
Valores: 1 = Invalido
2 =24 \Vcc
3 =110 Vca
Propriedades: RO
Descricao:

Apresenta o tipo de entradas digitais da Unidade de Controle (UC).

P086 - Estado das Entradas Digitais I5 a 110

Faixa de 0a63 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Monitora o estado das entradas digitais da Unidade de Expanséao Digital (EDU).

Ex: PO86 = 42 = 101010b. Significa que as entradas digitais 16, 18 e 110 estéo acionadas.

P087 - Estado das Saidas Digitais O5 a O8

Faixa de bit 0 = O5 Padrao: -
Valores: bit 1 = 06
bit 2 = O7
bit 3 = 08
Propriedades: RO
Descricao:

Monitora o estado das saidas digitais da Unidade de Expanséo Digital (EDU).

Ex: P0O87 = 10 = 1010b. Significa que as saidas digitais O6 e O8 estao acionadas.

P100 - Numero de Desarmes por Desbalanceamento de Tensao

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa o numero de desarmes (Trip) por desbalanceamento de tenséo.

P101 - Numero de Desarmes por Falta de Fase (Tensao)

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o nimero de desarmes (Trip) por falta de fase (tenséo).
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P102 - Numero de Desarmes por Sobretensao

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Informa o ndmero de desarmes (Trip) por sobretenséao.

Padrao: -

P103 - Numero de Desarmes por Subtensao

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Informa o nimero de desarmes (Trip) por subtenséao.

Padrao: -

P104 - Numero de Desarmes por Subpoténcia

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa o numero de desarmes (Trip) por subpoténcia.

Padrao: -

P105 - Numero de Desarmes por Sobrepoténcia

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informa o ndmero de desarmes (Trip) por sobrepoténcia.

Padrao: -

P106 - Numero de Desarmes por Subfator de Poténcia

Faixa de 0 a 65535
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Informa o ndmero de desarmes (Trip) por subfator de poténcia.

Padrao: -
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P107 — Numero de Desarmes por Sobrefator de Poténcia

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o ndmero de desarmes (Trip) por sobrefator de poténcia.

@ NOTA!
E possivel zeras os contadores P100 a P107, ajustando P204 = 2.

P110 - Status de Trip 4 (binario)

Faixa de bitO = Desbalanceamento de Tensao Padrao: -
Valores: bit1 = Falta de Fase (Tensao)

bit2 = Sobretensao

bit3 = Subtensao

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protecao atuou com desarme (Trip).

Ex: P110 = 8 = 1000b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (Trip) devido a atuacao da protecao de
subtenséo.

P111 - Status de Trip 5 (binario)

Faixa de bit0 = Subpoténcia Padrao: -
Valores: bit1 = Sobrepoténcia

bit2 = Subfator de Poténcia

bit3 = Sobrefator de Poténcia

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protecao atuou com desarme (Trip).

Ex: P111 = 1 = 0001b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (Trip) devido a atuacao da protecao de
subpoténcia.

P115 - Status de Alarme 4 (binario)

Faixa de bit0 = Desbalanceamento de Tensao Padrao: -
Valores: bit1 = Falta de Fase (Tensao)

bit2 = Sobretensao

bit3 = Subtensao

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protecao atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: P115 = 4 = 0100b. Significa que a protecéo por sobretensao atuou, mas como ela esta configurada em
alarme, o motor nédo é desligado.
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P116 - Status de Alarme 5 (binario)

Faixa de bit0 = Subpoténcia Padrao: -
Valores: bit1 = Sobrepoténcia

bit2 = Subfator de Poténcia

bit3 = Sobrefator de Poténcia

Propriedades: RO
Descricao:
Indica se alguma protegao atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: P116 = 8 = 1000b. Significa que a protegéo por sobrefator de poténcia, mas como ela esta configurada em
alarme, o motor nao é desligado.
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7 DIAGNOSTICO

O diagndstico de erro, alarme, Trip e falha da Unidade de Controle (UC) pode ser realizado através dos trés leds
de status do SRW 01 ou através de mensagens na HMI.

As seguintes mensagens piscantes séo apresentadas no display da HMI:

Mensagem de alarme: Indicagao “ALAr”.

Mensagem de Trip: indicagéo “Trip”.

Mensagem de erro: O codigo de erro aparece piscante. Ex.: EO015 (falta de fase) seguido de um ponto. Enquanto
o estado de Trip ou de erro permanecer, 0 ponto se mantém piscante.

O SRW 01 classifica os erros em:

m  Protecao - sinalizado através do led Trip:

- Trip: desligamento do motor.
- Alarme: n&o desliga o motor, apenas sinaliza.

m Sistema - sinalizado através do led status:

- Erro: desligamento do motor.
- Falha: ndo desliga o0 motor, apenas sinaliza.

Os parametros PO14, P0O15 e PO16 armazenam o Ultimo erro, segundo erro e erro atual respectivamente.

A Unidade de Expanséo Digital (EDU) possui trés leds para sinalizar se o dispositivo esta energizado e qual o
estado da comunicacao com a Unidade de Controle (UC).

7.1 DIAGNOSTICO VIA LEDS

Tabela 7.1: Estado da Unidade de Controle (UC) via Leds

Led Sinalizacao Descricao

Verde Relé apto para uso
Status Verde pisca Falha - nao desliga motor

Vermelho pisca Erro - desligamento do motor

Net Conforme manual de comunicagéo de cada protocolo
Verde Motor normal

Trip Verde pisca Alarme - n&o desliga motor
Vermelho pisca Trip - desligamento do motor

Tabela 7.2: Estado da Unidade de Expanséao Digital (EDU) via Leds

Led Sinalizacao Descricao
Verde Dispositivo energizado

on Apagado Dispositivo desenergizado
Verde Dispositivo em condi¢cées normais de operagéo
Verde pisca Dispositivo recuperou-se de uma perda de

comunicacdo com a Unidade de Controle (UC),
sendo necessario executar o comando de
Reset de erros na UC para retornar a condicao
normal de funcionamento do dispositivo

Status

Vermelho pisca Dispositivo sem comunicagao com a Unidade
de Controle (UC)
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7.2 DIAGNOSTICO VIA HMI

Tabela 7.3: Cddigos de erros
Erro Tipo Acao Descricao
E0003 Protecao Trip ou alarme Falta de fase (tensao)
E0004 Protecao Trip Sequéncia de fase
E0005 Protecao Trip ou alarme Sobrecarga
E0009 Sistema Erro Erro na memoria EEPROM
E0010 Sistema Falha Erro funcéo copy
E0015 Protecao Trip ou alarme Falta de fase (corrente)
E0016 Protecao Trip ou alarme Subtensao
E0017 Protegéo Trip ou alarme Sobretenséo
E0018 Protecao Trip ou alarme Desbalanceamento de tensao
E0024 Sistema Erro Erro de configuracao das saidas digitais
E0025 Sistema Erro Erro de configuragcao das entradas digitais
E0030 Sistema Erro ou falha Unidade de Controle sem comunicagao com a EDU
E0031¢ Sistema Erro ou falha Unidade de Controle sem comunicagdo com a HMI
E0032 Protecao Trip ou alarme Protecao por PTC
E0034 Sistema Erro PTC em curto
E0035 Sistema Erro PTC aberto
E0051 Sistema Falha Falha ao gravar programa
E0055 Sistema Falha Programa incompativel ou fora dos limites da memdria
E0056 Sistema Falha Erro de CRC na transferéncia do programa do usuario
E0060 Sistema Erro Erro Sistema de Arquivos
E0065 Protecao Trip ou alarme Subcorrente
E0066 Protecao Trip ou alarme Sobrecorrente
E0073 Protecao Trip ou alarme Falta a terra
E0074 Protegéao Trip ou alarme Desbalanceamento de corrente
E0075 Protecao Trip ou alarme Frequéncia fora da faixa
E0076 Protecao Trip ou alarme Fuga a terra
E0077") Protecao Erro ou alarme Fuga a terra: inibe Trip em caso de curto-circuito
E0078 Sistema Erro Erro de Check Back, verificagdo comando de partida
E0079 Sistema Erro Erro de Check Back, verificacdo comando de parada
E0080 Sistema Erro Erro de Check Back, verificacdo de parada
E0081 Sistema Erro Erro de Check Back, verificagao de funcionamento
E0082 Sistema Erro Corrente programada em P401 (e P402) fora da faixa da
UMC/UMCT
E0085 Sistema Erro Sem comunicacao com a UMC/UMCT
E0087 Protecao Trip Teste de Trip
E0088 Protecao Trip ou alarme Falha externa
E0089 Protecao Trip ou alarme Subpoténcia
E0090 Protecao Trip ou alarme Sobrepoténcia
E0091 Protecao Trip ou alarme Subfator de poténcia
E0092 Protecao Trip ou alarme Sobrefator de poténcia
E0129 Sistema Erro ou falha Ethernet Offline
E0130 Sistema Erro ou falha Erro de acesso a interface Ethernet
E0131 Sistema Erro ou falha Timeout na comunicacao Modbus
E0150 a Sistema Erro ou falha Erros de usuério do WLP
E0199

(*) Erro Local da HMI, n&o é registrado no SRW 01-UC se P229 ou P232 = 1.
(**) Sinaliza erro se o0 motor estiver parado, ndo permitindo aciona-lo. Se o motor estiver acionando, sinaliza alarme.
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7.3 HISTORICO DE DESARMES

O SRW 01 registra os cinco Ultimos desarmes (Trip ou erro) ocorridos, juntamente com outras informacoes
relevantes para a interpretacao do desarme, como:

m  Codigo do erro.

= Corrente fase L1.

= Corrente fase L2.

= Corrente fase L3.

=  Protecao térmica do motor.

m  Corrente de fuga a terra.

m Estado légico.

m Tensado L1-L.2 0O

m Tensdo L2-L.3 0.

m Tensado L3-L1 0.

m Variavel definida pelo usuario em P118.
m Variavel definida pelo usuario em P119.

(*) Registrado valor O (zero) para as leituras de tensdes quando utilizada a Unidade de Medicao de Corrente
(UMC).

P118 - Parametro Definido pelo Usuario 1

Faixa de 121109 Padrao: 5
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Seleciona 0 numero do parédmetro o qual deseja-se registrar o seu conteudo na décima primeira variavel do
historico de desarmes. O valor padrao do parametro P118 é 5, salvando assim o conteldo do parametro PO05
(frequéncia da rede).

P119 - Parametro Definido pelo Usuario 2

Faixa de 121109 Padrao: 20

Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:

Seleciona o nimero do parametro o qual deseja-se registrar 0 seu contelido na décima segunda variavel do

histérico de desarmes. O valor padrao do parédmetro P119 é 20, salvando assim o conteldo do parametro
P020 (mostra valor do PTC).
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P120 - Cédigo do Ultimo Erro
P135 - Cédigo do Segundo Erro
P150 - Cédigo do Terceiro Erro

P165 - Cédigo do Quarto Erro

o
D
Q
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o
@
=
o
o

P180 - Cédigo do Quinto Erro

Faixa de 0a 200 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:
Informam os cddigos das ocorréncias do Ultimo ao quinto desarme. Para compreender o significado dos

cédigos dos erros, consulte a Secdo 7.2 DIAGNOSTICO VIA HMI na pagina 7-2 deste manual.
P121 - Corrente Fase L1 Ultimo Erro
P136 - Corrente Fase L1 Segundo Erro

P151 - Corrente Fase L1 Terceiro Erro

P166 — Corrente Fase L1 Quarto Erro

P181 - Corrente Fase L1 Quinto Erro

Faixa de 0,0a6553,5A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro da corrente na fase L1 no momento das ocorréncias do ultimo ao quinto desarme.

P122 - Corrente Fase L2 Ultimo Erro

P137 - Corrente Fase L2 Segundo Erro

P152 - Corrente Fase L2 Terceiro Erro

P167 - Corrente Fase L2 Quarto Erro

P182 - Corrente Fase L2 Quinto Erro

Faixa de 0,0 a6553,5 A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro da corrente na fase L2 no momento das ocorréncias do ultimo ao quinto desarme.
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P123 - Corrente Fase L3 Ultimo Erro
P138 - Corrente Fase L3 Segundo Erro
P153 - Corrente Fase L3 Terceiro Erro

P168 — Corrente Fase L3 Quarto Erro

P183 - Corrente Fase L3 Quinto Erro

Faixa de 0,0 a6553,5 A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro da corrente na fase L3 no momento das ocorréncias do ultimo ao quinto desarme.
P124 - Protecao Térmica Ultimo Erro

P139 - Protecao Térmica Segundo Erro

P154 - Protecao Térmica Terceiro Erro

P169 - Protecao Térmica Quarto Erro

P184 - Protecao Térmica Quinto Erro

Faixa de 0a 100 % Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro do valor de saida do modelo térmico nas ocorréncias do ultimo ao quinto desarme.
P125 - Corrente Fuga a Terra Ultimo Erro
P140 - Corrente Fuga a Terra Segundo Erro

P155 - Corrente Fuga a Terra Terceiro Erro

P170 - Corrente Fuga a Terra Quarto Erro

P185 - Corrente Fuga a Terra Quinto Erro

Faixa de 0,000 a 10,000 A Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro da corrente True RMS de fuga a terra medida através do sensor de fuga a terra (desde que a protecao
por fuga a terra esteja habilitada - P631 = 1), nas ocorréncias do Ultimo ao quinto desarme.
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P126 - Estado Légico Ultimo Erro

P141 - Estado Légico Segundo Erro

P156 - Estado Légico Terceiro Erro

P171 - Estado Légico Quarto Erro

P186 - Estado Logico Quinto Erro

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Registro do estado do relé (PO06), do estado das entradas digitais 11 a 16 (P012) e o estado das saidas digitais
01 a 04 (P013) nas ocorréncias do Ultimo ao quinto desarme.

P127 - Tensao L1-L2 Ultimo Erro

P142 - Tensao L1-L2 Segundo Erro

P157 — Tensao L1-L2 Terceiro Erro

P172 - Tensao L1-L2 Quarto Erro

P187 — Tensao L1-L2 Quinto Erro

Faixa de 0a 1000V Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro da tenséao True RMS entre as fases L1 e L2 no momento das ocorréncias do Ultimo ao quinto desarme.

P128 - Tensao L2-L3 Ultimo Erro

P143 - Tensao L2-L3 Segundo Erro

P158 — Tensao L2-L3 Terceiro Erro

P173 - Tensao L2-L3 Quarto Erro

P188 - Tensao L2-L3 Quinto Erro

Faixa de 0a 1000V Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro da tenséao True RMS entre as fases L2 e L3 no momento das ocorréncias do ultimo ao quinto desarme.
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P129 - Tensao L3-L1 Ultimo Erro
P144 - Tensao L3-L1 Segundo Erro
P159 - Tensao L3-L1 Terceiro Erro

P174 - Tensao L3-L1 Quarto Erro

P189 - Tensao L3-L1 Quinto Erro

Faixa de 0a 1000V Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro da tenséo True RMS entre as fases L3 e L1 no momento das ocorréncias do Ultimo ao quinto desarme.
P130 - Definido pelo Usuario 1 Ultimo Erro

P145 - Definido pelo Usuario 1 Segundo Erro

P160 - Definido pelo Usuario 1 Terceiro Erro

P175 - Definido pelo Usuario 1 Quarto Erro

P190 - Definido pelo Usuario 1 Quinto Erro

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Registro do contetdo do parémetro selecionado em P118 no momento das ocorréncias do Ultimo ao quinto
desarme.

P131 - Definido pelo Usuario 2 Ultimo Erro
P146 - Definido pelo Usuario 2 Segundo Erro

P161 - Definido pelo Usuario 2 Terceiro Erro

P176 - Definido pelo Usuario 2 Quarto Erro
P191 - Definido pelo Usuario 2 Quinto Erro

Faixa de 0 a 65535 Padrao: -
Valores:

Propriedades: RO
Descricao:

Registro do contelddo do paréametro selecionado em P119 no momento das ocorréncias do Ultimo ao quinto
desarme.
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NOTA!
@ Caso ocorra um desarme simultaneamente com a energizagao do relé, os registros referentes a este
desarme como estado légico, correntes, etc, poderdo conter informacdes invalidas.
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8 CARACTERISTICAS TECNICAS

Dados gerais Posicao de montagem = Qualquer
Grau de poluicao (UL508) m 2
Grau de protecao (IEC 60529) = Unidade de Controle (UC): IP20
B Unidade de Medicao de Corrente (UMC):
- Sem barramento de conexao: P20
- Com barramento de conexao: IPOO
B Unidade de Medicao de Corrente/Tensao (UMCT):
- Sem barramento de conexao: P20
- Com barramento de conexao: IPOO
®  Unidade de Expanséo Digital (EDU): IP20
®  Interface homem-maquina (HMI): IP54
= Sensor de fuga a terra (ELS): IP20
Temperatura ambiente permitida ®  Operacao: conforme IEC: 0...+ 55 °C
conforme UL: O... + 40 °C
= Armazenamento e transporte: - 25 ... + 80 °C
Faixas de curto-circuito (UL) ®  Unidade de Controle (UC): consulte a Secao 3.15 FAIXAS DE CURTO-
CIRCUITO (UL) na pagina 3-12 deste manual
®  Unidade de Medicao de Corrente (UMC): consulte a Secao 3.15 FAIXAS DE
CURTO-CIRCUITO (UL) na pagina 3-12 deste manual
®  Unidade de Medicao de Corrente/Tensao (UMCT): consulte a Secao 3.15
FAIXAS DE CURTO-CIRCUITO (UL) na pagina 3-12 deste manual
B Unidade de Expansao (EDU): consulte a Secao 3.15 FAIXAS DE CURTO-
CIRCUITO (UL) na pagina 3-12 deste manual
Classes de disparo (UL) ®  Unidade de Controle (UC): Classes 10/20/30
= Unidade de Medicéo de Corrente (UMC): Classes 10/20/30
®  Unidade de Medicéo de Corrente/Tensao (UMCT): Classes 10/20/30
Unidade de Tensao nominal de isolacéo Ui = 300V
Controle (UC) Tensao nominal de alimentacdo Us  |®  110...240 Vca/Vec @ 50/60 Hz | 24 Vica/Voc @ 50/60 Hz
Faixa de operagéo ®m 0,85Us..1,10 Us ®m 0,80 Us...1,20 Us
Consumo (tipico) = B6W = 5W
Numero de entradas digitais B 6 entradas isoladas opticamente
Alimentacéo das entradas digitais m 24 \Vcc
Fonte para entradas digitais = Fonte interna de 24 Vcc (isolada) ou externa
Corrente das entradas digitais m 6mA@ 24 \Vcc
Isolagao das entradas digitais m 3kV
Numero de saidas digitais ® 4 saidas arelé
Agrupamento de contatos m 2 saidas SPST
m 2 saidas SPST comum compartilhado
Maxima tenséo de manobra m 250 Vcc, 240 Vca
Menor poténcia de manobra ® 1WouilVA
Capacidade dg manobra por = UL 508: Pilot Duty C300
contato do relé = AC-15 (IEC 60947-5-1): 1,5 Aca / 120 Vca

0,75 Aca/ 240 Vca

= DC-13 (IEC 60947-5-1): 0,22 Acc / 125 Vce
0,1 Acc /250 Vcce
Capacidade dos contatos
(carga resistiva) m 25A,30Vcc/ 250 Vca
Protecéo externa contra .
curto-circuito = Fusivel 6 Agl/igG
Protecéo do motor via - PTC = Valor do Trip: > 3,4 kQ;
m  Valor do rearme: < 1,6 kQ
Terminais (conectores) ®  Torque: 0,5 Nm - 4,5 Ib.in
B Segéao dos condutores:

- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26 ...12 AWG)
- Flexivel com/sem terminais: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26... 12 AWG)

m  Parafusos: M3

Botao reset ®  Reset de erro ou falha — sistema
= Reset de Trip ou alarme — protecdes
m  Teste de Trip
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Unidade de
Medicao de
Corrente (UMC)

Faixas de corrente

0,25...840 Aca

Grau de isolagao ui

690 Vca

Tensao nominal de operacao Ue:

IEC 60947-4-1: 690 Vca
UL 508: 600 Vca

Tensao de impulso Uimp

6 kV

Faixa de frequéncia

50/60 Hz

Aplicacao

Monofésico e trifasico

Didmetro dos furos para os cabos

UMC 1,2e3:8mm

UMC 4: 15 mm

UMC 5: Barramento

UMC 6: 32 mm ou barramento

Sensor de Fuga a |Faixa de corrente 0,3 ... 5Aca
Terra (ELS) Grau de isolacdo Ui 690 Vca
Tensao nominal de operacao Ue IEC 60947-4-1: 690 Vca
UL 508: 600 Vca
Tensao de impulso Uimp 6 kV
Faixa de frequéncia 50/60 Hz
Aplicacao Monoféasico e trifasico
Diametro interno da janela EL1: 35 mm
EL2: 70 mm
EL3: 120 mm
EL4: 210 mm
Terminais (conectores) Torque: 0,29 Nm - 2,6 Ib.in
Secado maxima dos condutores:
- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (22 ... 14 AWG)
- Flexivel com/sem terminais: 1 x (0,2 ... 1,5 mm?); 1 x (22 ... 14 AWG)
m  Parafusos: M3
Unidade de Tens&ao nominal de isolagao Ui = 300V
EXSS;‘SE‘O Digital  |Numero de entradas digitais ® 6 entradas isoladas opticamente (24 Vicc ou 110 Vca)
Alimentacao das entradas digitais m 24 \Vcc = 110 Vca
Fonte para entradas digitais m  Fonte externa de 24 Vcc m  Fonte externa de 110 Vca
Corrente das entradas digitais = 11 mA@ 24 Vce = 5mA@ 110 Vca
Isolagao das entradas digitais m 3kV
Numero de saidas digitais m 4 saidas arelé
Agrupamento de contatos = 4 saidas SPST
Maxima tensao de manobra m 250 Vce, 240 Vea
Menor poténcia de manobra m 1WouilVA
Capacidade de manobra por contato |® UL 508: Pilot Duty C300
do relé m  AC-15 (IEC 60947-5-1): 1,56 Aca/ 120 Vca
0,75 Aca/ 240 Vca
m  DC-18 (IEC 60947-5-1): 0,22 Acc / 125 Vce
0,1 Acc /250 Vce
Capacidade dos contatos = 25A,30Vcee/ 250 Vea
(carga resistiva)
Protecéo externa contra m  Fusivel 6 A gl/gG
curto-circuito
Terminais (conectores) m  Torque: 0,5Nm - 4,5 Ib.in
m  Secéo dos condutores:
- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26 ...12 AWG)
- Flexivel com/sem terminais: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26... 12 AWG)
m  Parafusos: M3
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Unidade de Faixas de corrente = 0,25..840 Aca
Medicaode ~ |Faixas de tenséo ®  35..690 Vca
Corrente/Tensao - .
(UMCT) Grau de isolagdo Ui ® 690 Vca
Tensao nominal de operacao Ue: = |EC 60947-4-1: 690 Vca
= UL 508: 600 Vca
Tensao de impulso Uimp m 6kV
Faixa de frequéncia m  50/60 Hz
Aplicagcao = Monofasico e trifasico
Didmetro dos furos para os cabos B UMCT1,2e3:8mm
= UMCT 4: 15 mm
= UMCT 5: barramento
= UMCT 6: 32 mm ou barramento
Terminais (conectores) ®  Torque: 0,5 Nm - 4,5 Ib.in
m  Secao dos condutores:
- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26 ...12 AWG)
- Flexivel com/sem terminais: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26... 12 AWG)
= Parafusos: M3

Dados sujeitos a alteragdo sem aviso prévio.

(*) Considerando o consumo da Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Medigao de Corrente (UMC).

8.1 DADOS MECANICOS
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Figura 8.1: Dimensées da HMI (mm)
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Figura 8.3: Dimensées da Unidade de Medicao de Corrente — UMC 1, 2 e 3 (mm)
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Figura 8.4: Dimensées da Unidade de Medlicéao de Corrente — UMC 4 (mm)
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Figura 8.7: Dimensoées da Unidade de Medicéo de Corrente — UMC 6 — com barramento (mm)
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Figura 8.8: Dimensées sensor de fuga a terra— EL1 (mm)

X1
X2
I I
I @ I 5 ! 8
| |
s ||
Detalhe 1 <D1>‘
EL2 e EL3
( k 1
' /
\ R
i) .
Detalhe 1
EL4
20/ e D2
L ———— |t \\ - et -
\ Detahe 1
Modelo 6} H w X1 X2 D1 D2
EL2 70 116 104 64 36 20 40
EL3 120 169 154 94 66 20 40
EL4 210 304 290 150 110 33 900
(*) Com suporte metdlico na base.

Figura 8.9: Dimensées dos sensores de fuga a terra — EL2, EL3 e EL4 (mm)
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Figura 8.10: Dimensées da Unidade de Expans&o Digital — EDU (mm)
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Figura 8.11: Dimensées da Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo — UMCT 1, 2 e 3 (mm)
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Figura 8.12: Dimensdes da Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo — UMCT 4 (mm)
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Figura 8.13: Dimensdes da Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo — UMCT 5 (mm)
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Figura 8.14: Dimensées da Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo — UMCT 6 — sem barramento (mm)
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