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Sobre o Manual

SOBRE O MANUAL

Este manual fornece a descricdo necessdria para a operacdo do relé inteligente SRW 01 utilizando o protocolo
DeviceNet. Este manual deve ser utilizado em conjunto com o manual do usudrio SRW 01.

ABREVIACOES E DEFINICOES

ASCII American Standard Code for Information Interchange.
CAN Controller Area Network.

Cip Common Industrial Protocol.

PLC Programmable Logic Controller.

HMI Human-Machine Interface.

ODVA Open DeviceNet™ Vendor Association.

CiA CAN in Automation.

RO Parédmetro somente leitura.

rw Parédmetro de leitura/escrita.

CFG Parédmetro de configuracéo, somente pode ser alterado com o motor parado.
Sys Parémetro do sistema.

REPRESENTACAO NUMERICA

NUmeros decimais sdo representados através de digitos sem sufixo. Ndmeros hexadecimais séo representados com
a letra "h" apés o ndmero.

DOCUMENTOS

O protocolo DeviceNet™ para o SRW 01 foi desenvolvido com base nas seguintes especificacées e documentos:

Documento Versdo | Fonte
CAN Specification 2.0 CiA
Volume One 3.2 ODVA
Common Industrial Protocol (CIP) Specification
Volume Three 1.4 ODVA
DeviceNet Adaptation of CIP

Para obter esta documentagéo, deve-se consultar a ODVA, que atualmente é a organizagdo que mantém, divulga
e atualiza as informacdes relativas & rede DeviceNet.

DeviceNet™ ¢ marca registrada da Open DeviceNet Vendor Association (ODVA).
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Introducéo @ Comunicacéo Devicenet

1 INTRODUCAO A COMUNICACAO DEVICENET

7

Para a operacdo do relé inteligente SRW 01 em rede DeviceNet, é necessdrio conhecer a forma como a
comunicacdo é feita. Para isto, este item traz uma descricdo geral do funcionamento do protocolo DeviceNet,
contendo as funcdes utilizadas pelo SRW 01. Para uma descricdo detalhada do protocolo, consulte a
documentacdo DeviceNet indicada no item anterior.

1.1 CAN

A rede DeviceNet ¢ uma rede baseada em CAN, o que significa dizer que ela utiliza telegramas CAN para troca
de dados na rede.

O protocolo CAN é um protocolo de comunicacé@o serial que descreve os servicos da camada 2 do modelo
OSI/ISO (camada de enlace de dados)'. Nesta camada, sdo definidos os diferentes tipos de telegramas (frames),
a forma de deteccéo de erros, validacéo e arbitracdo de mensagens.

1.1.1 Frame de Dados

Os dados em uma rede CAN sdo transmitidos através de um frame de dados. Este tipo de frame é composto
principalmente por um campo identificador de 11 bits? (arbitration field), € um campo de dados (data field), que
pode conter até 8 bytes de dados.

Identificador 8 bytes de dados
11 bits byte O | byte 1 | byte 2 | byte 3 | byte 4 | byte 5 | byte 6 | byte 7

1.1.2 Frame Remoto

Além do frame de dados, existe também o frame remoto (RTR frame). Este tipo de frame ndo possui campo de
dados, apenas o identificador. Ele funciona como uma requisi¢éo para que outro dispositivo da rede transmita o
frame de dados desejado.

1.1.3 Acesso a Rede

Em uma rede CAN, qualquer elemento da rede pode tentar transmitir um frame para a rede em um determinado
instante. Caso dois elementos tentem acessar a rede ao mesmo tempo, conseguird transmitir aquele que enviar a
mensagem mais prioritdria. A prioridade da mensagem é definida pelo identificador do frame CAN, quanto menor
o valor deste identificador, maior a prioridade da mensagem. O telegrama com o identificador O (zero)
corresponde ao telegrama mais prioritdrio.

1.1.4 Controle de Erros

A especificacdo CAN define diversos mecanismos para controle de erros, o que a torna uma rede muito confiével
e com um fndice muito baixo de erros de transmissdo que ndo sdo detectados. Cada dispositivo da rede deve ser
capaz de identificar a ocorréncia destes erros, e informar os demais elementos que um erro foi detectado.

Um dispositivo da rede CAN possui contadores internos que s@o incrementados toda vez que um erro de
transmiss@o ou recepcdo é detectado, e decrementado quando um telegrama é enviado ou recebido com sucesso.
Caso ocorra uma quantidade considerdvel de erros, o dispositivo pode ser levado para os seguintes estados:

M Warning: quando esse contador passa de um determinado limite, o dispositivo entra no estado de warning,
significando a ocorréncia de uma elevada taxa de erros.

M Error Passive: quando este valor ultrapassa um limite maior, ele entra no estado de error passive, onde ele
pdra de atuar na rede ao detectar que outro dispositivo enviou um telegrama com erro.

M Bus Off: por Gltimo, temos o estado de bus off, no qual o dispositivo ndo ird mais enviar ou receber
telegramas.

! Na especificacéo do protocolo CAN, é referenciada a norma I1ISO 11898 como definicdo da camada 1 deste modelo (camada fisica).
2 A especificacdo CAN 2.0 define dois tipos de frames de dados: standard (11bits) e extended (29 bits). Para o protocolo DeviceNet do
SRW 01, somente frames standard sé@o aceitos.
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1.1.5 CAN e DeviceNet

Somente a definicdo de como detectar erros, criar e transmitir um frame ndo s@o suficientes para definir um
significado para os dados que sdo enviados via rede. E necessario que haja uma especificacdo que indique como
o identificador e os dados devem ser montados e como as informacées devem ser trocadas. Desta forma os
elementos da rede podem interpretar corretamente os dados que séo transmitidos. Neste sentido, a especificacéo
DeviceNet define justamente como trocar dados entre os equipamentos e como cada dispositivo deve interpretar
estes dados.

Existem diversos outros protocolos baseados em CAN, como CANopen, J1939, etc., que também utilizam frames
CAN para a comunicacdo. Porém estes protocolos ndo podem operar em conjunto na mesma rede.

1.2 DEVICENET

As secdes a seguir apresentam de forma sucinta o protocolo DeviceNet.

1.2.1 Introducgéo

Apresentado em 1994, DeviceNet é uma implementacdo do protocolo Common Industrial Protocol (CIP) para
redes de comunicag@o industrial. Desenvolvido originalmente pela Allen-Bradley, teve sua tecnologia transferida
para a ODVA que, desde entdo, mantém, divulga e promove o DeviceNet e outras redes baseadas no protocolo
CIP3. Além disso utiliza o protocolo Controller Area Network (CAN) para enlace de dados e acesso ao meio,
camadas 2 e 1 do modelo OSI/ISO, respectivamente.

Utilizado principalmente na inferligacdo de controladores industriais e dispositivos de entrada/saida (I/O), o
protocolo segue o modelo produtor-consumidor, suporta miltiplos modos de comunicacéo e possui prioridade
entre mensagens.

E um sistema que pode ser configurado para operar tanto numa arquitetura mestre-escravo quanto numa
arquitetura distribuida ponto a ponto. Além disso, define dois tipos de mensagens, 1/O (dados de processo) e
explicit (configuragGo e parametrizacdo). Possui também mecanismos de deteccdo de enderecos duplicados e
isolamento dos nodos em caso de falhas criticas.

Uma rede DeviceNet pode confer até 64 dispositivos, enderecados de O a 63. Qualquer um destes pode ser
utilizado. Néao hd qualquer restricdo, embora se deva evitar o 63, pois este costuma ser utilizado para fins de
comissionamento.

1.2.2 Camada Fisica

DeviceNet usa uma topologia de rede do tipo tronco/derivacéo que permite que tanto a fiacdo de sinal quanto de
alimentac@o estejam presentes no mesmo cabo. Esta alimentacado, fornecida por uma fonte conectada diretamente
na rede, supre os transceivers CAN dos nodos, e possui as seguintes caracterfsticas:

M 24 Vcc;
M Saida CC isolada da entrada CA;
M Capacidade de corrente compativel com os equipamentos instalados.

O tamanho total da rede varia de acordo com a taxa de transmissdo utilizada, conforme mostrado na tabela
abaixo.
Tabela 1.1 - Tamanho da rede x Taxa de transmissd@o

Taxa de Tamanho Derivagdo
transmiss@o da rede Mdximo Total
125kbit/s 500m 156m
250kbit/s 250m 6m 78m
500kbit/s 100m 39m

3 CIP representa, na realidade, uma familia de redes. DeviceNet, EtherNet/IP e ControlNet utilizam CIP na camada de aplicagdo. A diferenca
entre eles estd primordialmente nas camadas de enlace de dados e fisica.
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Para evitar reflexdes de sinal na linha, recomenda-se a instalacéo de resistores de terminacéo nas extremidades da
rede, pois a falta destes pode provocar erros intermitentes. Este resistor deve possuir as seguintes caracteristicas,
conforme especificago do protocolo:

M 121 Q;
M 0,25W;
M 1 % de tolerancia.

Em DeviceNet, diversos tipos de conectores podem ser utilizados, tanto selados quanto abertos. A definicdo do
tipo a ser utilizado dependerd da aplicacéo e do ambiente de operacGo do equipamento. O SRW 01 utiliza um
conector do tipo plug-in cuja pinagem estd mostrada na secéo 2. Para uma descricdo completa dos conectores
utilizados pelo DeviceNet consulte a especificacdo do protocolo.

1.2.3 Camada de Enlace de Dados

A camada de enlace de dados do DeviceNet é definida pela especificacdo do CAN, o qual define dois estados
possiveis; dominante (nivel l6gico 0) e recessivo (nivel légico 1). Um nodo pode levar a rede ao estado dominante
se transmitir alguma informag@o. Assim, o barramento somente estard no estado recessivo se ndo houver nodos
transmissores no estado dominante.

CAN utiliza o CSMA/NBA para acessar o meio fisico. Isto significa que um nodo, antes de transmitir, deve verificar
se o barramento estd livre. Caso esteja, entdo ele pode iniciar a transmisséo do seu telegrama. Caso néo esteja,
deve aguardar. Se mais de um nodo acessar a rede simultaneamente, um mecanismo baseado em prioridade de
mensagem entrard em acdo para decidir qual deles terd prioridade sobre os outros. Este mecanismo é ndo
destrutivo, ou seja, a mensagem é preservada mesmo que ocorra colisGo entre dois ou mais telegramas.

CAN define quatro tipos de telegramas (data, remote, overload, error). Destes, DeviceNet utiliza apenas o frame
de dados (data frame) e o frame de erros (error frame).

Dados sdo movimentados utilizando-se o frame de dados. A estrutura deste frame é mostrada na figura 1.1.

J& os erros s@o indicados através do frame de erros. CAN possui uma verificacdo e um confinamento de erros
bastante robusto. Isto garante que um nodo com problemas néo prejudique a comunicacéo na rede.

Para uma descricdo completa dos erros, consulte a especificagdo do CAN.

'”‘gg;"’c‘g‘e 1bit | 11 bits | 1 bit | 6bits | 0-8 bytes | 15 bits | 1 bit | 1 bit | 1 bit | 7 bits | = 3 bits

5 = k] k=] 0] ot s =

E 2 2 3 3 s £ 3 g ¢ 8

< =] 24 i ic [} S £ IS S

i 3 E - © 2 T X 3 o %)
(4 S o =3 S ©

4 i) = < @ [a) (= %S )

S = 3 1) < S g

=4 o O N4 o &

8 ) S o 0 < o

: 5 & & 4§

=

Figura 1.1 — Frame de dados CAN

1.2.4 Camada de Transporte e Rede

DeviceNet requer que uma conexdo seja estabelecida antes de haver troca de dados com o dispositivo. Para
estabelecer esta conexdo, cada nodo DeviceNet deve implementar o Unconnected Message Manager (UCMM) ou
o Group 2 Unconnected Port. Estes dois mecanismos de alocacdo utilizam mensagens do tfipo explicit para
estabelecer a conexdo, que a seguir serd utilizada para a troca de dados de processo entre um nodo e outro. Esta
troca de dados utiliza mensagens do tipo /O (ver item 0).

Os telegramas DeviceNet sdo classificados em grupos, o qual definem funcées e prioridades especificas. Estes
telegramas utilizam o campo identificador (11 bits) do frame de dados CAN para identificar unicamente cada uma

das mensagens, garantindo assim o mecanismo de prioridades CAN.

Um nodo DeviceNet pode ser cliente, servidor ou ambos. Além disso, clientes e servidores podem ser produtores
e/ou consumidores de mensagens. Num tipico nodo cliente, por exemplo, sua conexdo produzird requisicées e

9
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consumird respostas. Outras conexdes de clientes ou servidores apenas consumirdo mensagens. Ou seja, o
protocolo prevé diversas possibilidades de conexdo entre os dispositivos.

O protocolo dispde também de um recurso para deteccdo de nodos com enderecos (Mac ID) duplicados. Evitar
que enderecos duplicados ocorram é, em geral, mais eficiente que tentar localiz4-los depois.

1.2.5 Camada de Aplicacéo — Protocolo CIP

DeviceNet utiliza o Common Industrial Protocol (CIP) na camada de aplicacdo. Trata-se de um protocolo
estritamente orienfado a objetos utilizado também pelo ControlNet e pelo EtherNet/IP. Ou seja, ele é
independente do meio fisico e da camada de enlace de dados. A figura 1.2 apresenta a estrutura deste protocolo.

CIP tem dois objetivos principais:

M Transporte de dados de controle dos dispositivos de 1/O.

M Transporte de informacées de configuracéo e diagnéstico do sistema sendo controlado.

Um nodo (mestre ou escravo) DeviceNet é entdo modelado por um conjunto de objetos CIP, os quais encapsulam
dados e servicos e determinam assim seu comportamento.

Existem objetos obrigatérios (todo dispositivo deve conter) e objetos opcionais. Objetos opcionais sdo aqueles que
moldam o dispositivo conforme a categoria (chamado de perfil) a que pertencem, tais como: AC/DC Drive, leitor
de cédigo de barras ou vdlvula pneumdtica. Por serem diferentes, cada um destes conterd um conjunto também
diferente de objetos.

Para mais informacées, consulte a especificacdo do DeviceNet. Ela apresenta a lista completa dos perfis de
dispositivos j@ padronizados pela ODVA, bem como os objetos que o compdem.

1.2.6 Arquivo de configuragéo

Todo nodo DeviceNet possui um arquivo de configuracdo associado®. Este arquivo contém informacdes
importantes sobre o funcionamento do dispositivo e deve ser registrado no software de configuracdo de rede.

Volume 1: Common Industrial Protecol (CIP~)

Pneumatic]  AC SEMI | Other Satety | Other
Valves | Drives | Devices | Profiles | 1I/0 Block g%fﬁgs

s
N3 Safety-Specific [
Object Library Object Library =
oW
. . 1)
adee Data Management Services =
. Explicit Messages, I/0 Messages s
Presentation

Fossion Connection Management, Routing

Transport n “ l;evicem ControlNet -
ransport Transport
- g
Network =
Ethernet CAN ControlNet F
Data Link CSMA/CD CSMA/NBA CTDMA g
g
w
Physical Ethernet DeviceNet ControlNet 2
Physical Layer Physical Layer Physical Layer R
Volume 2 Volume 4:
EtherNet/IP™ ControlNet”

Figura 1.2 - Estrutura em camadas do protocolo CIP

4 Conhecido por arquivo EDS.
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1.2.7 Modos de Comunicagdo

O protocolo DeviceNet possui dois tipos bdsicos de mensagens, /O e explicit. Cada um deles é adequado a um
determinado tipo de dado, conforme descrito abaixo:

M 1/O: tipo de telegrama sincrono dedicado & movimentacdo de dados prioritdrios entre um produtor e um ou
mais consumidores. Dividem-se de acordo com o método de troca de dados. Os principais séo:

- Polled: método de comunicacGo em que o mestre envia um telegrama a cada um dos escravos da
sua lista (scan list). Assim que recebe a solicitagéo, o escravo responde prontamente a solicitacdo do
mestre. Este processo é repetido até que todos sejam consultados, reiniciando o ciclo.

- Bit-strobe: método de comunicacdo onde o mestre envia para a rede um telegrama contendo 8 bytes
de dados. Cada bit destes 8 bytes representa um escravo que, se enderecado, responde de acordo
com o programado.

- Change of State: método de comunicacdo onde a troca de dados entre mestre e escravo ocorre
apenas quando houver mudancas nos valores monitorados/controlados, até um certo limite de
tempo. Quando este limite é atingido, a fransmissd@o e recepcdo ocorrerdo mesmo que ndo fenha
havido alteracées. A configuracdo desta varidvel de tempo é feita no programa de configuracdo da
rede.

- Cyclic: outro método de comunicacdo muito semelhante ao anterior. A Gnica diferenca fica por conta
da producdo e consumo de mensagens. Neste tipo, toda troca de dados ocorre em intervalos
regulares de tempo, independente de terem sido alterados ou néo. Este periodo também é ajustado
no software de configuracéo de rede.

M  Explicit: tipo de telegrama de uso geral e néo prioritdrio. Utilizado principalmente em tarefas assincronas tais
como parametrizacdo e configuracdo do equipamento.

1.2.8 Conjunto de Conexdes Predefinidas Mestre/Escravo

DeviceNet emprega fundamentalmente um modelo de mensagens ponto a ponto. Contudo, é bastante comum
utilizar um esquema predefinido de comunicacéo baseado no mecanismo mestre/escravo.

Este esquema emprega um movimento simplificado de mensagens do tipo I/O muito comum em aplicagées de
controle. A vantagem deste método estd nos requisitos necessdrios para rodd-lo, em geral menores se
comparados ao UCMM. Até mesmo dispositivos simples com recursos limitados (meméria, processador de 8 bits)
s@o capazes de executar o protocolo.
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2 KIT ACESSORIO

Para possibilitar a comunicacdo DeviceNet no relé inteligente SRW 01, é necessdrio utilizar um kit para
comunicacdo DeviceNet, conforme descrigéo abaixo. Informacdes sobre a instalacdo deste médulo no relé podem
ser obtidas no guia de instalacdo que acompanha o kit.

2.1 INTERFACE DEVICENET

2.1.1 Kit DeviceNet

Composto pelo médulo de comunicacdo DeviceNet (figura ao
lado) mais um guia de instalagéo.

Interface isolada galvanicamente e com sinal diferencial,
conferindo maior robustez contra interferéncia eletromagnética.

2.1.2 Pinagem do Conector

Para a comunicacdo DeviceNet, o relé utiliza um conector plug-in de 8 vias (XC2) com a seguinte pinagem:

0100161610160,

Tabela 2.1 - Pinagem do conector XC2 para interface DeviceNet

Pino Sinal Fungéo
A A Sinal A (Profibus/Modbus)
B B Sinal B (Profibus/Modbus)
N g PE PE Terra de protecdo
i | BK V- Pélo negativo da fonte de alimentacéo
°l BU CAN Sinal de comunicacéo CAN L
K & SH Shield Blindagem do cabo
WH CAN H Sinal de comunicacgo CAN H
RD V+ Pélo positivo da fonte de alimentacdo

M Alimentacéo externa de 24 V através do cabo de rede DeviceNet.

XC2

( ATENCAO! h
Os pinos A e B sdo de uso exclusivo do protocolo Profibus/Modbus. Portanto, quando o relé utilizar
o médulo de comunicacéo DeviceNet, estes devem permanecer desconectados.

\_ J

( ATENCAO! )
O pino PE deve obrigatoriamente ser conectado num terra de protecdo.

o J
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2.1.3 Fonte de Alimentacéo

A interface DeviceNet para o SRW 01 necessita de uma tenséo de alimentagéo externa entre os pinos BK e RD do
conector da rede (XC2). Para evitar problemas de diferenca de tensdo entre os dispositivos da rede, é
recomendado que a rede seja alimentada em apenas um ponto, e o sinal de alimentacdo seja levado a todos os
dispositivos através do cabo. Caso seja necessdria mais de uma fonte de alimentacdo, estas devem estar
referenciadas ao mesmo ponto. Os dados para consumo individual e tenséo de entrada séo apresentados na
tabela a seguir.

Tabela 2.2 - Caracteristicas da alimentacdo para interface CAN/DeviceNet

Tensdo de alimentagédo (Vcc)
Minimo Maximo Recomendado
11 30 24
Corrente (mA)
Tipica Méxima

30 50

2.2 CONEXAO COM A REDE

Para a ligacéo do relé utilizando a interface DeviceNet, os seguintes pontos devem ser observados:

M Recomenda-se a utilizacdo de cabos especificos para redes CAN/DeviceNet.

M Aterramento da malha do cabo (blindagem) somente em um ponto, evitando assim loops de corrente. Este
ponto costuma ser a prépria fonte de alimentagéo da rede. Se houver mais de uma fonte de alimentacéo,
somente uma delas deverd estar ligada ao terra de protecéo.

Instalagé@o de resistores de terminag@o somente nos extremos do barramento principal, mesmo que existam
derivacées.

A fonte de alimentacdo da rede deve ser capaz de suprir corrente para alimentar todos os fransceivers dos
equipamentos. O médulo de comunicacdo DeviceNet do SRW 01 consome em torno de 30mA.

2.3 CONFIGURACAO DO MODULO

Para configurar o médulo DeviceNet siga os passos indicados abaixo:

M Com o relé desligado instale o médulo de comunicagéo DeviceNet no slot localizado na parte inferior do
equipamento.

M Certifique-se de que ele estd corretamente encaixado.

M Energize o relé.

M Verifigue o contetdo do parémetro P084 e verifique se o mdédulo de comunicagéo foi corretamente
reconhecido (P084 = 2). Consulte o guia de instalacdo e o manual do usudrio se necessario.

M Ajuste o enderego do relé na rede através do parémetro P725.

- Valores vélidos: 0 a 63.

M Ajuste a taxa de comunicacdo no P726. Valores vdlidos:
-0 = 125 kbit/s
-1 = 250 kbit/s
- 2 = 500 kbit/s
- 3 = Autobaud

M No pardmetro P727 configure o perfil de dados utilizado, ODVA ou WEG.

M Configure a quantidade de palavras de entrada e de saida nos pardmetros P728 e P734, respectivamente.
Exatamente esta mesma quantidade de palavras deverd ser ajustada no mestre da rede. Para maiores detalhes
consulte a parte relativa ao pardmetro P202 da secdo 3.

M Desligue e ligue novamente o SRW 01 para que as mudancas tenham efeito.

M Conecte os fios do cabo de rede no conetor XC2 (ver secdo 2.1.2).

M Registre o arquivo de configuracéo (arquivo EDS) no software de configuracéo da rede.

M Adicione o SRW 01 na scan list do mestre.

M No software de configuracéo da rede escolha um método para troca de dados com mestre, ou seja, polled,

change of state ou cyclic. O médulo DeviceNet do SRW 01 suporta todos estes tipos de dados de I/O, além
do explicit (dados aciclicos)
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M Se tudo estiver corretamente configurado, o parGmetro P719 indicard o estado “Online, Ndo Conectado” ou
"Online, Conectado”. Observe também o parG@metro que indica o estado do mestre da rede, P720. Somente
haverd troca efetiva de dados quando o estado do mestre for Run. Nesta situacéo o led NET deverd estar
piscando ou sélido na cor verde.

Para mais informacdes a respeito dos parémetros citados acima consulte a se¢céo 3 ou manual do usudrio.

2.4 ACESSO AOS PARAMETROS

Apbs o registro do arquivo EDS no software de configuragé@o de rede, o usudrio terd acesso & listagem completa
dos pardmetros do equipamento os quais podem ser acessados via explicit messages.
Isto significa que é possivel fazer a parametrizacdo e a configuracéo do relé através do software de configuracdo

de rede.

Para detalhes de utilizacGo deste recurso, consulte a documentacdo do software de programacdo do mestre da

rede (PLC, PC, etc.).

2.5 INDICACAO DE ESTADOS

A indicacdo dos estados e erros do SRW 01 na rede DeviceNet é feita através de mensagens no display da HMI®
(ver sec@o seguinte) e do led bicolor NET localizado na tampa frontal do equipamento. Este led bicolor
(verde/vermelho) fornece informacgdes limitadas a respeito do estado do médulo em si e do estado da

comunicacgdo.

A tabela abaixo mostra o comportamento deste led em funcéo do estado do relé:

Estado LED Descrigéo
Device Not Powered/Not On-line Apagado Médulo de comunicacdo sem alimentacdo ou offline.
Dispositivo ndo concluiu procedimento para ingresso na rede.
Device Operational and On-line, Verde Dispositivo estd em condicées normais de operacdo, on-line, e
Connected com conexdes estabelecidas.
Device Operational and On-line, Verde Dispositivo estd em condicdes normais de operacdo, on-line, mas

Not Connected

Intermitente

sem conexdes estabelecidas.
Significa, geralmente, que o dispositivo ndo consta na scan list
do mestre da rede.

Connection Time-Out

Vermelho
Intermitente

Uma ou mais conexdes do tipo I/O foram para o estado timed-
out (expiraram).

Critical Link Failure

Vermelho

N NN @ ® @ [FEA

Dispositivo em condicéo de falha.

Foi detectado um erro que impediu a comunicacdo na rede,
tipicamente Mac ID duplicado ou Bus Off.

Verifique se o endereco ajustado ndo estd em uso e se a taxa de
comunicagdo estd correta.

5 Quando presente.
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3 PARAMETRIZACAO DO RELE

A seguir serdo apresentados apenas os pardmetros do relé inteligente SRW 01 que possuem relagdo com a
comunicacdo DeviceNet. A descricdo detalhada destes parGdmetros encontra-se no manual do usudrio do SRW 01.

P202 - Modo de Operacéo

Faixa de 0 = Transparente Padréo: 1
Valores: 1 = Relé de Sobrecarga

2 = Partida Direta

3 = Partida Reversa

4 = Partida Estrela-Triangulo

5 = Partida Dahlander

6 = Partida Dois Enrolamentos (Pole-Changing)

7 = Modo PLC

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:
Este parémetro permite selecionar o modo de operacdo do SRW 01. As funcées das entradas e saidas digitais sdo
configuradas automaticamente conforme esta selecao.

P220 - Selegéo Local/Remoto

Faixa de 0 = Sempre Local Padréo: 2
Valores: 1 = Sempre Remoto

2 = Tecla HMI (LOC)

3 = Tecla HMI (REM)

4 = Entrada Digital 13

5 = Entrada Digital 14

6 = Fiedbus (LOC)

7 = Fieldbus (REM)

8 = USB/Ladder

Propriedades: Sys, w

Descricao:
Este parGmetro define a fonte que ird selecionar o modo de funcionamento do SRW 01 (Local/Remoto) e seu
estado inicial.

P232 - Selecdo Comando Remoto

Faixa de 0= Ix Padréo: 3
Valores: 1 = HMI
2 = USB/Ladder
3 = Fieldbus
Propriedades: Sys, w
Descricao:

Define a fonte do comando remoto.
Se P232 = 3, os comandos remotos sé&o controlados pelo mestre da rede industrial.

P233 - Comando Retentivo ou Impulsivo (Fieldbus)

Faixa de 0 = Retentivo (Chave) Padréo: 1
Valores: 1 = Impulsivo (Botoeiras)

Propriedades: Sys, w

Descrico:

Se selecionado P232 = 3, definindo-se que os Cco andos remotos sd@o controlados pelo estre da rede indusfriol,
pode-se selecionar o TIpO de comando sendo:
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M Retentivo (comportamento semelhante a uma chave).
M Impulsivo (comportamento semelhante & botoeiras).

Tabela 3.1 - Valores para o parémetro P233

Tipo de Controle Légica de comportamento do Controle

0 = Retentivo (Chave) M Apos detectar um comando de partida através do bit do comando de
liga da palavra de controle (ou marcador do sistema), transicdo do
sinal (0 — 1) pela borda de subida, a Unidade de Controle (UC)
conforme Modo de Operacdo (P202), habilita a(s) saida(s) digital(is),
acionando o motor.

M O motor permanece acionado enquanto o bit do comando de liga
da palavra de controle (ou marcador do sistema) estiver em nivel 1
(ativo), se ocorrer uma transicio de (1 — 0) serd executado um
comando de parada.

1 = Impulsivo (Botoeiras) M Apés detectar um comando de partida através do bit do comando de
liga da palavra de controle (ou marcador do sistema), transicGo do
sinal (O — 1) pela borda de subida, a Unidade de Controle (UC)
conforme Modo de Operacdo (P202), habilita a(s) saida(s) digital(is),
acionando o motor.

M Apés detectar um comando de parada, bit do comando desliga da
palavra de controle (ou marcador do sistema) transicGo do sinal
(1 = 0) pela borda de descida, a Unidade de Controle (UC)
desabilita a(s) saida(s) digital(is), parando o motor.

277 — Fungao da Saida Digital O1

278 — Fungao da Saida Digital O2
279 — Funcao da Saida Digital O3
280 - Funcgao da Saida Digital O4
281 — Funcao da Saida Digital O5
282 — Funcdo da Saida Digital Oé
P283 - Funcdo da Saida Digital O7
P284 — Funcéo da Saida Digital O8

Faixa de 0 = Uso Interno (P202) Padréo: 1
Valores: 1 = Ladder
= Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)
5 = Sinal de Trip/Erro (NF)
6 = Sinal de Realimentacdo (NA)

Propriedades: Sys, CFG

Descrico:
Define a fonte que controla a saida digital.

Uso Interno: ¢ utilizada conforme o modo de operacao selecionado (P202).

Ladder: ¢ utilizada pelo programa do usudrio implementado em Ladder.

Fieldbus: ¢ utilizada diretamente pelo mestre da rede industrial.

Sinal de Alarme/Falha (NA): é utilizado para sinalizar estado de Alarme ou Falha, em caso de Alarme ou Falha a
saida é fechada, permanecendo neste estado até que a causa da falha néo esteja mais presente e seja executado
o comando de reset.

Sinal de Trip/Erro (NA): é utilizado para sinalizar estado de Trip ou Erro, em caso de Trip ou Erro (ex. sem
comunicacdo com a UMC) a saida é fechada, permanecendo neste estado até que a causa da falha néo esteja
mais presente e seja executado o comando de reset.
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Sinal de Trip/Erro (NF): é utilizado para sinalizar estado de Trip ou Erro, em caso de Trip ou Erro (ex. sem
comunicacdo com a UMC) a saida é aberta, permanecendo neste estado até que a causa da falha néo esteja
mais presente e seja executado o comando de reset.

Sinal de Realimentacéo (NA): é utilizado para sinalizar o estado do sinal de realimentacdo (check back), conforme
selecdo do tipo de realimentagdo (P208) e configuragio do modo de operacdo (P202). Se o tipo de
realimentacdo for configurado para corrente do motor (P208 = 0), a saida digital é acionada assim que
identificada leitura de corrente do motor. Se P208 = 1, a saida digital é acionada sempre que a entrada digital
definida para ser o sinal de realimentacao for acionada. Para P208 = 2, a saida digital é acionada sempre que
a(s) saida(s) configurada(s) para uso interno for(em) acionada(s).

NOTA!
Vale lembrar que a disponibilidade das saidas digitais (O1 a O 4) depende do modo de operacao
utilizado, pois é possivel que uma ou mais saidas j& estejam pré-alocadas para outras funcées.

4

P313 — Acéo para Erro de Comunicagdo

Faixa de 0 = Somente Indica Falha Padréo: O
Valores: 1 = Desliga Motor

2 = Desliga Motor e Zera Comandos

3 = Vai para Local

Propriedades: Sys, w

Descrico:
Este par@metro permite selecionar qual a acdo que deve ser executada pelo relé caso um erro de comunicacéo
seja detectado.

Tabela 3.2 - Valores para o parémetro P313

Opcoes Descricdo

0 = Somente Indica Falha | Nenhuma acéo é tomada, apenas sinaliza falha.
Se a condig@o que causou a falha for resolvida e
o relé néo estiver em estado de Trip ou Erro, a
indicacéo serd automaticamente retirada do relé.
Estando o relé em estado de Trip ou Erro, é
necessdrio executar o reset de erros para que a
indicacéo seja retirada.

1 = Desliga Motor Desliga motor, para os modos de operacdo onde
existir este comando. E necessério executar o
reset de erros para que a indicacdo seja retirada.
2 = Desliga Motor e Zera | Desliga motor e zera palavra de comando. E

Comandos necessdrio executar o reset de erros para que a
indicacéo seja retirada.
3 = Vai para Local Vai para o modo local, se a selecdo entre modo

local/remoto  estiver programada  para  ser
executado via fieldbus. Se a condicGdo que
causou a falha for resolvida e o relé ndo estiver
em estado de Trip ou Erro, a indicagéo serd
automaticamente retirada do relé.

Estando o relé em estado de Trip ou Erro, é
necessdrio executar o reset de erros para que a
indicacdo seja retfirada.

Para a interface CAN utilizando o protocolo DeviceNet, sdo considerados erros de comunicacéo os seguintes
eventos:

M Erro EQ061: bus off.

M Erro E0063: sem alimentacdo na interface DeviceNet.
M Erro EO064: mestre da rede em modo Idle.

M Erro EO067: timeout em uma ou mais conexdes 1/O.

A descricdo destes erros é feita na secéo 4.
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P703 - Reset de Bus Off

Faixa de 0 = Manual Padréo: 1
Valores: 1 = Automdtico

Propriedades: Sys, CFG

Descrico:
Permite programar qual o comportamento do relé ao detectar um erro de bus off na interface CAN.

Tabela 3.3 - Valores para o parémetro P703

Opcoes Descrigéo
0 = Reset Manual Caso ocorra bus off, serd indicado na HMI o erro E0Q61, a
acdo programada no parGmetro P313 serd executada e a
comunicacéo serd desabilitada. Para que o relé retome a
comunicacdo através da interface DeviceNet, serd necessdrio
desligar e ligar novamente o SRW 01.
1= Reset Automético | Caso ocorra bus off, a comunicagdo serd reiniciada
automaticamente e o erro serd ignorado. Neste caso, nédo serd
feita a indicagdo de alarme na HMI e o relé ndo executard a
acdo descrita no P313.

P705 - Estado do Controlador CAN

Faixa de 0 = Inativo Padréo: -
Valores: 1 = Autobaud

2 = Interface CAN ativa

3 = Warning

4 = Error Passive

5 = Bus Off

6 = Sem alimentacdo
Propriedades: RO

Descrico:
Permite identificar se o médulo de interface DeviceNet estd devidamente instalado, e se a comunicacéo apresenta
erros.

Tabela 3.4 - Valores para o parémetro P705

Opcgoes Descrigéo
0 = Inativo Interface CAN inativa. Ocorre quando o relé néo
possui médulo DeviceNet instalado ou logo apés o
relé ser energizado/reiniciado.

1 = Autobaud Indica que rotinas de defeccdo do autobaud estéo
sendo executadas.

2 = Interface CAN ativa | Interface CAN ativa e sem erros.

3 = Warning Controlador CAN atingiu o estado de warning.

4 = Error Passive Controlador CAN atingiu o estado de error passive.

5 = Bus Off Controlador CAN atingiu o estado de bus off.

6 = Sem alimentacdo Interface CAN néo possui alimentacdo entre os pinos

BK e RD do conector XC2.
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P706 — Contador de Telegramas 3CAN Recebidos

Faixa de 0 a 65535 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Este parG@metro funciona como um contador ciclico, que é incrementado toda vez que um telegrama CAN é
recebido. Fornece um retorno para o operador se o dispositivo estd conseguindo comunicar-se com a rede. Este
contador é zerado sempre que o relé for ligado ou ao atingir o limite méximo do pardmetro.

P707 — Contador de Telegramas CAN Transmitidos

Faixa de 0 a 65535 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Este parémetro funciona como um contador ciclico, que é incrementado toda vez que um telegrama CAN &
transmitido. Fornece um retorno para o operador se o dispositivo estd conseguindo comunicar-se com a rede. Este
contador é zerado sempre que o relé for ligado ou ao atingir o limite méximo do pardmetro.

P708 — Contador de Bus Off

Faixa de 0 a 65535 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:
Contador ciclico que indica o nGmero vezes que o relé entrou em estado de bus off na rede CAN. Este contador é
zerado sempre que o relé for ligado ou ao atingir o limite mdximo do parémetro.

P709 — Contador de Mensagens CAN Perdidas

Faixa de 0 a 65535 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Contador ciclico que indica o nimero de mensagens recebidas pela interfface CAN, mas que ndo puderam ser
processadas pelo relé. Caso o nimero de mensagens perdidas seja incrementado com freqiéncia, recomenda-se
diminuir a taxa de comunicacéo utilizada para a rede CAN. Este contador é zerado sempre que o relé for ligado
ou ao atingir o limite maximo do pardmetro.

P719 — Estado da Rede DeviceNet

Faixa de 0 = Offline Padréo: -
Valores: 1 = Online, Ndo Conectado

2 = Online, Conectado

3 = Conexdo expirou

4 = Falha na Conexdo

5 = Auto-baud

Propriedades: RO

Descricao:
Indica o estado da rede DeviceNet. A tabela a seguir apresenta uma breve descrigéo destes estados.
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Tabela 3.5 - Valores para o parémetro P719

Estado Descrigéo
Offline Sem alimentacdo ou n&o online. Comunicacdo ndo pode ser
estabelecida.
Online, Néo Dispositivo online, mas ndo conectado. Escravo completou com
Conectado sucesso o procedimento de verificacdo do MaclD. Isto significa que

a taxa de comunicagdo configurada estd correta (ou foi detectada
corretamente no caso da utilizacdo do autobaud) e que ndo ha
outros nodos na rede com o mesmo endereco. Porém, neste
estdgio, ainda ndo h& comunicacdo com o mestre.

Online, Conectado | Dispositivo operacional e em condicdes normais. Mestre alocou um
conjunto de conexdes do tipo I/O com o escravo. Nesta etapa
ocorre efetivamente a troca de dados através de conexdes do tipo

I/O.
Conexdo Expirou Uma ou mais conexdes do tipo I/O expiraram.
Falha na Conexdo Indica que o escravo ndo pode entrar na rede devido a problemas

de enderecamento ou entdo devido & ocorréncia de bus off.
Verifique se o endereco configurado 4 néo estd sendo utilizado por
outro equipamento, se a taxa de comunicagdo escolhida estd
correta ou se existem problemas na instalacéo.

Autobaud Equipamento executando rotinas do mecanismo de autobaud.

P720 - Estado do Mestre DeviceNet

Faixa de 0 = Run Padréo: -
Valores: 1 = Idle (Prog)

Propriedades: RO

Descrico:
Indica o estado do mestre da rede DeviceNet. Este pode estar em modo de operagdo (Run) ou modo de
configuragéo (Prog).

Quando em Run, telegramas de leitura e escrita sGo processados e atualizados normalmente pelo mestre. Quando

em Prog, apenas telegramas de leitura dos escravos sdo atualizados pelo mestre. A escrita, neste caso, fica
desabilitada.

P725 — Endereco do Médulo de Comunicacéo

Faixa de 0a 255 Padréo: 63
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Permite programar o endereco do médulo de comunicacdo do relé. E necessério que cada equipamento da rede
possua um endereco diferente dos demais. Os enderecos vélidos para este paré@metro dependem do tipo de
protocolo utilizado:

Modbus — enderecos vdlidos: 1 a 247.
DeviceNet — enderecos vdlidos: 0 a 63.

Profibus — enderecos vdlidos: 1 a 125.

Caso este pardmetro seja alterado, ele somente serd valido apés o relé ser desligado e ligado novamente.
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P726 — Taxa de Comunicacéo do DeviceNet/Modbus

Faixa de 0 = 125 Kbit/s 4,8 Kbit/s Padréo: 3
Valores: 1 = 250 Kbit/s 9,6 Kbit/s

2 = 500 Kbit/s 19,2 Kbit/s

3 = Autobaud/38,4 Kbit/s

Propriedades: Sys, CFG

Descrico:

Permite programar o valor desejado para a taxa de comunicagéo dos cartdes DeviceNet e Modbus, em bits por
segundo. Esta taxa deve ser a mesma para todos os equipamentos conectados na rede. Os valores da esquerda
(acima) referem-se exclusivamente & rede DeviceNet. Quando for selecionada a opcdo ‘Autobaud’, o SRW 01 se
ajustard automaticamente & taxa de comunicacéo atual da rede.

Mas para que este mecanismo funcione, é obrigatério que haja dois ou mais equipamentos comunicando-se
ativamente na rede.

Apds uma deteccdo com sucesso, o pardmetro da taxa de comunicacao (P726) altera-se automaticamente para a
taxa selecionada. Para executar novamente a fungéo de autobaud, é necessdrio mudar o pardmetro P726 para
IA 7

utobaud’.

Caso este pardmetro seja alterado, ele somente serd valido apds o relé ser desligado e ligado novamente.

P727 — Perfil de Dados para DeviceNet

Faixa de 0 = ODVA Padréo: O
Valores: 1 = WEG

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Permite selecionar o perfil de dados a ser utilizado pelo relé, ou seja, o formato dos dados para operacdo do
equipamento via rede DeviceNet. A opcdo ODVA representa o padréo definido no perfil Motor Overload Profile
da ODVA. Dentro deste perfil, o SRW 01 implementa as insténcias 2/50 (Basic Overload ). O tamanho dos dados
desta instdncia é de apenas 1 byte para entrada e 1 byte para saida.

NOTAI
y
M Caso o parédmetro P727 seja alterado, ele somente serd vélido apés o relé ser desligado e ligado
novamente.

Abaixo é apresentado o formato dos dados de monitoramento e controle para este perfil.

0 = Formato dos dados para as insténcias ODVA Basic Overload (1 byte):

A opcdo 0 (ODVA) deste parGmetro seleciona a insténcia de 1/O conhecida por Basic Overload. Estas insténcias
representam a mais simples interface de operacdo de um equipamento segundo o perfil Motor Overload Profile. O

mapeamento dos dados é mostrado abaixo.

Monitoramento (Entrada)

Instancia Bit Bit Bit Bit Bit Bit Bit Bit
7 6 5 4 3 2 1 0
e}
50 £
=]
°
Bits (Byte 0) Valores
Bit O 0: relé ndo estd em estado de falha
Faulted 1: alguma falha registrada pelo relé
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parémetro PO16 — Erro Atual
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Parametrizacdo do Relé

NOTAI

(— — .
Falha, neste contexto, significa erro, trip ou alarme.

Controle (Saida)

Insténci Bit Bit Bit Bit Bit Bit Bit Bit
nstanaa |- 6 5 4 3 2 1 0
2 58
O O
L oz
Bits (Byte 0) Valores
Bit 2 0: sem fungdo
Fault Reset 1: se em estado de falha, executa o reset do relé
5 NOTA!
i Falha, neste contexto, significa erro, trip ou alarme.

1 = Formato dos dados para as instédncias WEG:

A opcdo 1 (WEG) deste parGmetro seleciona o perfil de dados WEG, que nada mais é que a inferface de
operacdo do equipamento via rede segundo o modo de operacdo escolhido no pardmetro P202. Os parémetros
P729 e P735 apresentam o formato destes dados para cada um dos modos de operacéo.

P728 — Quantidade de Palavras Escravo para o Mestre

Faixa de 1al2 Padréo: 1
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricao:
Permite selecionar a quantidade de palavras de entrada comunicadas com o mestre. Cada palavra possui o
seguinte significado:

19 Word: representa a palavra de estado, que depende do modo de operacdo escolhido. Para facilitar o
diagnéstico, o contetddo desta palavra é mostrado no parGmetro P729.

29 até 12% Word: contetdo enviado para o mestre programavel utilizando os pardmetros P730 até P733 mais
P742 até P748.

NOTAI
5
e Caso o parémetro P728 seja alterado, ele somente serd vdlido apds o relé ser desligado e ligado
novamente.

P729 — Palavra de Estado #1

Faixa de 0000h — FFFFh Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Permite a monitoracdo do estado do relé. O contetdo deste parédmetro é transmitido para o mestre da rede
DeviceNet, sempre na primeira palavra de entrada. O formato desta palavra depende do modo de operacdo do
SRW 01, programado através do paraGmetro P202.

Modo Transparente (P202 = 0):
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Monitoramento (Entrada)

Bits 15013 12 | 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
B o o
et 2
Funcéo ‘§ -85 —88 -88 —86 -81; —8% -8% -8—0 2 2 %
g So|lsco|esc|2s|83|€Bl=8|88| 8| 5| €
b3 o202 |o32|o2|os|8E|oE(8E| B B s | 2| ¢
o D303 L3|E3|ES|LS|BS|[dE] = > < = W
Bits (Byte O e 1) Valores
Bit O 0: relé néo estd no estado de erro
Erro 1: relé estd no estado de erro
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parédmetro PO16 — Erro Atual
Bit 1 0: relé néo estd no estado de trip
Trip 1: relé estd no estado de trip
Obs.: o nimero da falha de trip pode ser lido através do paradmetro PO16 — Erro Atual
Bit 2 0: relé ndo estd no estado de alarme/falha
Alarme/Falha 1: relé estd no estado de alarme/falha
Obs.: o nimero do alarme/falha pode ser lido através do parGmetro PO16 — Erro Atual
Bit 3 0: motor desligado
Motor Ligado 1: motor ligado
Bit 4 0: relé em modo local
Modo Remoto 1: relé em modo remoto
Bit 5 0: entrada digital 11 desativada
Estado da Entrada 11 1: entrada digital 11 ativada
Bit 6 0: entrada digital 12 desativada
Estado da Entrada 12 1: entrada digital 12 ativada
Bit 7 0: entrada digital 13 desativada
Estado da Entrada 13 1: entrada digital 13 ativada
Bit 8 0: entrada digital 14 desativada
Estado da Entrada 14 1: entrada digital 14 ativada
Bit 9 0: saida digital O1 desativada
Estado da Saida O1 1: saida digital O1 ativada
Bit 10 0: saida digital O2 desativada
Estado da Saida O2 1: saida digital O2 ativada
Bit 11 0: saida digital O3 desativada
Estado da Saida O3 1: saida digital O3 ativada
Bit 12 0: saida digital O4 desativada
Estado da Saida O4 1: saida digital O4 ativada
Bits 13 a 15 Reservado

Modo Relé de Sobrecarga (P202 = 1):

Monitoramento (Entrada)

Bits 15013 12 | 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
0
i A
5 o} e} o N ~|oX|o®| oN| o— o
Fungao _8 _05_08 %O%:O_OU_OU_OD_OU &) —‘9 %
b o) o | © | o O —© O © O —© O —© o =
0] T 38|T S8 Re. S|To|lTs|To|lT | S 5 £
2 5%| o2 og|eg|lol|el|lol|eg B | 5| 5| o ¢
o D3B3 Ea|lEo| BSOS |dS|BS = = < = i
Bits (Byte O e 1) Valores
Bit O 0: relé ndo estd no estado de erro
Erro 1: relé estd no estado de erro
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parémetro PO16 — Erro Atual
Bit 1 0: relé néo estd no estado de trip
Trip 1: relé estd no estado de trip
Obs.: o nimero da falha de trip pode ser lido através do para@metro PO16 — Erro Atual
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Bit 2
Alarme/Falha

0: relé ndo estd no estado de alarme/falha
1: relé estd no estado de alarme/falha
Obs.: o nimero do alarme/falha pode ser lido através do parGmetro PO16 — Erro Atual

Bit 3 0: motor desligado

Motor Ligado 1: motor ligado

Bit 4 0: relé em modo local

Modo Remoto 1: relé em modo remoto

Bit 5 0: entrada digital 11 desativada
Estado da Entrada 11 1: entrada digital 11 ativada

Bit 6 0: entrada digital 12 desativada
Estado da Entrada 12 1: entrada digital 12 ativada

Bit 7 0: entrada digital 13 desativada
Estado da Entrada 13 1: entrada digital 13 ativada

Bit 8 0: entrada digital 14 desativada
Estado da Entrada 14 1: entrada digital 14 ativada

Bit 9 0: saida digital O1 desativada
Trip - NA 1: saida digital O1 ativada

Bit 10 0: saida digital O2 desativada
Trip - NF 1: saida digital O2 ativada

Bit 11 0: saida digital O3 desativada
Estado da Saida O3 1: saida digital O3 ativada

Bit 12 0: saida digital O4 desativada
Estado da Saida O4 1: saida digital O4 ativada

Bits 13a 15 Reservado

Modo Partida Direta (P202 = 2):

Monitoramento (Entrada)

Bits 15013 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
<
5 5 | 8|52
N — — —_ e =
_ 0 cx|om|lon| 25| o 82 ng o= & > o
Funcéo 3 LXe 1Rl :Re) gO‘ODm_g 535|003 & = %
c oo oo oc) (SR} O_O%O O | O © o S =
o) o) o) - | T © o o o o
2 cOo|co|oc®| o8| cfl|les|loE|l0E|l T 9 S o °
) 55|55l bol 23 HE|lS S5 05 05 2 e S = £

Bits (Byte O e 1)

Valores

Alarme/Falha

Bit O 0: relé néo estd no estado de erro
Erro 1: relé estd no estado de erro
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parémetro PO16 — Erro Atual
Bit 1 0: relé néo estd no estado de trip
Trip 1: relé estd no estado de trip
Obs.: o nimero da falha de trip pode ser lido através do para@metro PO16 — Erro Atual
Bit 2 0: relé ndo estd no estado de alarme/falha

1: relé estd no estado de alarme/falha
Obs.: o nimero do alarme/falha pode ser lido através do parGmetro PO16 — Erro Atual

Estado da Entrada 14

: entrada digital 14 ativada

Bit 9
Liga Contator

: safda digital O1 desativada
: saida digital O1 ativada

Bit 10
Estado da Saida O2

: safda digital O2 desativada
: saida digital O2 ativada

Bit 3 0: motor desligado
Motor Ligado 1: motor ligado
Bit 4 0: relé em modo local
Modo Remoto 1: relé em modo remoto
Bit 5 0: entrada digital 11 desativada
Botdo DESLIGA 1: entrada digital 11 ativada
Bit 6 0: entrada digital 12 desativada
Botdo LIGA 1: entrada digital 12 ativada
Bit 7 0: entrada digital 13 desativada
Check Back 1: entrada digital 13 ativada
Bit 8 0: entrada digital 14 desativada
1
0
1
0
1
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Bit 11 0: saida digital O3 desativada
Estado da Saida O3 1: saida digital O3 ativada

Bit 12 0: saida digital O4 desativada
Estado da Saida O4 1: saida digital O4 ativada
Bits 13 a 15 Reservado

Modo Partida Reversa (P202 = 3):

Monitoramento (Entrada)

Bits 15013 | 12 | 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
C = o o o
o P S SiSs 85 8§ = | 8|S
Fungéo c 8383t 0t 0ORkLL .38 = S35 & S
c -80-8088_380_8%_80&_800_80:_80 5 :&_)
g 123282 g2 3Gl ERSERRPERDE B | 5| 5| o ¢
¢ B3B3 TeaFso0udldWdsuRday = | = | < | & | &
Bits (Byte O e 1) Valores
Bit O 0: relé néo estd no estado de erro
Erro 1: relé estd no estado de erro
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parémetro PO16 — Erro Atual
Bit 1 0: relé néo estd no estado de trip
Trip 1: relé estd no estado de trip
Obs.: o nimero da falha de trip pode ser lido através do para@metro PO16 — Erro Atual
Bit 2 0: relé néo estd no estado de alarme/falha
Alarme/Falha 1: relé estd no estado de alarme/falha
Obs.: o nimero do alarme/falha pode ser lido através do parGmetro PO16 — Erro Atual
Bit 3 0: motor desligado
Motor Ligado 1: motor ligado
Bit 4 0: relé em modo local
Modo Remoto 1: relé em modo remoto
Bit 5 0: entrada digital 11 desativada
Botdo DESLIGA 1: entrada digital |1 ativada
Bit 6 0: entrada digital 12 desativada
Botdo LIGA direto 1: entrada digital 12 ativada
Bit 7 0: entrada digital 13 desativada
Botdo LIGA Reverso 1: entrada digital 13 ativada
Bit 8 0: entrada digital 14 desativada
Check Back 1: entrada digital 14 ativada
Bit 9 0: saida digital O1 desativada
Liga Contator Direto 1: saida digital O1 ativada
Bit 10 0: saida digital O2 desativada
Liga Contator Reverso 1: saida digital O2 ativada
Bit 11 0: saida digital O3 desativada
Estado da Saida O3 1: saida digital O3 ativada
Bit 12 0: saida digital O4 desativada
Estado da Saida O4 1: saida digital O4 ativada
Bits 13a 15 Reservado

Modo Partida Estrela-Triangulo (P202 = 4):

Monitoramento (Entrada)

Bits 15a 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
<
< ' ' )
5 T D e 2 | 5 9|2
Y o|lxXxo|lag|W—~ e) <
L2 o0 19O [ o = 2 S
& o) o< |OD o QT ¥N| ©~— o © N = o
Fungdo Re; T |EX0O|gL0O|EO 2 32|l8¢8 go o| & 2 &
o o o o 5 e} = = o] ] o)
s OO0 olo 3ol 0o 5 05| 00 o 1) £
T 08 Re) Rel S| VW Uw o o o)
[0) 5 © 09‘—0C‘— o 2 O — © —| O £ WO = e} P = a o
[ %55 |[Dh 3oC 3 o8|l S5[o5| 2 2 o = £
o A |33LITElIFeloxv|Oo|aldlad| = = < = i
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Alarme/Falha

Bits (Byte O e 1) Valores
Bit O 0: relé néo estd no estado de erro
Erro 1: relé estd no estado de erro
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parédmetro PO16 — Erro Atual
Bit 1 0: relé néo estd no estado de trip
Trip 1: relé estd no estado de trip
Obs.: o nimero da falha de trip pode ser lido através do paradmetro PO16 — Erro Atual
Bit 2 0: relé ndo estd no estado de alarme/falha

1: relé estd no estado de alarme/falha
Obs.: o nimero do alarme/falha pode ser lido através do parGmetro PO16 — Erro Atual

Liga Contator TriGngulo K2

: saida digital O2 ativada

Bit 11
Liga Contator Estrela K3

: safda digital O3 desativada
: saida digital O3 ativada

Bit 12
Estado da Saida O4

: safda digital O4 desativada
: saida digital O4 ativada

Bit 3 0: motor desligado
Motor Ligado 1: motor ligado
Bit 4 0: relé em modo local
Modo Remoto 1: relé em modo remoto
Bit 5 0: entrada digital 11 desativada
Botdo DESLIGA 1: entrada digital 11 ativada
Bit 6 0: entrada digital 12 desativada
Botdo LIGA 1: entrada digital 12 ativada
Bit 7 0: entrada digital 13 desativada
Check Back K1-K2 1: enfrada digital 13 ativada
Bit 8 0: entrada digital 14 desativada
Check Back K1-K3 1: entrada digital 14 ativada
Bit 9 0: saida digital O1 desativada
Liga Contator K1 1: safida digital O1 ativada
Bit 10 0: saida digital O2 desativada
1
0
1
0
1

Bits 13 a 15

Reservado

Modo Partida Dahlander (P202 = 5):

Monitoramento (Entrada)

Bits 15a 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
[0} [0]
c 3 ki
¥ g £3 e e
= = o) 8™ | 8 ~
e je = oo |0 o
£ =5 =5 ) > 5 > 5 = o o
Funcéo o) o o) vy~ 20|l <3|3~ 9 - <
o 508508l vx = A= £ S 5
3 ox |8 B 2 s— | OE|O S| u— I3} o) w
S ©O|s oo Olcs0|lccO0|lao|=sa| 5 =R ale o 5 ~
o O © O © O © v © — o o _ (3]
> S5 O -5 o| O S O| O S O S5 O o o o = O © 9} e} IS
Re) Re) Re) st =
[0} o O O O = O O = O O = O + O X o] WO = el -+ = a o
8 |23|°208°298|238 5883|821 88 2| 2| 2| £ 5
o a3 2825385380l mnao| ool = = < = o
Bits (Byte O e 1) Valores
Bit O 0: relé néo estd no estado de erro
Erro 1: relé estd no estado de erro
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parédmetro PO16 — Erro Atual
Bit 1 0: relé néo estd no estado de trip
Trip 1: relé estd no estado de trip
Obs.: o nimero da falha de trip pode ser lido através do paradmetro PO16 — Erro Atual
Bit 2 0: relé ndo estd no estado de alarme/falha

Alarme/Falha

1: relé estd no estado de alarme/falha
Obs.: o nimero do alarme/falha pode ser lido através do parGmetro PO16 — Erro Atual

Modo Remoto

Bit 3 0: motor desligado
Motor Ligado 1: motor ligado
Bit 4 0: relé em modo local

1: relé em modo remoto
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Bit 5 0: entrada digital 11 desativada
Botdo DESLIGA 1: entrada digital 11 ativada
Bit 6 0: entrada digital 12 desativada
Botdo LIGA Velocidade Alta 1: entrada digital 12 ativada
Bit 7 0: entrada digital 13 desativada
Botdo LIGA Velocidade Baixa | 1: entrada digital I3 ativada
Bit 8 0: entrada digital 14 desativada
Check Back 1: entrada digital 14 ativada
Bit 9 0: saida digital O1 desativada
1

Liga Contator
Velocidade Baixa (K1)

: saida digital O1 ativada

Bit 10
Liga Contator
Velocidade Alta (K2)

: saida digital O2 desativada
: safda digital O2 ativada

- O

Bit 11
Liga Contator
Velocidade Alta (K3)

0: saida digital O3 desativada
1: saida digital O3 ativada

Bit 12 0: saida digital O4 desativada
Estado da Saida O4 1: saida digital O4 ativada
Bits 13a 15 Reservado

Monitoramento (Entrada)

Modo Partida Dois Enrolamentos (Pole-Changing) (P202 = 6):

Velocidade Alta (K1)

Bits 15013 | 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
_ | g
C Xz
2 'g '% o 6 o
_ 55 5 0 0 NS =~ 5 9 2
Fncde | o lox|sw|2es|Ees|ET5 22|02 85| S| 8| 2
g [20]20]520(52%/2¢lT 88282 =| 2|
5 3828082l o8=lEEl88L 888 85| 8| ¢ £
@ 83| 98|505(595|LE[52E|5E| 5.5 o S 5 o e
@ DR BRI 22|53 22|08l Uyl al | = | 2| 2| & | 4
Bits (Byte O e 1) Valores
Bit O 0: relé ndo estd no estado de erro
Erro 1: relé estd no estado de erro
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parédmetro PO16 — Erro Atual
Bit 1 0: relé néo estd no estado de trip
Trip 1: relé estd no estado de trip
Obs.: o nimero da falha de trip pode ser lido através do parametro PO16 — Erro Atual
Bit 2 0: relé ndo estd no estado de alarme/falha
Alarme/Falha 1: relé estd no estado de alarme/falha
Obs.: o nimero do alarme/falha pode ser lido através do parémetro PO16 — Erro Atual
Bit 3 0: motor desligado
Motor Ligado 1: motor ligado
Bit 4 0: relé em modo local
Modo Remoto 1: relé em modo remoto
Bit 5 0: entrada digital 11 desativada
Botdo DESLIGA 1: entrada digital 11 ativada
Bit 6 0: entrada digital 12 desativada
Botdo LIGA Velocidade Alta 1: entrada digital 12 ativada
Bit 7 0: entrada digital 13 desativada
Botdo LIGA Velocidade Baixa | 1: entrada digital I3 ativada
Bit 8 0: entrada digital 14 desativada
Check Back 1: entrada digital 14 ativada
Bit 9 0: saida digital O1 desativada
Liga Contator 1: saida digital O1 ativada
Velocidade Baixa (K2)
Bit 10 0: saida digital O2 desativada
Liga Contator 1: saida digital O2 ativada
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Bit 11 0: saida digital O3 desativada
Estado da Saida O3 1: saida digital O3 ativada

Bit 12 0: saida digital O4 desativada
Estado da Saida O4 1: saida digital O4 ativada
Bits 13 a 15 Reservado

Modo PLC (P202 = 7):

Monitoramento (Entrada)

Bits 15013 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
58| 2
Funggo 8 |s3|eg|eglsg|eL|e2sg8s & &£
% Sol3ol3c|9c|52[(2T(32|93| o o £
2 22|o2|o8|o|o=flos|oEl85 B 5| 5| o) ¢
o DA3B3BI|BI3|BLS LMo |BE|dE] = = < = wi
Bits (Byte O e 1) Valores
Bit O 0: relé ndo estd no estado de erro
Erro 1: relé estd no estado de erro
Obs.: o nimero do erro pode ser lido através do parédmetro PO16 — Erro Atual
Bit 1 0: relé néo estd no estado de trip
Trip 1: relé estd no estado de trip
Obs.: o nimero da falha de trip pode ser lido através do paradmetro PO16 — Erro Atual
Bit 2 0: relé ndo estd no estado de alarme/falha
Alarme/Falha 1: relé estd no estado de alarme/falha
Obs.: o nimero do alarme/falha pode ser lido através do parGmetro PO16 — Erro Atual
Bit 3 0: motor desligado
Motor Ligado 1: motor ligado
Bit 4 0: relé em modo local
Modo Remoto 1: relé em modo remoto
Bit 5 0: entrada digital 11 desativada
Estado da Entrada 11 1: enfrada digital 11 ativada
Bit 6 0: entrada digital 12 desativada
Estado da Entrada 12 1: enfrada digital 12 ativada
Bit 7 0: entrada digital 13 desativada
Estado da Entrada 13 1: enfrada digital 13 ativada
Bit 8 0: entrada digital 14 desativada
Estado da Entrada 14 1: enfrada digital 14 ativada
Bit 9 0: saida digital O1 desativada
Estado da Saida O1 1: saida digital O1 ativada
Bit 10 0: saida digital O2 desativada
Estado da Saida O2 1: saida digital O2 ativada
Bit 11 0: saida digital O3 desativada
Estado da Saida O3 1: saida digital O3 ativada
Bit 12 0: saida digital O4 desativada
Estado da Saida O4 1: saida digital O4 ativada
Bits 13 a 15 Reservado
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P730 — Parémetro Transmitido na Palavra #2

P731 — Parémetro Transmitido na Palavra #3

P732 — Parémetro Transmitido na Palavra #4
P733 — Parémetro Transmitido na Palavra #5

P742 — Parémetro Transmitido na Palavra #6

P743 — Parémetro Transmitido na Palavra #7

P744 — Para@metro Transmitido na Palavra #8

P745 — Para@metro Transmitido na Palavra #9
P746 — Parémetro Transmitido na Palavra #10

P747 — Paré@metro Transmitido na Palavra #11
P748 — Paré@metro Transmitido na Palavra #12

Faixa de 0 a 899 Padréo: P730 =16

Valores: P731 = 80
P732 = 81
P733 =3
P742 = 30
P743 = 31
P744 = 32
P745 = 50
P746 =0
P747 =0
P748 =0

Propriedades: Sys, w

Descricao:
Estes pardmetros permitem ao usudrio programar a leitura via rede de qualquer outro pardmetro, exceto POOO
(Acesso aos Parametros), do equipamento. Ou seja, eles contém o nimero de um outro parémetro.

Por exemplo, P730 = 5. Neste caso serd enviado via rede o contetdo do POO5 (freqiiéncia da rede). Deste forma,

na posicdo de memdria do mestre da rede correspondente & segunda palavra de leitura, serd lida a freqiéncia do
motor.
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Funcéo Opcéo do P728
Palavra de Estado #1 1

ParGmetro Transmitido na Palavra #2
(contetdo do pardmetro indicado em P730)
Parédmetro Transmitido na Palavra #3
(contetdo do parémetro indicado em P731)
Parédmetro Transmitido na Palavra #4
(contetdo do parametro indicado em P732)
Parédmetro Transmitido na Palavra #5
(contetdo do parametro indicado em P733)
Parédmetro Transmitido na Palavra #6
(contetdo do parametro indicado em P742)
Parédmetro Transmitido na Palavra #7
(contetdo do parametro indicado em P743)
Parédmetro Transmitido na Palavra #8
(contetdo do parametro indicado em P744)
Parédmetro Transmitido na Palavra #9
(contetdo do parametro indicado em P745)

10

11

12

Parémetro Transmitido na Palavra #10
(contetdo do parametro indicado em P746)

Parédmetro Transmitido na Palavra #11
(contetdo do parGmetro indicado em P747)
Parédmetro Transmitido na Palavra #12
(contetdo do parametro indicado em P748)

P734 — Quantidade de Palavras Mestre para o Escravo

Faixa de 1 a4 Padréo: 1
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:
Permite selecionar a quantidade de palavras de saida comunicadas com o mestre. Cada palavra possui o seguinte
significado:

19 Word: representa a palavra de controle, que depende do modo de operacdo escolhido. Para facilitar o
diagnéstico, o conteddo desta palavra é mostrado no pardmetro P735.

2¢ Word: contetdo enviado para o mestre programével utilizando o parédmetro P736.

3% Word: contetdo enviado para o mestre programdvel utilizando o parémetro P737.

49 Word: conteddo enviado para o mestre programével utilizando o parémetro P738.

NOTAI
e/ Caso o parémetro P734 seja alterado, ele somente serd vdlido apds o relé ser desligado e ligado
novamente.

P735 — Palavra de Controle #1

Faixa de 0000h — FFFFh Padrdo: 0000h
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Palavra de comando do relé via interface DeviceNet. Este parémetro somente pode ser alterado via interface
DeviceNet. Para as demais fontes (HMI, USB, Serial, etc.) ele se comporta como um parémetro somente de leitura.
Representa, na verdade, a prépria palavra de controle, cujo formato de dados varia conforme o modo de
operacéo escolhido (P202).

30



Parametrizacao do Relé

Para que os comandos escritos neste par@metro sejom executados, é necessdrio que o relé esteja em modo
remoto. Para os comandos de envio do relé para modo remoto e controle das saidas digitais, é necessario

programar os parémetros P220 e P277 a P280 para a opgdo 'Fieldbus'.

Modo Transparente (P202 = 0):

Controle (Saida)

Bits 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
~ — o
SN 3
runsao | 3 | §8( 85| 88| 88| 2 | £ |83 88| 88| 85| & 18] %
< » O| « O| « o| « © 3 3 « O| « o| « of| « © o 4 c < <
2 |ec|oeT|oT|(LoT| < < |23T|LoT|LoT| 0T 3 o 2 2 2
Sl23/25|238|28| 5 | 5 |23|25|2s|23| 2| £ & & &
Bits (Byte O e 1) Valores
Bits 0 a 2 Reservado
E” 3 0 — 1: quando em falha, executa o reset do relé
eset
Bit 4 0: vai para modo local
Modo Remoto 1: vai para o modo remoto
Bit 5 0: desabilita saida digital O1
Valor para Saida O1 | 1: habilita a saida digital O1
Bit 6 0: desabilita saida digital O2
Valor para Saida O2 | 1: habilita a saida digital O2
Bits 7 0: desabilita saida digital O3
Valor para Saida O3 | 1: habilita a saida digital O3
Bit 8 0: desabilita saida digital O4
Valor para Saida O4 | 1: habilita a saida digital O4
Bits 9a 10 Bit Auxiliar (fungéo definida pelo usuério)
Bit 11 0: desabilita saida digital O5
Valor para Saida O5 | 1: habilita a saida digital O5
Bit 12 0: desabilita saida digital O6
Valor para Saida O6 | 1: habilita a saida digital O6
Bits 13 0: desabilita saida digital O7
Valor para Saida O7 | 1: habilita a saida digital O7
Bit 14 0: desabilita saida digital O8
Valor para Saida O8 | 1: habilita a saida digital O8
Bit 15 Reservado
Modo Relé de Sobrecarga (P202 = 1):
Controle (Saida)
Bits 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
~ — 0
% | % 5
ronceo | 8| §8| 85| §8| 88| 2| £ |83(88| § ¢ 2 HEAR
Z “ O “ O “ O “ O o) o) “ O “ O E E ] a— c c c
2 |2zl |loeT|eoeT < < |eT|oT| 9 21 73 2 2 2 2
z 23|283(28/28| & & 23|28 2 o s | 2| 2| &2 | &
Bits (Byte O e 1) Valores
Bits 0 a 2 Reservado
g” 3 0 — 1: quando em falha, executa o reset do relé
eset
Bit 4 0: vai para modo local
Modo Remoto 1: vai para o modo remoto
Bits 5 e 6 Reservado
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Bits 7
Valor para Saida O3

0: desabilita saida digital O3
1: habilita a saida digital O3

Bit 8
Valor para Saida O4

0: desabilita saida digital O4
1: habilita a saida digital O4

Bits 9a 10 Bit Auxiliar (fungéo definida pelo usuério)
Bit 11 0: desabilita saida digital O5
Valor para Saida O5 | 1: habilita a saida digital O5
Bit 12 0: desabilita saida digital O6
Valor para Saida O6 | 1: habilita a saida digital O6
Bits 13 0: desabilita saida digital O7
Valor para Saida O7 | 1: habilita a saida digital O7
Bit 14 0: desabilita saida digital O8
Valor para Saida O8 | 1: habilita a saida digital O8
Bit 15 Reservado
Modo Partida Direta (P202 = 2):
Controle (Saida)
Bits 15 14 13 12 11 10 8 7 6 5 4 3 2 1 0
o~ — 0
H* ** é
O O ] O = = O O O
Funcio | S | £8| 55|83/ 88| 2| 2 |83/ E8(88] B | & 3 5
c « O « O « O « O é § « O « O « O c o — I g
g |oz|S2|og|o| < | £ | oz|oz o2 2B | 8 ¢8| &|2
¢ 2R|I2R|2R|28| & | & [2R[28|28 | =| &£ | £ | 3| o
Bits (Byte O e 1) Valores

Bit O

0 — 1: desliga motor ¢

Valor para Saida O2

DESLIGA

EIEL\ 0 — 1: liga motor ©

Bit 2 Reservado

Bit 3 .
Resef 0 - 1: quando em falha, executa o reset do relé
Bit 4 0: vai para modo local

Modo Remoto 1: vai para o modo remoto

Bit 5 Reservado

Bit 6 : desabilita safda digital O2

: habilita a saida digital O2

Bit 7
Valor para Saida O3

: desabilita safda digital O3
: habilita a safda digital O3

Bit 8
Valor para Saida O4

: desabilita saida digital O4
: habilita a saida digital O4

Bits 9 a 10

it Auxiliar (funcéo definida pelo usudrio)

Bit 11
Valor para Saida O5

: habilita a saida digital O5

Bit 12
Valor para Saida O6

: desabilita safida digital O6
: habilita a saida digital O6

Bits 13
Valor para Saida O7

: desabilita saida digital O7
: habilita a saida digital O7

Bit 14
Valor para Saida O8

: desabilita saida digital O8

0
1
0
1
0
1
B
0: desabilita saida digital O5
1
0
1
0
1
0
1: habilita a saida digital O8

Bit 15

Reservado

Modo Partida Reversa (P202 = 3):

Controle (Saida)

4 O comportamento do bit pode ser alterado dependendo do programado no P233.
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Bits 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2
N . 5 3 | .
- o Sw| 2| 20| 8w 5 5 ° | 8w o o £ (% °
Fngde | 5 | 801 80| 80|80 £ | 5 [80|80| B | B | & £ 5|0
[« « O . O . O « O 2 2 . O « O [ c (@] — =
g |lo2|og|oz|ozg| £ | < |oz o2 2| 8 88|55 8|3
¢ [23[23123128| & & 23|28 £ o = o = = a
Bits (Byte O e 1) Valores
E”ESOLIGA 0 — 1: desliga motor )
EIIEB]A Direto 0 — 1: liga motor no sentido direto )
Bit 2 0— 1:li t tid iz
LIGA Reverso — 1: liga motor no sentido reverso
E” 3 0 — 1: quando em falha, executa o reset do relé
eset
Bit 4 0: vai para modo local
Modo Remoto 1: vai para o modo remoto
Bits 5 e 6 Reservado
Bit 7 0: desabilita saida digital O3
Valor para Saida O3 | 1: habilita a safda digital O3
Bits 8 0: desabilita saida digital O4
Valor para Saida O4 | 1: habilita a safda digital O4
Bits 2 a 10 Bit Auxiliar (funcdo definida pelo usudrio)
Bit 11 0: desabilita saida digital O5
Valor para Saida O5 | 1: habilita a saida digital O5
Bit 12 0: desabilita saida digital O6
Valor para Saida O6 | 1: habilita a saida digital O6
Bits 13 0: desabilita saida digital O7
Valor para Saida O7 | 1: habilita a saida digital O7
Bit 14 0: desabilita saida digital O8
Valor para Saida O8 | 1: habilita a saida digital O8
Bit 15 Reservado
Modo Partida Estrela-Tridngulo (P202 = 4):
Controle (Saida)
Bits 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1
~ — 0
SN S
O [Bw|B®~n|B8vw|8w| & t | 8<| 9 S & S
Fungio | S | 20(30|30/80| £ | £ 3o 8| 8| 3| & 3 5
c . O . O . O . O 2 2 « O c c c o a— c =
g |on|oz|lozg|log| £ | L ol 8| & 2| 8| 8 8| § |2
e 23|28 23|28| & & 28| £ o o > o o 5 a
Bits (Byte O e 1) Valores
E;ESLIGA 0 — 1: desliga motor (@
EIIEBL\ 0 — 1: liga motor ©
Bit 2 Reservado
Bit 3 .
R 0 - 1: quando em falha, executa o reset do relé
eset
Bit 4 0: vai para modo local
Modo Remoto 1: vai para o modo remoto
Bits 5 a 7 Reservado

7O comportamento do bit pode ser alterado dependendo do programado no P233.
8 O comportamento do bit pode ser alterado dependendo do programado no P233.
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Bit 8 0: desabilita saida digital O4
Valor para Saida O4 | 1: habilita a saida digital O4
Bits 9a 10 Bit Auxiliar (fungéo definida pelo usuério)
Bit 11 : desabilita safda digital O5

Valor para Saida O5

: habilita a saida digital O5

Bit 12
Valor para Saida O6

: desabilita safda digital O6
: habilita a saida digital O6

Bits 13
Valor para Saida O7

: desabilita safda digital O7
: habilita a saida digital O7

Bit 14
Valor para Saida O8

: desabilita saida digital O8
: habilita a saida digital O8

—OoO|—0|—=0|— 0

Bit 15

Reservado

Modo Partida Dahlander (P202 = 5):

Controle (Saida)

Bits

15 14 13 12

o
O
00}
~
o~
()]

N

—_

Funcao

Reservado
Valor para

Saida O8
Valor para
Saida O7
Valor para

Saida O6

Valor para
Saida O5
Bit Auxiliar #2
Bit Auxiliar #1
Valor para
Saida O4
Reservado
Reservado
Reservado

Modo Remoto

Reset

LIGA velocidade

Baixa

LIGA velocidade

Alta

DESLIGA

Bits (Byte O e 1)

Valores

Bit O

0 — 1: desliga motor

DESLIGA
Bit 1

- i i ©
LIGA velocidade alta 0 — 1: liga motor com velocidade alta
EIIEBQA velocidade baixa 0 — 1: liga motor com velocidade baixa )
g” 3 0 —» 1: quando em falha, executa o reset do relé

eset

Bit 4 0: vai para modo local
Modo Remoto 1: vai para o modo remoto
Bits 5a 7 Reservado
Bit 8 0: desabilita saida digital O4
Valor para Saida O4 1: habilita a saida digital O4
Bits 2 a 10 Bit Auxiliar (funcao definida pelo usudrio)
Bit 11 : desabilita saida digital O5

Valor para Saida O5

: habilita a saida digital O5

Bit 12
Valor para Saida O6

: desabilita saida digital O6
: habilita a saida digital Oé

Bits 13
Valor para Saida O7

: desabilita saida digital O7
: habilita a saida digital O7

Bit 14
Valor para Saida O8

: desabilita saida digital O8
: habilita a saida digital O8

- OoO|l—-0|—0|— 0O

Bit 15

Reservado

Modo Partida Dois Enrolamentos (Pole-Changing) (P202 = 6):

Controle (Saida)

°o comportamento do bit pode ser alterado dependendo do programado no P233.
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Bits 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
N - ) 2
H* H* "g <
_ o Sw| &~ Pl 2w 5 5 O <« o o o - B
Fungio | 5 | 30| 80(80(80| 5 | 5 [80| 8| 8| 8| < 8| 8|5
g . ol -« ol -« ol = o S S . o 2 2 c o — S c S =
g |exz|og|oz|oe| < | < |o2| ¢ 2 21 8| 8 5203852 2
z [23|2R 12828 &8 | & |28 2| &£ | £ | = | &£ 528432 o
Bits (Byte O e 1) Valores
E;ESLIGA 0 — 1: desliga motor
Bit 1
. H @
LIGA velocidade alta 0 — 1: liga motor com velocidade alta
Bit 2
T . . )
LIGA velocidade baixa 0 — 1: liga motor com velocidade baixa
E” 3 0 — 1: quando em falha, executa o reset do relé
eset
Bit 4 0: vai para modo local
Modo Remoto 1: vai para o modo remoto
Bits 5a 7 Reservado
Bit 8 0: desabilita saida digital O4
Valor para Saida O4 1: habilita a saida digital O4
Bits 9a 10 Bit Auxiliar (funcdo definida pelo usuério)
Bit 11 0: desabilita saida digital O5
Valor para Saida O5 1: habilita a saida digital O5
Bit 12 0: desabilita saida digital O6
Valor para Saida O6 1: habilita a saida digital O6
Bits 13 0: desabilita saida digital O7
Valor para Saida O7 1: habilita a saida digital O7
Bit 14 0: desabilita saida digital O8
Valor para Saida O8 1: habilita a saida digital O8
Bit 15 Reservado
Modo PLC (P202 = 7):
Controle (Saida)
Bits 15 14 13 12 11 10 9 8 7 6 5 4 3 2 1 0
o~ — o
** ** g
_ 0O || 8n| 20| 28w| & S | 8<x|8m| 8| 82— 0 0 0
Funcdo | 3 | 30/30|30|30| £ | £ |830/380|30|30]| & B3B8
g L O L O L O [ o} 2 2 [ o} « O « O [ ] [¢] — c c I
2 || T|oT| T < < |9T|oT|oT|LoT| 2 2 2 2
$le3|238|28(23 5| 5 |28|23|25|28| 2| & &| 2|2
Bits (Bytes O e 1) Valores
Bits 0 a 2 Reservado
E” 3 0 — 1: quando em falha, executa o reset do relé
eset
Bit 4 : vai para modo local
Modo Remoto : vai para o modo remoto
Bit 5 : desabilita safida digital O1

Valor para Saida O1

: habilita a saida digital O1

Bit 6
Valor para Saida O2

: desabilita saida digital O2
: habilita a saida digital O2

Bits 7
Valor para Saida O3

: desabilita safda digital O3
: habilita a saida digital O3

Bit 8
Valor para Saida O4

: desabilita safda digital O4
: habilita a saida digital O4

- OoO|=0|—0|—0|— 0

Bits 2 a 10

Bit Auxiliar (fungéo definida pelo usuério)

Bit 11

Valor para Saida O5

0: desabilita saida digital O5
1: habilita a safda digital O5
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Bit 12 : desabilita safda digital O6
Valor para Saida O6 : habilita a saida digital O6

0
1
Bits 13 0: desabilita saida digital O7
1
0
1

Valor para Saida O7 : habilita a saida digital O7

Bit 14 : desabilita safda digital O8
Valor para Saida O8 : habilita a saida digital O8
Bit 15 Reservado

@ NOTA!

M A maior parte dos bits de comando das palavras acima tem um comportamento semelhante &
push-buttons, ou seja, apenas a transicdo O — 1 é importante. Assim, o projetista da rede deve
ter o cuidado de escrever O novamente nestes bits apds enviar um comando de transicéo vélido.

M Se desejado, é possivel alterar o comportamento dos comandos de impulso (push-buttons) para
retentivos (switches) através do pardmetro P233. Neste caso, os bits que executam os comandos
de “Desliga” (bit 0) ficardo inativos, e o comando de liga/desliga serd definido pelo valor do bit
que aciona o comando desejado (bits 1 e 2), e ndo pela transigdo.

\_ /

P736 — Parémetro Recebido na Palavra #2

P737 — Parémetro Recebido na Palavra #3

P738 — Paré@metro Recebido na Palavra #4

Faixa de 0 a 899 Padréo: O
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Estes par@metros permitem ao usudrio programar a escrita via rede de qualquer outro parédmetro do equipamento.
Ou seja, contém o nimero de um outro parGmetro.

Por exemplo, P736=163. Neste caso serd enviado via rede o contetdo a ser escrito no P163 (desabilita programa

do usudrio). Deste modo, a posicdo de meméria do mestre da rede correspondente & segunda palavra de escrita,
deve conter o valor para o P163.

Funcéo Opcado do P734
Palavra de Controle #1 1
2
Parametro Recebido na Palavra #2 (contetdo programado no parametro P736) 3
4

Parametro Recebido na Palavra #3 (contetdo programado no parametro P737)

Parametro Recebido na Palavra #4 (contetdo programado no pardmetro P738)




Erros Relacionados com a Comunicacéo Devicenet

4 ERROS RELACIONADOS COM A COMUNICACAO DEVICENET

Descricéo:
Detectado erro de bus off na interface CAN.

Atuacgdo:
Caso o numero de erros de recepcdo ou transmissdo detectados pela interface CAN seja muito elevado, o
controlador CAN pode ser levado ao estado de bus off, onde ele interrompe a comunicacéo e desabilita a

interface CAN.

Caso ocorra erro de bus off, a comunicacdo CAN serd desabilitada, o alarme E0061 aparecerd na HMI do relé e
a acdo programada no P313 serd executada. Para que a comunicacéo seja restabelecida, é necessario desligar e
ligar novamente o relé, ou retirar e ligar novamente a alimentacéo da interfface CAN, para que a comunicacdo
seja reiniciada.

Possiveis Causas/Corregdo:

Verificar curto-circuito nos cabos de transmisséo do circuito CAN.

Verificar se os cabos néo estdo trocados ou invertidos.

Verificar se resistores de terminacdo com valores corretos foram colocados somente nos extremos do
barramento principal.

Verificar se a instalacéo da rede CAN foi feita de maneira adequada.

E0063 — Sem alimentacdo na interface CAN

Descricéo:
Indica que a interface CAN n&o possui alimentacdo entre os pinos BK e RD do conector XC2.

N NAX™

Atuacgdo:
Para que seja possivel enviar e receber telegramas através da interface CAN, é necessério fornecer alimentacao
externa para o circuito de interface.

Se for detectada a falta de alimentacdo na interfface CAN, a comunicacéo é desabilitada, seré mostrado E0063
na HMI do relé e este executard a acéo programada no P313. Caso a alimentacéo do circuito seja restabelecida,
a indicacdo de alarme serd retirada da HMI e a comunicacdo CAN seré reiniciada.

Possiveis Causas/Corregdo:

M Medir se existe tensdo entre os pinos BK e RD do conector da interface CAN estd em torno de 24V.
M Verificar se os cabos de alimentacéo néo estdo trocados ou invertidos.

M Verificar problema de contato no cabo ou no conector da interface CAN.

E0064 — Mestre em Idle

Descrico:
Alarme que indica que o mestre da rede DeviceNet esté em modo Idle.

Atuacgdo:

Atua quando o SRW 01 detectar que o mestre da rede foi para o modo Idle. Neste modo, apenas as varidveis
lidas do escravo continuam sendo atualizadas na meméria do mestre. Nenhum dos comandos enviados ao
escravo é processado.

Neste caso serd mostrado E0064 na HMI do relé. E necessério colocar novamente o mestre em modo Run (estado
normal de operacéo do equipamento) para que a comunicagdo volte e a mensagem de aviso seja apagada da
HMI.
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Possiveis Causas/Correcéo:

M Ajuste a chave que comanda o modo de operacdo do mestre para execucdo (Run) ou entdo o bit
correspondente na palavra de configuracdo do software do mestre. Em caso de dividas, consulte a
documentacéo do mestre em uso.

E0067 — Timeout na Conexdo DeviceNet

Descrico:
Alarme que indica que uma ou mais conexdes I/O DeviceNet expiraram.

Atuacgdo:
Ocorre quando, por algum motivo, o mestre ndo conseguir acessar informagdes no escravo.

Neste caso serd mostrado E0067 na HMI do relé.

Possiveis Causas/Corregao:
M Verificar se o mestre estd presente na rede e em modo Run.
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