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Referéncia Répida dos Parémetros

REFERENCIA RAPIDA DOS PARAMETROS

Os parémetros destacados em azul, somente estdo disponiveis na versdo da Unidade de Controle (UC)

identificada por: SRWO1-UCxTxExx, aqui denominada SRWO1-PTC, os pardmetros em cinza somente estdo

disponiveis na versdo SRWO1-UCxExExx, denominada por SRWO1-RCD. Os parémetros na cor branca séo de

uso comum entre as versdes com protecdo por PTC e Fuga a Terra.

Para mais informacées sobre identificacdo do produto, consulte o item 2.4 deste manual ou o catélogo fornecido

em formato eletrénico no CD-ROM que acompanha o produto, ou acesse o site da WEG - www.weg.net.

Paré@metro

Descricdo

Faixa de valores

Ajuste do
usudrio

Padréo

Propriedade

Pag.

POOO |Acesso aos ParGmetros 0a 999 0 w 4-4
POO1 Tempo do Ciclo de Scan 0,0 a 6553,5 ms RO 5-77
P002 |Corrente % IN 0a 999 % RO 6-3
PO03 |Corrente TRUE RMS 0,0 a 6553,5A RO 6-3
P004 |Tensdo Média TRUE RMS 0a 1000V RO 6-4
PO05 |Frequéncia da Rede 0,00 99,9 Hz RO 6-4
PO06 |Estado do Relé (bindrio) bit0 = Erro RO 6-4

bit1 = Trip

bit2 = Alarme/Falha

bit3 = Motor Ligado

bit4 = Modo Remoto
PO07 |Estado 2 do Relé (bindrio) bit0 = Tecla 0 HMI RO 6-5

bit1 = Tecla | HMI

bit2 = Sentido Giro/Velocidade

bit3 = Transicdo do Motor

bit4 = Cooling Time
PO08 |Fator de Poténcia 0,00 a 1,00 RO 6-5
PO09 |Poténcia Reativa do motor 0,0 a 6553,5 kVAr RO 6-5
PO10 |Poténcia Ativa do motor 0,0 a 6553,5 kW RO 6-5
PO11 Poténcia Aparente do motor 0,0 a 6553,5 kVA RO 6-6
PO12 |Estado das Entradas Digitais |1 a 14 bitd = 11 RO 5-8e

(bindrio) bitl =12 6-6

bit2 = 13

bit3 = 14
PO13 |Estado das Saidas Digitais O1 a O4  |bit0 = O1 RO 5-9e

(bindrio) bit1 = O2 6-6

bit2 = O3

bit3 = O4
PO14  |Ultimo Erro 0 a 200 RO 6-6
PO15 |Segundo Erro 0a 200 RO 6-6
PO16  |Erro Atual 0a 200 RO 6-7
P020 |Mostra Valor do PTC (ohms) 0 a 10000 Q RO 6-7
P023 |Versdo do Firmware (UC) 0,00 a 655,35 RO 6-7
P026 |Versdo do Firmware (UMC/UMCT) 0,00 a 655,35 RO 6-7
P027 |Versdo do Firmware (EDU) 0,00 a 655,35 RO 6-7
PO30 |Corrente TRUE RMS da Fase R 0,0 a 6553,5A RO 6-8
PO31 Corrente TRUE RMS da Fase S 0,0 a 6553,5A RO 6-8
P032 |Corrente TRUE RMS da Fase T 0,0 a 6553,5A RO 6-8
P033 |Tensdo de Linha L1-12 0a 1000V RO 6-8
P034 |Tensdo de Linha L2-13 0a 1000V RO 6-8
P035 |Tensdo de Linha L3-L1 0a 1000V RO 6-9
P036 |Corrente Percentual de Fuga a Terra 0a3334 % RO 6-9
P037 |Corrente TRUE RMS de Fuga a Terra 0,000 a 10,000 A RO 6-9
P042 |Horas do Relé Energizado 0a 65530 h RO 6-9

0-1




Referéncia Répida dos Parémetros

Parémetro Descrig@o Faixa de valores Padréo Aiusffe .do Propriedade| Pdg.
usudrio

P043 |Horas Motor Ligado 0a 65530 h - RO 6-9

P044 |Contador kWh 0,0 a 999,9 kWh - RO 6-10

P045 |Contador MWh 0 a 65535 MWh - RO 6-10

P046 |Contador kVArh 0,0 a 999,9 kVArh - RO 6-10

P047 |Contador MVArh 0 a 65535 MVArh - RO 6-10

PO50 |Protecdo Térmica do Motor 0a 100 % - RO 6-11

PO51 |Nivel de Desbalanceamento de 0a 100 % - RO 6-11
Corrente

P052 |Nivel de Falta & Terra 0 a 200 % - RO 6-11

P053 |Nivel de Desbalanceamento de Tensdo |0 a 100 % - RO 6-11

P060 |NUmero de Partidas 0 a 65535 - RO 6-12

P061 |NUmero de Desarmes por Sobrecarga |0 a 65535 - RO 6-12

P062 |NUmero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-12
Desbalanceamento de Corrente

P063 |NUmero de Desarmes por Falta & Terra |0 a 65535 - RO 6-12

P064 |NUmero de Desarmes por Falta de Fase |0 a 65535 - RO 6-12
(Corrente)

P065 |NUmero de Desarmes por Sobrecorrente |0 a 65535 - RO 6-13

P066 |NUmero de Desarmes por Subcorrente |0 a 65535 - RO 6-13

P067 |NUmero de Desarmes por Frequéncia |0 a 65535 - RO 6-13
Fora da Faixa

P068 |Numero de Desarmes por PTC 0 a 65535 - RO 6-13

P069 |NUmero de Desarmes por Fuga & Terra |0 a 65535 - RO 6-13

PO70 |NUmero de Desarmes por Falha 0 a 65535 - RO 6-14
Externa

PO71 |Status de TRIP 1 (bindrio) bit0 = PTC - RO 6-14

bit1 = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente

PO72  |Status de TRIP 2 (bindrio) bitO = Falta de Fase (Corrente) - RO 6-14
bit1 = Desbalanceamento de
Corrente

bit2 = Falta a Terra
bit3 = Sobrecarga
P073 |Status de TRIP 3 (bindrio) bit0 = Fuga a Terra - RO 6-14
bit1 = Falha Externa

bit2 = Teste de Trip

bit3 = Sequéncia de Fase
PO75 |Status de Alarme 1 (bindrio) bit0 = PTC - RO 6-15
bit1 = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente

bit3 = Sobrecorrente

P076 |Status de Alarme 2 (bindrio) bitO = Falta de Fase (Corrente) - RO 6-15
bitl = Desbalanceamento de
Corrente

bit2 = Falta & Terra
bit3 = Sobrecarga

PO77 |Status de Alarme 3 (bindrio) bit0 = Fuga a Terra - RO 6-15
bit1 = Falha Externa
bit2 = Sem uso
bit3 = Sem uso

P078 |Status Geral de TRIP 2 0 a 65535 - RO 6-15

PO79 |Status Geral de Alarme 2 0 a 65535 - RO 6-16

PO80 |Status Geral de TRIP 0 a 65535 - RO 6-16

P081 |Status Geral de Alarme 0 a 65535 - RO 6-16

P082 |NUmero Total de Desarmes (TRIPs) 0 a 65535 - RO 6-16

P083 |Funcdo dos Terminais de Entrada S1-S2|0 = PTC - RO 6-16
1 =ELS
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Referéncia Répida dos Parémetros

Parametro Descrigéo Faixa de valores Padréao A|usf,e .do Propriedade| Pag.
usudrio
P084 |Tipo do Médulo de Comunicagao 0 = Nenhum - RO 5-35e
1 = Modbus-RTU 6-17
2 = DeviceNet
3 = Profibus DP
P085 |Tipo de Entradas Digitais (UC) 0 = Invdlido - RO 3-10e
1 = Invdlido 6-17
2 = 24 Vcc
3 =110 Vca
P086 |Estado das Entradas Digitais I5a 110 |0 a 63 - RO 5-9e
(decimal) 6-17
P087 |Estado das Saidas Digitais O5a O8  |bit0 = O5 - RO 5-9e
(bindrio) bit1 = O6 6-17
bit2 = O7
bit3 = O8
P100 |NUmero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-18
Desbalanceamento de Tensao
P101  |NUmero de Desarmes por Falta de Fase|0 a 65535 - RO 6-18
(Tenséo)
P102 |NUmero de Desarmes por Sobretenséo |0 a 65535 - RO 6-18
P103 |NUmero de Desarmes por Subtensdo |0 a 65535 - RO 6-18
P104 |NUmero de Desarmes por Subpoténcia |0 a 65535 - RO 6-18
P105 |NUmero de Desarmes por 0 a 65535 - RO 6-19
Sobrepoténcia
P106 |NUmero de Desarmes por Subfator de |0 a 65535 - RO 6-19
Poténcia
P107 |NUmero de Desarmes por Sobrefator |0 a 65535 - RO 6-19
de Poténcia
P110 |Status de TRIP 4 (bindrio) bit0 = Desbalanceamento de - RO 6-19
Tensao

bit1 = Falta de Fase (Tensdo)
bit2 = Sobretensdo
bit3 = Subtensdo

P111  |Status de TRIP 5 (bindrio) bit0 = Subpoténcia - RO 6-20
bit1 = Sobrepoténcia

bit2 = Subfator de Poténcia
bit3 = Sobrefator de Poténcia

P115 |Status de Alarme 4 (bindrio) bit0 = Desbalanceamento de - RO 6-20
Tensdo

bit1 = Falta de Fase (Tensdo)

bit2 = Sobretensdo

bit3 = Subtensao

P116 |Status de Alarme 5 (bindrio) bit0 = Subpoténcia - RO 6-20

bit1 = Sobrepoténcia

bit2 = Subfator de Poténcia

bit3 = Sobrefator de Poténcia

P163 |Desabilita Programa do Usudrio 0 = Executa Programa do 0 = Executa Sys, rw 5-77
Usudrio Programa do

1 = Péra Programa do Usudrio Usudrio

P200 |Estado da Senha 0 = Inativa 1 = Ativa Sys, rw 4-4
1 = Ativa
2 = Altera Senha

P202 |Modo de Operacéo 0 = Transparente 1 = Relé de Sys, CFG 5-10
1 = Relé de Sobrecarga Sobrecarga

2 = Partida Direta
3 = Partida Reversa
4 = Estrela-Triéingulo

5 = Dahlander

6 = Dois Enrolamentos (Pole
Changing)

7 = PLC
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Referéncia Répida dos Parémetros

Parémetro Descrigéo Faixa de valores Padréo Propriedade| Pag.
P204 |Zera Contadores / Padrdo de Fabrica |0 = Sem Funcéo 0 = Sem Funcao Sys, rw 5-76
1 = Zera Horas Motor Ligado
2 = Zera Contadores das
Protecoes e NUmero de Partidas
3 = Zera Contadores Poténcia
4 = Sem Funcéo
5 = Carrega Padréo de Fabrica
P205 |Selecdo do Parametro de Leitura 1 = P002 (Corrente % IN) 2 = P003 Sys, rw 4-3
2 = PO03 (Corrente TRUE RMS) (Corrente TRUE
3 = PO05 (Frequéncia da Rede) RMS)
4 = PO06 (Estado do Relé (bindrio))
5 = Definido pelo Usuério
P206 |Selecéo do Usudrio 1 a 999 3 = P003 Sys, tw 4-3
(Corrente TRUE
RMS)
P208 |Tipo de Realimentacéo (Check Back) |0 = Corrente do Motor 0 = Corrente do Sys, CFG 5-11
1 = Entrada Digital Ix Motor
2 = Simulacdo
P209 |Tempo de Execugdo 0,1a99,0s 0,5s Sys, CFG 5-11
P210 |Tempo Estrela-TriGngulo 1a999s 25s Sys, CFG 5-21
P211 |Tempo de Realimentacdo (Check Back) |0,1 a 99,0 s 05s Sys, CFG 5-12
P212 |Tempo de Transicéo do Motor 0,01 @ 99,00 s 0,05s Sys, CFG 5-19
P220 |Selecéo Local/Remoto 0 = Sempre Local 2 = Tecla HMI Sys, rw 5-2
1 = Sempre Remoto (LOQ)
2 = Tecla HMI (LOC)
= Tecla HMI (REM)
4 = Entrada Digital 13
5 = Entrada Digital 14
= Fieldbus (LOC)
7 = Fieldbus (REM)
8 = USB/Ladder
P229 |Selecdo Comando Local 0=Ix 0=Ix Sys, rw 5-2
1 = HMI
2 = USB/Ladder
P230 |Comando a Dois ou Trés Fios (Ix) 0 = Dois Fios (Chave) 1 = Trés Fios Sys, CFG 5-5
1 = Trés Fios (Botoeiras) (Botoeiras)
P231 |Légica Comando Desliga, 0 = Entrada Digital 1T (NF) 0 = Entrada Sys, CFG 5-5
Comando Trés Fios (Ix) 1 = Entrada Digital 11 (NA) Digital IT(NF)
P232 |Selecdo Comando Remoto 0=Ix 3 = Fieldbus Sys, tw 5-3
1 = HMI
2 = USB/Ladder
3 = Fieldbus
P233 |Comando Retentivo ou Impulsivo 0 = Retentivo (Chave) 1 = Impulsivo Sys, CFG 5-3
(Fieldbus) 1 = Impulsivo (Botoeiras) (Botoeiras)
P277 |Funcéo da Saida Digital O1 0 = Uso Interno 1 = Ladder Sys, CFG 5-7
1 = Ladder
2 = Fieldbus
= Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)
5 = Sinal de Trip/Erro (NF)
= Sinal de Realimentacdo (NA)
P278 |Funcdo da Saida Digital O2 0 = Uso Interno 1 = Ladder Sys, CFG 5-7

1 = Ladder

2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentacdo (NA)
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Referéncia Répida dos Parémetros

Parémetro Descrigéo Faixa de valores Padréo AIUS*? .do Propriedade| Pég.
usudrio
P279 |Fungdo da Saida Digital O3 0 = Uso Inferno 1 = Ladder Sys, CFG 5-7
1 = Ladder
2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentacdo (NA)

P280 |Funcdo da Saida Digital O4 0 = Uso Inferno 1 = Ladder Sys, CFG 5-7
1 = Lodder
2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentacdo (NA)

P281 |Funcéo da Saida Digital O5 0 = Uso Inferno 1 = Ladder Sys, CFG 5-7
1 = Lodder
2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentacdo (NA)

P282 |Funcéo da Saida Digital O6 0 = Uso Interno 1 = Ladder Sys, CFG 5-7
1 = Lodder
2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentacdo (NA)

P283 |Funcéo da Saida Digital O7 0 = Uso Interno 1 = Ladder Sys, CFG 5-7
1 = Lodder
2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentacdo (NA)

P284 |Funcéo da Saida Digital O8 0 = Uso Interno 1 = Ladder Sys, CFG 5-7
1 = Ladder
2 = Fieldbus

3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)

5 = Sinal de Trip/Erro (NF)

6 = Sinal de Realimentacdo (NA)

P294 |Unidade de Expanséo Digital (EDU) 0 = EDU néo utilizada 0 = EDU néo Sys, CFG 3-12
1 = EDU utilizada utilizada

P295 |Unidade de Medicéo de Corrente ¢/ |0 = UMCO/UMCTO (0,25 -2,5 A) 1 = UMC1/ Sys, CFG 5-31
ou Tensdo (UMC/UMCT) 1 = UMC1/UMCT1 (0,5-5A) UMCT1

2 = UMC2/UMCT2 (1,25-12,5A) (05-5A)
3 = UMC3/UMCT3 (2,5 -25A)

4 = UMC4/UMCT4 (12,5-125A)
5 = UMC5/UMCTS5 (42 — 420 A)
6 = UMC6/UMCTé (84 — 840 A)
7 = UMC1/UMCT1 + TC externo

P296 |Numero de voltas pela UMC/UMCT |1 a 10 1 Sys, CFG 5-31

P297 |Tipo do Motor 0 = Trifésico 0 = Trifésico Sys, CFG 5-32
1 = Monofdsico

P298 |Corrente no Primdrio do TC Externo 1 a 5000 A 1A Sys, CFG 5-32

P299 |Corrente no Secundério do TC Externo |0 = 1 A 0=1A Sys, CFG 5-32
1=5A
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Ajuste do

Parémetro Descrigdo Faixa de valores Padréo _ . |Propriedade| Pdg.
usudrio
P310 |Configuragdo dos Bytes da Interface 0 = 8bits de dados, sem 3 = 8 bits de Sys, CFG 5-36
Serial paridade, 1 stop bit dados, sem
1 = 8 bits de dados, paridade paridade, 2 stop
par, 1 stop bit bits
2 = 8 bits de dados, paridade
impar, 1 stop bit
3 = 8 bits de dados, sem
paridade, 2 stop bits
4 = 8 bits de dados, paridade
par, 2 stop bits
5 = 8 bits de dados, paridade
fmpar, 2 stop bits
P311 |Acéo para Erro de Comunicacdo HMI |0 = Somente Indica Falha 0 = Somente Sys, rw 5-4
1 = Desliga Motor Indica Falha
P312  |Acdo para Erro de Comunicacdo EDU |0 = Somente Indica Falha 0 = Somente Sys, rw 3-13
1 = Desliga Motor Indica Falha
P313 |Acéo para Erro de Comunicacéo 0 = Somente Indica Falha 0 = Somente Sys, rw 5-35
1 = Desliga Motor Indica Falha
2 = Desliga Motor e Zera Comandos
3 = Vai para Local
P314 |Watchdog Serial 0,0a999,0s 0,0s Sys, CFG 5-36
P315 |Acéo na Transicdo Local/Remoto 0 = Mantem Estado do Motor 0 = Mantem Sys, CFG 5-3
1 = Desliga Motor Estado do Motor
P400 |Tensdo Nominal do Motor 0a 1000V 380V Sys, CFG 5-33
P401 |Corrente Nominal 1 do Motor 0,0 a 5000,0 A 0,5A Sys, CFG 5-34
P402 |Corrente Nominal 2 do Motor 0,0 a 5000,0 A 0,5A Sys, CFG 5-34
P404  |Poténcia Nominal do Motor 0,1 a 6553,5 kW 75,0 kW Sys, CFG 5-34
P406 |Fator de Servico 1,00 a 1,50 1,15 Sys, CFG 5-61
P407  |Frequéncia da Rede 0a99Hz 60 Hz Sys, CFG 5-50
P408 |Sequéncia de Fase do Motor 0=1-23 0=1-23 Sys, CFG 5-35
1 =3-2-1
P500 |Upload/Download dos Parémetros 0 = Sem Funcéo 0 = Sem Fungéo Sys, rw 4.6
1 = Salva Banco 1
2 = Salva Banco 2
3 = Salva Banco 3
4 = Carrega Banco 1
5 = Carrega Banco 2
6 = Carrega Banco 3
P501 |Upload/Download do Programa do 0 = Sem Fungdo 0 = Sem Fungao Sys, rw 4-6
Usudrio 1 = Salva Aplicativo 1
2 = Salva Aplicativo 2
3 = Salva Aplicativo 3
4 = Carrega Aplicativo 1
5 = Carrega Aplicativo 2
6 = Carrega Aplicativo 3
P601 |Selegdo do Reset 0 = Sem Reset Local 1 = Botdo Frontal Sys, rw 5-74
1 = Botdo Frontal
2 = Tecla RESET (HMI)
3 = Entrada Digital 13
4 = Entrada Digital 14
P602 |Habilita Teste/Botdo Reset 0 = Desabilitado 1 Sys, rw 5-76
1 = Habilitado
P605 |Histerese 0al15% 5% Sys, rw 5-42
P606 |Protecdo por Falha Externa 0 = Desabilitada 0 = Desabilitada Sys, rw 5-43
1 = Habilitada
P607 |Auto-reset Falha Externa 0 = Desabilitado 0 = Desabilitado Sys, rw 5-43
1 = Habilitado
P608 |Temporizacéo Falha Externa 0 = Desabilitada 0 = Desabilitada Sys, rw 5-43
1 = Habilitada
P609 |Tempo de Falha Externa 1a99s 1s Sys, rw 5-43
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Parémetro Descrigéo Faixa de valores Padréo AIUS*? .do Propriedade| Pag.
usudrio
P610 |Monitoramento da Protecéo Falha 0 = Sempre 0 = Sempre Sys, w 5-44
Externa 1 = Somente quando Motor Ligado
P611 |Sinal de Falha Externa 0 = Entrada Digital 1 3 = Entrada Digital Sys, w 5-44
1 = Entrada Digital 12 14
2 = Entrada Digital 13
3 = Entrada Digital 14
P612 |Légica do Acionamento Sinal Falha 0 = Normalmente Fechado (NF) | 1 = Normalmente Sys, w 5-44
Externa 1 = Normalmente Aberto (NA) Aberto (NA)
P613 |Acéo da Protecéo por Falha Externa 0 = Alarme 1 = Desliga (Trip) Sys, rw 5-44
1 = Desliga (Trip)
P614 |Desbalanceamento de Corrente 5a 100 % 40 % Sys, rw 5-45
P615 |Tempo de Desbalanceamento de 0 = Desabilitado 3s Sys, w 5-45
Corrente 1 a 99 s = Habilitado
P616 |Acdo da Protecdo de 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, w 5-45
Desbalanceamento de Corrente 1 = Desliga (TRIP)
P617 |Falta & Terra 400100 % 50 % Sys, rw 5-46
P618 |Tempo de Falta & Terra 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-46
1 a 99 s = Habilitado
P619 |Acdo da Protecdo de Falta & Terra 0 = Alarme = Desliga (TRIP) Sys, w 5-46
1 = Desliga (TRIP)
P620 |Tempo de Falta de Fase (Corrente) 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-47
1 a 99 s = Habilitado
P621 |Acéo da Protecéo de Falta de Fase 0 = Alarme 1 = Desliga Sys, rw 5-47
(Corrente) 1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P622 |Sobrecorrente 50 a 1000 % 400 % Sys, w 5-48
P623 |Tempo de Sobrecorrente 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-48
1 a 99 s = Habilitado
P624 |Acdo da Protecdo de Sobrecorrente 0 = Alarme 1 = Desliga Sys, w 5-48
1 = Desliga (TRIP) (TRIP)
P625 |Subcorrente 5a 100 % 20 % Sys, rw 5-49
P626 |Tempo de Subcorrente 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-49
1 a 99 s = Habilitado
P627 |Acdo da Protecéo de Subcorrente 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-49
1 = Desliga (TRIP)
P628 |Frequéncia Fora da Faixa 5a20% 5% Sys, rw 5-50
P629 |Tempo de Frequéncia Fora da Faixa 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-50
1 a 99 s = Habilitado
P630 |Acdo da Protecdo de Frequéncia Fora |0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-50
da Faixa 1 = Desliga (TRIP)
P631 |Protecdo por Fuga a Terra 0 = Desabilitada 0 = Desabilitada Sys, w 5-52
1 = Habilitada
P632 |Selecdo Nivel de Corrente Fuga a Terra |0 = 0,3 A 2=1A Sys, rw 5-52
1=05A
2=1A
3=2A
4=3A
5=5A
P633 |Tempo de Fuga a Terra 0,1a99,0s 0,5s Sys, w 557
P634 |Acéo da Protecdo de Fuga & Terra 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-52
1 = Desliga (Trip)
P635 |Inibir Protecdo de Fuga & Terra na 0 = Desabilitado 0 = Desabilitado Sys, rw 5-53
Partida do Motor 1 = Habilitado
P636 |Tempo de Inibicdo da Protecéo de 1a600s 5s Sys, rw 5-53
Fuga & Terra na Partida
P637 |lInibir Trip de Fuga & Terra em caso de |0 = Desabilitado 0 = Desabilitado Sys, rw 5-54

Curto-Circuito

1 = Habilitado
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Parémetro Descrigéo Faixa de valores Padréo ALIJ:Z:;:)O Propriedade| Pag.
P640 |Classe de Disparo do Relé 0 = Desabilitado 2 = Classe 10 Sys, rw 5-57
1 = Classe 5
2 = Classe 10
3 = Classe 15
4 = Classe 20
5 = Classe 25
6 = Classe 30
7 = Classe 35
8 = Classe 40
9 = Classe 45
P641 |Acdo da Protecdo de Sobrecarga 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-57
1 = Desliga (TRIP)
P642 |Tempo de Resfriamento (Cooling Time) |0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-62
1 a 3600 s = Habilitado
P643  |Auto-reset 0 = Desabilitado 0 = Desabilitado Sys, rw 5-77
1 = Habilitado
P644  |Protecdo por PTC 0 = Desabilitada 0 = Desabilitada Sys, rw 5-56
1 = Habilitada
P645 |Acdo da Protecdo por PTC 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-56
1 = Desliga (TRIP)
P646 |Pré-Alarme da Protecéo por Sobrecarga|0 a 99 % 80 % Sys, rw 5-58
P647  |Auto-Reset Pré-Alarme (Sobrecarga) 0a99% 75 % Sys, rw 5-58
P648 |Sequéncia de Fase 0 = Desabilitado 0 = Desabilitado Sys, rw 5-65
1 = Habilitado
P649 |Desbalanceamento de Tensdo 1a30% 5% Sys, rw 5-66
P650 |Tempo de Desbalanceamento de 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-66
Tenséo 1 a 99 s = Habilitado
P651 |Acdo da Protecéo de 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-67
Desbalanceamento de Tenséo 1 = Desliga (TRIP)
P652 |Tempo de Falta de Fase (Tenséo) 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-67
1 a 99 s = Habilitado
P653 |Acdo da Protecdo de Falta de Fase 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-67
(Tenséo) 1 = Desliga (TRIP)
P654 |Sobretensdo 1a30% 15% Sys, rw 5-68
P655 |Tempo de Sobretensdo 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-68
1 a 99 s = Habilitado
P656 |Acéo da Protecdo de Sobretensdo 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-68
1 = Desliga (TRIP)
P657  |Subtensédo 1a30% 15 % Sys, rw 5-69
P658 |Tempo de Subtensdo 0 = Desabilitado 3s Sys, rw 5-69
1 a 99 s = Habilitado
P659 |Acdo da Protecdo de Subtenséo 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-69
1 = Desliga (TRIP)
P660 |Subpoténcia 1a 100 % 30 % Sys, rw 5-70
P661 |Tempo de Subpoténcia 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-70
1 a 99 s = Habilitado
P662 |Acdo da Protecdo de Subpoténcia 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-70
1 = Desliga (TRIP)
P663 |Sobrepoténcia 1a100% 30 % Sys, rw 5-71
P664 |Tempo de Sobrepoténcia 0 = Desabilitado Os Sys, w 5-71
1 a 99 s = Habilitado
P665 |Acdo da Protecdo de Sobrepoténcia 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-71
1 = Desliga (TRIP)
P666 |Subfator de Poténcia 0,00 a 1,00 0,60 Sys, rw 5-72
P667 |Tempo de Subfator de Poténcia 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-72
1 a 99 s = Habilitado
P668 |Acdo da Protecdo de Subfator de 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, rw 5-73
Poténcia 1 = Desliga (TRIP)
P669 |Sobrefator de Poténcia 0,00 a 1,00 0,89 Sys, rw 5-73
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Parametro Descrigéo Faixa de valores Padréao AIUS*,e .do Propriedade| Pag.
usudrio
P670 |Tempo de Sobrefator de Poténcia 0 = Desabilitado Os Sys, rw 5-73
1 a 99 s = Habilitado
P671 |Agdo da Protecdo de Sobrefator de 0 = Alarme 1 = Desliga (TRIP) Sys, w 5-73
Poténcia 1 = Desliga (TRIP)
P703 |Reset de Bus Off 0 = Manual 1 = Automdtico Sys, CFG 5-37
1 = Automdético
P705 |Estado do Controlador CAN 0 = Inativo - RO 5-37
1 = Auto-baud
2 = CAN Ativo
3 = Warning
4 = Error Passive
5 = Bus Off
6 = Nao Alimentado
P706 |Contador de Telegramas CAN 0 a 65535 - RO 5-37
Recebidos
P707 |Contador de Telegramas CAN 0 a 65535 - RO 5-37
Transmitidos
P708 |Contador de Bus Off 0 a 65535 - RO 5-37
P709 |Contador de Mensagens CAN Perdidas |0 a 65535 - RO 5-37
P719 |Estado da Rede DeviceNet 0 = Offline - RO 5-37

1 = Online, Nao Conectado
2 = Online Conectado

3 = Conexao Expirou

4 = Falha Conexéo

5 = Auto-Baud
P720 |Estado do Mestre DeviceNet 0 = Run - RO 5-37
1 =Idle
P725 |Endereco do Médulo de Comunicaggo |0 a 255 63 Sys, CFG | 5-36,
5-37 e
5-39
P726 |Taxa de Comunicacéo do DeviceNet / |0 = 125 kbit/s / 4,8 kbit/s 3 = Autobaud / Sys, CFG | 5-36 e
Modbus 1 = 250 kbit/s / 9,6 kbit/s 38,4 kbit/s 5-37
2 = 500 kbit/s / 19,2 kbit/s
3 = Autobaud / 38,4 kbit/s
P727  |Perfil de Dados para DeviceNet 0 = ODVA 0 = ODVA Sys, CFG 5-37
1 = WEG
P728 |Quantidade de Palavras Escravo para |1 a 12 1 Sys, rw 5-37 e
o Mestre 5-39
P729 |Palavra de Estado #1 0 a 65535 - RO 5-37 e
5-39
P730 |Parametro Transmitido na Palavra #2 |0 a 999 16 Sys, rw 5-37 e
5-39
P731  |ParGmetro Transmitido na Palavra #3 |0 a 999 80 Sys, w 5-37 e
5-39
P732 |ParGmetro Transmitido na Palavra #4 |0 a 999 81 Sys, rw 5-37e
5-39
P733  |Parémetro Transmitido na Palavra #5 |0 a 999 3 Sys, rw 5-37 e
5-39
P734 |Quantidade de Palavras Mestre para |1 a 4 1 Sys, rw 5-37 e
o Escravo 5-39
P735 |Palavra de Controle #1 0 a 65535 - RO 5-38 ¢
5-39
P736 |Parametro Recebido na Palavra #2 0a 999 0 Sys, rw 5-38e
5-39
P737 |Parametro Recebido na Palavra #3 0a 999 0 Sys, rw 5-38 ¢
5-39
P738 |Parametro Recebido na Palavra #4 0a 999 0 Sys, w 5-38 e
5-39
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Parametro Descriggo Faixa de valores Padréao AIUS*,e .do Propriedade| Pag.
usudrio
P740 |Estado da Rede Profibus 0 = Inativo - RO 5-39
1 = Erro inicializacéo
2 = Offline
3 = Erro dados de configuragéo
4 = Erro dados de parGmetros
5 = Modo clear
6 = Online
P742 Par&dmetro Transmitido na Palavra #6 |0 a 999 30 Sys, rw 5-38¢
5-39
P743 |Parametro Transmitido na Palavra #7 |0 a 999 31 Sys, rw 5-38e
5-39
P744  |Parametro Transmitido na Palavra #8 |0 a 999 32 Sys, rw 5-38e
5-39
P745  |Parédmetro Transmitido na Palavra #9 |0 a 999 50 Sys, rw 5-38 e
5-39
P746  |Paradmetro Transmitido na Palavra #10 [0 a 999 0 Sys, rw 5-38 e
5-39
P747  |Par&metro Transmitido na Palavra #11 |0 a 999 0 Sys, rw 5-38 e
5-39
P748 |Parametro Transmitido na Palavra #12 |0 a 999 0 Sys, w 5-38¢
5-39
P770 a |Parédmetro de Leitura Programavel #1 |0 a 999 0 Sys, rw 5-36
P775 |a #6
P780 a |Valor do Parémetro de Leitura 0 a 65535 0 RO 5-36
P785 |Programdvel #1 a #6
P799 |Ajuste do Ganho da UMC/UMCT 0,900 a 1,100 1,000 Sys, rw 5-32
P800 a |Parédmetro do Usudrio 0 a 65535 0 Us, rw 5-78
P899
RO = Parémetro somente leitura.
rw = Parédmetro de leitura/escrita.
CFG = Parémetro de configuracéo, somente pode ser alterado com o motor parado.
Sys = Par@metro do sistema. Tem seu valor atualizado quando a tecla @) for pressionada.
Us = ParGmetro do usudrio. Tem seu valor atualizado instanténeamente pela HMI, sem necessidade de pressionar a tecla @.
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INSTRUCOES DE SEGURANCA

Este manual contém as informagdes necessdrias para o uso correto do relé inteligente SRW O1.

Ele foi desenvolvido para ser utilizado por pessoas com treinamento ou qualificacéo técnica adequados para

operar este fipo de equipamento.

1.1 AVISOS DE SEGURANCA NO MANUAL

Neste manual sdo utilizados os seguintes avisos de seguranca:

PERIGO!
Os procedimentos recomendados neste aviso tm como obijetivo proteger o usudrio contra morte,

ferimentos graves e danos materiais considerdveis.

e

Ci ATENCAO!
Os procedimentos recomendados neste aviso t8m como objetivo evitar danos materiais.

EC:P NOTA!

As informacées mencionadas neste aviso sdo importantes para correto entendimento e bom

funcionamento do produto.

1.2 RECOMENDAGCOES PRELIMINARES

- D

PERIGO!
Somente pessoas com qualificacdo adequada e familiaridade com o relé inteligente SRW 01

e equipamentos associados devem planejar ou implementar a instalacdo, partida, operacéo e
manutengdo deste equipamento.
Estas pessoas devem seguir todas as instrucées de seguranca contidas neste manual e/ou definidas

por normas locais.

Nao seguir as instrucdes de seguranca pode resultar em risco de vida e/ou danos no equipamento.

N\ )
(&5 NOTA! A
Para os propésitos deste manual, pessoas qualificadas sdo aquelas treinadas de forma a estarem
aptas para:
1- Instalar, energizar e operar o SRW 01 de acordo com este manual e os procedimentos
legais de seguranca vigentes;
2- Utilizar os equipamentos de protecdo de acordo com as normas estabelecidas;
L 3- Prestar servicos de primeiros socorros. )
( PERIGO! A
Sempre desconecte a alimentacéo geral antes de tocar em qualquer componente elétrico associado

L ao relé. D
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A

ATENCAO!
Cabos de comando, de sensores e de comunicacdo devem ser instalados respeitando-se a distdncia
minima de 25 cm dos cabos de poténcia e preferencialmente instalados em eletrodutos metdlicos

aterrados.

ATENCAO!

Para as entradas digitais, recomenda-se o uso de cabo blindado, devidamente aterrado, quando
o comprimento do cabo exceder 200 m ou estiver susceptivel a interferéncia elefromagnética. Em
caso de divida sobre a instalacéo dos cabos, o fabricante do cabo deverd ser consultado quanto a

sua correta aplicag@o.

NOTA!

A selecao incorreta da Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/
Tensdo (UMCT), através do parGmetro P295 e/ou a falta do ajuste da corrente nominal do motor
(P401 e/ou P402), podem resultar na comunicacéo incorreta do valor de corrente medido, fazendo
com que o bit 3 do pardmetro PO06 - Estado do Relé (bindrio) indique valor 1, indicando que o
motor estd ligado, néo permitindo a alteracdo dos parémetros cuja alteracéo é permitida apenas
com o motor desenergizado. Na tentativa de alteragéo destes parGmetros aparecerd a mensagem
"STOP" piscando por 3 segundos na HMI e a alteracdo néo serd aceita.

Nestes casos, desconecte o cabo que interliga a Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Medigéo
de Corrente (UMC) ou Corrente/Tensdo (UMCT). A Unidade de Controle (UC) sinalizard através do
LED de STATUS e mensagem “E0085” na HMI que néo hd comunicacdo com a UMC/UMCT e a
corrente reportada seré zero (0).

Ajuste o parémetro P295 conforme o modelo da Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou Corrente/
Tensdo (UMCT) adquirido e ajuste a corrente nominal do motor (P401 e/ou P402) conforme dados
de placa do motor. Apds ajustes destes parGmetros, reconecte o cabo de conexdo entre a UC e
UMC/UMCT e execute um reset de erros utilizando o botéo frontal, na sequéncia, ajustes os demais

pardmetros do sistema.

ATENCAO!

As funcées das entradas e saidas digitais da Unidade de Controle séo configuradas automaticamente
conforme a selecdo do modo de operagéo, através do pardmetro P202. O modo de operagéo padrao
de fébrica é o modo Relé de Sobrecarga (P202 = 1), as saidas digitais O1 e O2 séo utilizadas para

sinalizar TRIP NA (normalmente aberta) e TRIP NF (normalmente fechada), respectivamente.

ATENGAO!
Os cartées eletrdnicos possuem componentes sensiveis a descarga eletrostética. Ndo toque diretamente

sobre os componen’res ou conectores.

NOTA!

Leia completamente este manual antes de instalar ou operar este relé.

N N N S N
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INFORMACOES GERAIS
2.1 SOBRE O MANUAL

Este manual apresenta informagdes de como instalar, colocar em funcionamento e as principais caracteristicas

do Relé Inteligente WEG, SRW 0O1.

Para obter informagdes sobre outras funcées, acessérios e condicdes de funcionamento, consulte os manuais

a seguir:

Manual de Programacéo Ladder — WLP;
Manual da Comunicacéo ModBus-RTU;

Manual da Comunicacéo DeviceNet;

H B 8 &

Manual da Comunicacéo Profibus DP

Estes manuais sdo fornecidos em formato eletrénico no CD-ROM que acompanha o relé inteligente, ou podem

ser obtidos no site da WEG — www.weg.net.

2.2 TERMOS E DEF|N|C6ES UTILIZADOS NO MANUAL
A: Ampére, unidade de medida da intensidade da corrente elétrica.
V: Volt, unidade de medida da tenséo.

PE: Terra de protecdo, do inglés “Protective Earth”.

UMCT: Unidade de Medicéo de Corrente/Tenséo.

W : Watt, unidade bésica de poténcia ativa. E obtida pelo produto direto da tenséo (V) pela corrente (1).
kW: KiloWatts = 1000 (10%) W.

VA: Volt Ampére, unidade de medida da poténcia aparente.

kVA: KiloVolt-Ampére = 1000 (10%) VA.

VAr: Volt-Ampére reativo, unidade de medida da poténcia reativa.

kVAr: KiloVolt-Ampére-reativo = 1000 (103) VA.

kWh: KiloWatt-hora, representa a energia consumida num infervalo de tempo. E o produto da poténcia ativa

(kW) da carga pelo nimero de horas (h) que a mesma permaneceu ligada.
MWh: MegaWatt-hora = 1.000.000 (10¢) W ou 1000 (103%) kW.

PTC: Resistor cujo valor da resisténcia em ohms aumenta proporcionalmente com o aumento da temperatura;

utilizado como sensor de temperatura em motores elétricos.
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HMI: Interface Homem-Mdquina; dispositivo que permite o controle do motor, visualizacdo e alteracéo dos

parémetros do relé. Apresenta teclas para comando do motor, teclas de navegacéo e display.

Memoéria FLASH: Meméria ndo-volétil que pode ser eletricamente escrita e apagada.

Meméria RAM: Meméria voldtil de acesso aleatério “Random Access Memory”.

USB: Do inglés “Universal Serial BUS”; tipo de conexdo concebida na ética do conceito “Plug and Play”.
Amp, A: ampéres.

°C: graus celsius.

CA: Corrente alternada.

CC: Corrente continua.

CV: Cavalo-Vapor = 736 Watts (unidade de medida de poténcia, normalmente usada para indicar poténcia

mecdénica de motores elétricos).

hp: Horse Power = 746 Watts (unidade de medida de poténcia, normalmente usada para indicar poténcia

mecdnica de motores elétricos).

ES.: Fator de servico.

Hz: hertz.

mA: miliomper = 0,001 ampére.

min: minuto.

ms: milisegundo = 0,001 segundos.

rms: Do inglés “Root mean square”; valor eficaz.

rpm: rotacdes por minuto; unidade de medicdo de rotagédo.

s: segundo.

V: volts.

Q: ohms.

NA: Contato normalmente aberto.

NF: Contato normalmente fechado.

Check Back: Verificacdo do acionamento do motor.
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TRIP: Desligamento do motor pela acéo de alguma protecéo.

UC: Unidade de controle.

UMC: Unidade de medicéo de corrente.
MC: Médulo de comunicacéo.

mm: milimetro.

m: metro.

ELS: Sensor de fuga a& terra (Earth Leakage Sensor).

RCD: de acordo com [EC 60755, dispositivo de manobra mecénico (ou associacdo de dispositivos) desenvolvido
para causar a abertura de contatos quando uma corrente residual atinge um determinado valor sob condigdes

especificas (Residual Current Device).
FLA: ajuste de corrente & plena carga (Full Load Amps).
EDU: Unidade de Expansao Digital.

2.3 SOBRE O SRW 01

O relé SRW 01 é um sistema de gerenciamento de motores elétricos de baixa tenséo projetado para uso
exclusivamente industrial ou profissional, que conta com tecnologia de ponta e capacidade de comunicagéo
em rede. Por ser modular, as funcionalidades do relé podem ser estendidas, tornando-o um produto versatil

e preparado para diversas aplicagdes.

O SRW 01 possui um design modular que permite a expansdo de funcionalidades do relé. A Unidade de
Controle (UC) pode ser montada junto & Unidade de Medicéo de Corrente (UMC), formando uma Unica

unidade, ou separadas (até 2 metros).

Com a utilizacdo da Unidade de Expansao Digital (EDU) é possivel aumentar o nimero de entradas e saidas
digitais na Unidade de Controle (SRW01-UC), totalizando assim 10 entradas e 8 saidas digitais.

E possivel utilizar uma Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT) no lugar de uma Unidade de Medicéo
de Corrente (UMC), além de medir as correntes do motor (assim como a UMC), é possivel monitorar tensdes

até 690V, sequéncia de fase, fator de poténcia (cos ¢) e todas as poténcias do motor.

Conta com trés opcdes de protocolos de redes de comunicacédo: Profibus DP, DeviceNet e Modbus-RTU.
Devido ao seu inovador médulo de comunicacdo o usudrio pode trocar de protocolo de comunicagéo com
facilidade e agilidade — o relé reconhece automaticamente qual protocolo estd sendo utilizado.

Outra caracteristica inovadora é a HMI, que permite monitorar o sistema e parametrizar o relé.

Possui também uma porta USB que facilita a parametrizagéo, o monitoramento e a programacgéo do relé
através de um PC utilizando o software WLP. Por possuir uma meméria térmica, o relé é capaz de manter a

relacdo térmica do motor mesmo quando sem energia.
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AW N =

- Leds de sinalizacdo para as entradas digitais
- Leds de sinalizagdo para as saidas digitais
- Led de rede (NET) - sinalizacéo conforme tabela 7.1

- Led de desarme (TRIP)

Verde - funcionamento normal sem TRIP
Verde pisca - alarme de protecoes
Vermelho pisca - desarme (TRIP) protecdes

- Led de esfado (STATUS)

Verde - funcionamento normal sem erro ou falha
Verde pisca - falha sisfema
Vermelho pisca - erro sistema

- Botdo de Reset
- Conector para Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou

Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT)

- Médulo de comunicacéo

@

[l

lf

l

M%w%waaw

DO DDD

Figura 2.1 - Identificagéo da unidade de controle do SRW 01

(a) Unidade de Controle - SRW 01-UC

(d) Unidade de Medigdo de Corrente -
SRWOT-UMC 1 (5A),2(125A) e 3 (25A)

(b) HMI (vertical)

° @D ©
® ®
SRIN O1
SMART RELAY
oo
= =

(c) HMI2 (horizontal)

© O ©e®
©:@

(e) Unidade de Medicéo de Corrente -

SRW 01-UMC 4 (125 A)

Figura 2.2 (a) a (e) - Componentes do SRW 01
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(f) Unidade de Medicdo de Corrente - SRW 01-UMC 5 (420 A)

(h) Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo - (i) Unidade de Medicdo de Corrente/Tenséo -
SRWOT-UMCT 1 (5A), 2 (12,5A) e 3(25A)/690V SRW 01-UMCT 4 (125 A)/690 V

(i) Unidade de Medicéo de Corrente/Tenséo - () Unidade de Medicdo de Corrente/Tenséo -
SRW 01-UMCT 5 (420 A/690 V) SRW 01-UMCT 6 (840 A/690 V) - com acessério barramento

Figura 2.2 (cont.) (f) a (I) - Componentes do SRW 01
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(m) Sensores de Fuga a Terra — SRW 01-ELS

- SRWOT-EL1
- SRWOT-EL2
- SRWOT-EL3
- SRWO1-EL4

A WN —

(n) Unidade de Expanséo Digital — SRW 01-EDU

1 - Leds de sinalizacéo para as entradas digitais
2 - Leds de sinalizacéo para as saidas digitais
3 -Lled ON
Verde - Dispositivo Energizado
Apagado - Dispositivo desenergizado
4 - Leds de estado (STATUS)
Verde - Funcionamento normal
Verde pisca - Restabelecida comunicacdo com a
Unidade de Controle (UC)
Vermelho pisca - Sem comunicagéo com a Unidade
de Controle (UC)
5 - Conector para Unidade de Controle (UC)
6 - Conector para HMI

Figura 2.2 (cont.) (m) a (n) - Componentes do SRW 01
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2.4 ETIQUETA DE IDENTIFICAGCAO DO SRWO1

L W B o

3 -Nomero de série (D——=——3PM0oD. SRWDI-UCPT2E4 @O———3uon. skRwor-Eou2
4 -Data de fabricagéo © @—I:QAE"??TAL;D%%E?ET?EBU L 123454577‘54 @ () — LR L IP.: 1245678
-
5 -Méxima temperatura ambiente  @————3Us. 110-240v 500z v V400 4 @3- SERLi. 1223887890 I @
- y (®———3Digital Inputs 11-14-_ 110V 5050z (@3 Digital Inputs I5-110; T10VEDEOHz V10—
6 -Versao de firmware @—"“”;gtﬁ‘;éz'?”z'im'EEEU"ULCM - IEC 094741 Ui 300ViUimp &V
= : = ~4- ] im
7 -Tens@o de alimentacdo IEC BDBT.51 Ui J00vIine kv IEC B0847-6-1 Ui 300Vilimp v
da UC (tensdo e frequéncia) ® IMALTA S (131F) ® [uAx TR S (A1)

Ac1alelUe 1 SAMI0V, 075A240¢
DC13 le/Ue 0 2241125V, 0.1 A250¢

ACT5 lelUe 1.5A120v, 0.75AI40V

8 - Tensdo das entradas digitais DC12 lelle 02241 25V, 0147250

Fuse max gLig Fuse max.: 64 gLig5
9 - Conexdo aos terminais de @ ”m& @7>Frmemnnaegree 120
entrada S1 e 52 (B HAK TR 407 (1089
. Tripping current at 125% of FLA Auc. Cont. 3A30VDC/250VAC resistive
10 - Faixa de corrente da A Cont SAIBOVDCIZE0VAC resistive 300 R300
£300 R300
UMC/UMCT
/ F°C Cu wire only Use only with; SRWO1-UC ¥3.00 of later

See user manual for short circuit ratings

11 - Grau de protecdo
12 - Faixa de tensdo da UMCT

MADE IN BRAZIL HECHO EN BRASIL MADE IN BRAZIL HECHO EN BRASIL
FAERICADO NO BRASIL FABRICADO NO BRASIL

(:)—)> 014 PMOD. SRWO1-UMCT 1
@—I»MS? 103555‘?7051 et ¥ 1.00 <|—@ ®®:=>MAT 12345578 V1234 < ®
@—].SENM 1234567890 @—)»simu 1234567880 J 9
OP 12348678 471 <(—(:) opizug d—@
le. 05-5A 50/60Hz <74® 2 5

p-Ue. 630V 50/60Hz
IEC 60947-4-1 Ui 690V / Uimp BY
1°F o

@—)>ka Th  85°C(131°F) @—)»MAx TA 55°C (131
@—)»Protecnon degree: P20 @—.»Pvctschun degree: 1P20
UL 508
@—)»MAx TA 409 (104°F)
C

Voltage 600 VA
Trip current at 125% of FLA
75°C CU wire only

Use only with SRIO1-UC
See usermanual for short cireuit ratings

IEC 60947-4-1 Ui 690V / Uimp 6V
F)

Use only with SRWO1-UC V4.0 or later
See user manual for short circuit ratings

WADE W BRAZIL  HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

WADE WERAZIL  HECHO EN BRASIL
FABRICADO NO BRASIL

Figura 2.3 - Etiquetas de identificagGo nas laterais da UC, UMC, EDU e UMCT

Na parte superior da Unidade de Controle (UC) e Unidade de Expanséo Digital (EDU), hd uma etiqueta de
adverténcia que informa qual a tenséo das entradas digitais e qual a funcéo dos terminais ST e S2 para o

modelo adquirido.

/I\ WARNING / ATENCION | ATENGAO
Digital Inputs / Entradas Digitales 11-14: 24VDC

Enlradas Digitais /I\ WARNING / ATENCION / ATENGAO
Input Terminals / Terminales de  $1-S2:  PTC Digital Inputs / Entradas Digitales 15 - 110:110VAC
Entrada / Terminais de Entrada Entradas Digitais

Figura 2.4 - Etiquetas de adverténcia na parte superior da UC e EDU
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2.5 COMO ESPECIFICAR O MODELO DO SRW 01

Para especificacdo do modelo do SRW 01 consulte catélogo fornecido em formato eletrénico no CD-ROM

que acompanha o produto, ou pode ser obtido no site da WEG - www.weg.net.

2.6 RECEBIMENTO E ARMAZENAMENTO

O SRWO1 é fornecido embalado em caixa de papeldo. Na parte externa desta embalagem existe uma etiqueta
que descreve as caracteristicas principais do produto: modelo, item de estoque WEG, nimero de série, data

de fabricacédo e versdo do firmware.

Para abrir a embalagem:
1- Cologue a embalagem sobre uma mesa;
2- Abra a embalagem;

3- Retire o produto.

Verifique se:

A etiqueta de identificacdo corresponde ao modelo comprado.

Ocorreram danos durante o transporte. Caso for detectado algum problema, contate imediatamente a
transportadora.

Se 0 SRW 01 néo for logo instalado, mantenha-o dentro da embalagem fechada e armazene em um lugar

limpo e seco com temperatura entre -25 °C e +80 °C.

2.7 FATOR DE POTENCIA

2-8

O fator de poténcia (também chamado de cos ¢ ou cosseno phi), indica qual porcentagem da poténcia total
fornecida (kVA) é efetivamente utilizada como poténcia ativa (kW). Pode ser definido como a relacdo entre
a poténcia aparente (S) e a poténcia ativa (P), ou ainda, como o cosseno da defasagem entre os sinais de

tens@o e corrente.

A poténcia aparente (S), medida em kVA, é a poténcia total gerada e transmitida & carga. A poténcia ativa
(P), medida em kW, é aquela que efetivamente realiza trabalho e a poténcia reativa (Q), medida em kVAr, é

usada apenas para criar e manter os campos eletromagnéticos no interior do motor.

Assim, enquanto a poténcia ativa é sempre consumida na execucdo de trabalho, a poténcia reativa, além
de néo produzir trabalho, circula entre a carga e a fonte de alimentacdo, ocupando um “espaco” no sistema

elétrico que poderia ser utilizado para fornecer mais energia ativa.

O fator de poténcia é um ndmero adimensional entre 0,00 e 1,00 e mostra o grau de eficiéncia do uso dos
sistemas elétricos. Deste modo quando dizemos que o fator de poténcia é 0,80, significa que 80 % da poténcia

aparente (S) é transformada em poténcia ativa (P).
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A medicdo do fator de poténcia, considerando que a tenséo é senoidal e a carga sendo linear (néo havendo
presenca de harménicos na instalagéo) é obtida observando o deslocamento de fase entre tens@o e corrente em
uma das fases que alimentam o motor, na frequéncia fundamental. Para cargas indutivas, como é o caso dos

motores assincronos (motores de indugdo), o sinal de corrente sempre estard atrasado do sinal de tensdo.

Sabe-se da trigonometria que a funcdo senoidal pode ser mapeada em uma circunferéncia, sendo um ciclo
completo da sendide representado por 360°. Como os sinais de tens@o e corrente possuem o mesmo periodo,

a defasagem entre estes sinais é facilmente obtida.

Tensédo [V]
Corrente [A]

—=1 ¢ = 3600 ————==

ﬁ \

tempo [s]

Figura 2.5 - Defasagem entre os sinais de tens@o e corrente

Apds obtida a defasagem (@) entre os sinais de tensdo e corrente, o fator de poténcia é calculado através da
equacgado 01.

Fator de Poténcia=cos(¢)

Equacdo 01: Céleulo do fator de poténcia

A partir do valor do fator de poténcia, no caso de formas de onda senoidais, as poténcias ativa (P), reativa (Q) e
aparente (S), podem ser representadas por vetores que formam um tringulo reténgulo, também conhecido como

triangulo de poténcias, conforme mostrado na figura 2.6, donde obtém-se as relacées entre as poténcias.

Poténcia
reativa

(KVAY)

Poténcia ativa (kW)

Figura 2.6 - Triéngulo de poténcias
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InstalagGo e Conexdo

INSTALACAO E CONEXAO

Este capitulo descreve os procedimentos de instalacdo elétrica e mecénica do SRW 01. As orientacées e

sugestées devem ser seguidas visando a seguranca de pessoas, equipamentos e o correto funcionamento.
3.1 Instalagéo Mecanica

O relé SRWO1 foi projetado para uso exclusivamente industrial ou profissional, para ser instalado em painéis
elétricos, centro de controle de motores (CCM) ou similares.

3.1.1 Condi¢coes Ambientais

Evitar:

=

Exposicd@o direta a raios solares, chuva, umidade excessiva ou maresia;

Gases ou liquidos explosivos ou corrosivos;

B ®

Vibragao excessiva;

Poeira, particulas metdlicas ou 6leos suspensos no ar;

M
Proximidade a campos magnéticos fortes ou cabos de alta corrente.

Condicoées ambientais permitidas para funcionamento:
@ Temperatura: Conforme IEC: 0 °C a 55 °C;
Conforme UL: 0 °C a 40 °C;

® Umidade relativa do ar: 5 % a 90 % sem condensacéo;

=

Grau de poluicéo: 2 (conforme UL508), com poluicdo nédo condutiva. A condensacéo néo deve causar
conducao dos residuos acumulados;

=

Altitude mdxima: 2000 m acima do nivel do mar - condicdes nominais. Em aplicacées superiores, consultar
a WEG.

@ NOTA!

Para evitar o superaquecimento as aberturas de ventilacdo néo devem ser obstruidas. Recomenda-se

deixar no minimo 10 mm de espacamento lateral e 30 mm de espacamento superior e inferior, de

modo a permitir uma boa circulagéo de ar e uma melhor dissipacdo do calor.
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3.1.2 Posicionamento e Fixacao

A Unidade de Controle (UC), Unidades de Medicéo de Corrente (UMC1, 2, 3 e 4), Unidade de Expanséo

Digital (EDU) e Unidades de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT1, 2, 3 e 4), podem ser instaladas em
qualquer posicéao.

Podem ser montados em trilho DIN 35 mm ou através de parafusos M4 e adaptador para fixaggo (PLMP).

(a) Fixagdo Trilho DIN 35 mm

(b) FixagGo com parafuso

Figura 3.1 (a) e (b) - Fixacdo dos componentes do SRW 01: UC, UMC, EDU e UMCT
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@ NOTA!

A Unidade de Controle (UC) pode ser montada junto & Unidade de Medicdo de Corrente (UMC),
formando uma Unica unidade, ou separadas (até 2 metros). A Unidade de Medicéo de Corrente/

Tensdo (UMCT) s6 permite a montagem separadamente da Unidade de Controle (UC).

3.2 INSTALAGAO ELETRICA

PERIGO!
As informacées a seguir servem como guia para obter uma correta instalacédo.

Siga também as normas de instalacdes elétricas aplicaveis.

PERIGO!
Certifique-se que a rede de alimentacédo estd desconectada antes de iniciar as conexdes.

L XCl
eeeeeoe@| |
— s1 s2 "n 2 B 4 Ic A
| Wz e
Conector
— USB
Conector )
DB9 para !
red?b PROFIBUS i DEVICENET
Profibus ou !
Modbus-RTU Conector i
| para HMIe !
exponsées A B PE :BK BU SH WH RD
DD 0L LD Xcz2
i I
00000000 voeovo0e| X
" 1 Ao ¢l 01 02 €3 03 ¢4 o4
W)l};l}; DOODD
Figura 3.2 - Conexées da unidade de controle
Conector XC1:

Entradas S1 e S2 — PTC ou Sensor de Fuga a Terra.
Entradas Digitais — 11, 12, 13 e 14.
Saida 24 Vcc para entradas digitais 24 Vcc ou comum para entradas digitais 110 Vea — IC.

R ®

=

Alimentacéo Al.

@ NOTA!

Recomenda-se o uso de cabos blindados, devidamente aterrados, para os circuitos do termistor PTC

e sensor de fuga & terra (ELS). A conexdo da blindagem dos cabos ao terra de protecéo deve ser a

mais curto possivel.
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-

@ NOTA!

Verifique na etiqueta de identificacdo ou na etiqueta de adverténcia do produto, qual o modelo da
Unidade de Controle (UC) adquirida:

Entradas digitais alimentadas em 24 Vec ou 110 Vea.

Protecéo por PTC ou fuga a terra (RCD).

Tensao de alimentacdo 100 — 240 Vca/Vec ou 24 Vea/Vece.

Conector XC2:

M Profibus ou Modbus — A e B;

Terra de Protecdo - PE;

™ DeviceNet — BK, BU, SH, WH e RD.

NOTA!

Ver pinagem e esquema de ligacdo no manual do médulo de comunicac@o utilizado.

Conector XCé6:

Alimentacéo A2.
Safdas digitais O1, O2, O3 e O4. As saidas digitais O1 e O2 compartilham o comum C1.

-

& ATENCAO!

O SRW 01 aplicado ou instalado incorretamente pode resultar em danos aos seus componentes, falhas
ou reducdo na vida Util do produto em razéo de: erros de fiacdo ou de aplicagéo, como o ajuste
incorreto do modo de operacao, corrente nominal do motor, selecdo incorreta da Unidade de Medicao
de Corrente (UMC) ou Corrente/Tenséo (UMCT), fornecimento incorreto ou inadequado da fonte de

alimentac@o para as entradas digitais e/ou rede DeviceNet, aplicacdo de tensdo nos terminais S1 e S2.

&

3.3 ENERGIZACAO

NOTA!

A tensdo da rede deve ser compativel com a tensGo nominal do SRW 01.

A unidade de controle é enerzidada através dos terminais Al (conector XC1) e A2 (conector XC6).

Tensdo de alimentacéo:
110 a 240 Vca e Vcc.
M 24 Vca e Vcc.

& ATENCAO!
O pino PE do conector XC2 deve obrigatoriamente ser conectado em um terra de protecéo.
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3.4 CABOS DE POTENCIA
O SRW 01 realiza a protecdo de cargas trifésicas e monofdsicas.
O esquema de ligacdo dos cabos de poténcia é ilustrado na figura 3.3.

3N, 3°v 1L
——

€acs

1 |2 |13 L1 [L2 |13 [L1 L2 13 11 |12 13 1 12 13 11 2 13

+ o J T

™ |T2 |T3 ™ |T2 (T3 | t
SR101-UMC SR101-UMCT T (T2 T3 SR101-UMC T |T2 T3

M
ML 2 @1 1

Figura 3.3 (a) e (b) - Ligacdo trifésica e monofdsica da Unidade de Medicao de Corrente (UMC) e
Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT)

SR101-UMCT

- » N
ATENCAO!
& E essencial que todos os condutores de alimentacdo do motor que atravessam as janelas da Unidade
de Medicao de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicéo de Corrente/Tenséo (UMCT) tenham a
direcé@o indicada na figura 3.3, sendo os terminais de entrada (linha de alimentacdo) identificados
L por L1, L2 e L3 e os terminais de safda (motor) identificados por T1, T2 e T3. )

Quando utilizada a Unidade de Medicao de Corrente/Tenséo (UMCT), é possivel monitorar a tenséo da linha
de alimentacdo (poténcia), mesmo estando o motor desligado. Conecte os terminais do circuito de alimentacéo
L1, 12 e L3 (ou L1 e L2, para carga monofdsica) apds a passagem pelo circuito de protecédo (disjuntor ou
fusiveis), aos terminais de conexdo L1, L2 e L3 (ou L1 e L2, para carga monofdsica) da Unidade de Medicéo

de Corrente/Tens@o (UMCT), observe a correta ligac@o entre os terminais( L1 — L1, 12 - 12 e L3 — L3).

N

ATENCAO!
Se na ligacdo de um motor monofésico a conexdo entre T2 — L3 for executada, o SRW 01 desarmard

por falta & terra.
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3.5 CONEXAO DA UNIDADE DE MEDICAO DE CORRENTE (UMC)

O SRW 01 possui 6 unidades de medicao:

=

UMCT (0,5 -5 A )

B UMC2 (1,25 - 12,5 A)
@ UMC4 (12,5 - 125 A)

(
(
UMC3 (2,5 - 25 A)
(
(

]

UMGCS5 (42 — 420 A)
UMC6 (84 — 840 A)

(*) Para a faixa de 0,25 — 2,5 A utilizar UMC1 com duas espiras no primdrio, conforme figura 3.4.

=

Figura 3.4 - Conexdo para faixa de corrente de 0,25 - 2,5 A - duas espiras na UMCI

A Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicéo de Corrente/Tenséo (UMCT) é conectada
& Unidade de Controle (UC) através de um cabo fita, com comprimento maximo de 2 metros (consulte os
modelos de cabos disponiveis no catdlogo fornecido em formato eletrénico no CD-ROM que acompanha o
produto, ou pode ser obtido no site da WEG - www.weg.net).

A Unidade de Medicao de Corrente (UMC) mede a corrente das 3 fases do motor. Os valores de corrente
RMS de cada fase sédo transmitidos digitalmente para a Unidade de Controle (UC).

A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do LED de STATUS e mensagem “E0085” na HMI se a Unidade de
Medicéo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicéo de Corrente/Tensdo (UMCT) néo estd comunicando com
a UC.

E:P NOTA!

A Unidade de Controle (UC) reporta valor O (zero) para a leitura das correntes se a corrente medida
estiver abaixo de 15 % da corrente nominal (P401 e/ou P402). Para medicées acima de 15 %, o bit 3

do parémetro PO06 - Estado do Relé (bindrio) indicard valor 1, indicando que o motor estd ligado.

E:P NOTA!

A Unidade de Controle (UC) reporta valor O (zero) para as leituras de tensées, fator de poténcia (cos
¢), poténcias e consumo de energia, se utilizada a Unidade de Medicdo de Corrente (UMC).

ATENCAO!
Para aplicacdes com conversores de frequéncia ou equipamentos similares, a Unidade de Medicéo

de Corrente (UMC) deve ser instalada entre a linha e o conversor, ndo é adequada sua instalagéo

na saida do conversor se a frequéncia fundamental da saida néo for 50/60 Hz.
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3.6 CONEXAO DA UNIDADE DE MEDICAO DE CORRENTE/TENSAO (UMCT)

E possivel utilizar uma Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT) no lugar de uma Unidade de Medicéio
de Corrente (UMC). Além de medir as correntes do motor (assim como a UMC), permite monitorar tensées de

linha de até 690V, sequéncia de fase, fator de poténcia (cos ¢) e todas as poténcias do motor.

O SRW 01 possui 6 unidades de medicao de corrente/tenséo:

8

UMCT1 (0,5-5A/690V) (¥

UMCT2 (1,25-12,5A/ 690 V)
UMCT3 (2,5-25A/690V)
(
(

B B E

UMCT4 (12,5 -125 A/ 690 V)

UMCTS5 (42 -420 A/ 690 V)

UMCTé (84 — 840 A/ 690 V)

*) Para a faixa de corrente de 0,25 — 2,5 A utilizar UMCT1 com duas espiras no primdrio, conforme figura

4.

@ NOTA!

O valor da tenséo TRUE RMS L3-L1 é calculado a partir das medidas de tenséo TRUE RMS das fases
L1-12 e [2-13.

B H

w 3

@ NOTA!

A Unidade de Controle (UC) reporta valor O (zero) para as leituras de tensdes se a tensdo medida
for inferiora 35 V.

A Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT) sé funciona com a versdo de firmware da
Unidade de Controle (UC) V4.00 ou superior. Para verificar a verséo de firmware da Unidade de

Controle (UC), consulte o parédmetro P023 ou a etiqueta na lateral do produto.

ATENCAO!
A selecao incorreta da Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicao de Corrente/

Tensdo (UMCT), através do parémetro P295, pode resultar na comunicagéo incorreta do valor de

corrente medido, enviado & Unidade de Controle (UC), podendo vir a causar danos ao motor.

| |
e |
|
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3.7 APLICACAO DE TRANSFORMADOR DE CORRENTE (TC) EXTERNO

Para aplicacées em correntes mais elevadas ou que estejam fora da faixa dos modelos de UMC/UMCT

apresentados acima, é possivel utilizar transformadores de corrente (TCs) externos, fornecidos pelo usudrio.

Os TCs devem ter as mesmas especificacées, serem instalados separadamente, um para cada fase do motor
e possuirem uma relacéo de transformacdo apropriada para a faixa de corrente. Além disso, o TC deve ser
especificado para ser capaz de fornecer o VA (burden) de acordo com a corrente no secundério e comprimento

dos cabos.

Devem ser classificados como TC de protecdo para suportarem grandes correntes durante curtos intervalos
de tempo, sem entrar em saturacdo. Normalmente, devem tolerar surtos de até 20 vezes a corrente nominal

e devem ter uma preciséo <=+ 2 %.

O SRW 01 aceita correntes do secunddrio do TC de 1 ou 5 A, deve-se, neste tipo de aplicacéo, utilizar a
Unidade de Medicdo de Corrente UMC1 ou Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo UMCT1 (0,5 - 5 A),
se for necessério, é possivel aumentar o nimero de espiras passando vdrias vezes os cabos do secunddrio do
TC pela janela da UMC/UMCT, conforme figura 3.4. A figura 3.5 apresenta um esquema tipico de ligacéo

utilizando TCs externos.

L1 iz |3 L [z |L3
P L L L .
1 et ! ¥ !
: =l v S | g SRWDI-CB
| T3 g
; s SR S o
T [12 |13
SRWOT—UMG1 oyl
u ¥ W
M
37yl L
Figura 3.5 - Esquema tipico de ligacao utilizando TCs externos
ATENCAO!

A selecéo incorreta de um transformador de corrente e/ou erro de parametrizacdo na Unidade de
Controle (UC), resultard no célculo incorreto da corrente, podendo causar a indicac@o incorreta da

corrente e possivelmente danos ao motor.

KR

ATENCAO! A

Mudar o transformador de corrente externo somente com o sistema desenergizado. O secunddrio

do TC nunca deverd ser deixado em aberto, estando o primdrio energizado. )
~

NOTA!

Os parametros podem ser alterados durante a operacéo. Entretanto, existem pardmetros cuja alteracéo

é permitido somente com o motor desenergizado, conforme Referéncia Rapida dos Parémetros. )
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3.8 CONEXAO DO USB

A interface USB é utilizada para monitoramento, parametrizacéo e programacéo do relé através de um
PC utilizando o software WLP

Procedimento bdsico para transferéncia de dados entre o PC e o SRW 01:

1 - Instale o software WLP no PC.

2 - Conecte 0 PC ao SRW 01 através do cabo USB.

3 - Ligue o SRW 01 e inicie o software WLP,

4 - Ao término da transferéncia de dados entre o PC e o SRW 01, feche o software WLP
5 - Desconecte o cabo USB.

(:; NOTA!

Para mais informacées sobre a utilizagdo do software WLP consulte o manual disponivel no CD que

acompanha o produto ou no site www.weg.net.

3.9 CONEXAO DO MODULO DE COMUNICACAO

O SRW 01 apresenta 3 médulos de comunicagéo:
Modbus-RTU.

DeviceNet.

Profibus DP

A Unidade de Controle do SRW 01 reconhece de forma automdtica, qual o protocolo do médulo de
comunicacao utilizado. A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do LED NET se o médulo de comunicacao

estd conectado e o seu estado.

(:; NOTA!

Ainserc@o ou retirada do médulo de comunicacao deve ser realizada com a Unidade de Controle (UC)

desenergizado.

e - \
& ATENGAO!
Ao inserir o médulo de comunicacéo na Unidade de Controle (UC), certifique-se de que o médulo
de comunicacédo esteja corretamente alinhado com os pinos do soquete da Unidade de Controle,

antes de aplicar qualquer forca. O manuseio incorreto, combinado com o desalinhamento das

conexdes podem causar danos em ambos os produtos.
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3.10 CONEXAO DAS ENTRADAS DIGITAIS DA UNIDADE DE CONTROLE (UC)

A Unidade de Controle possui dois modelos de entradas digitais, um para entradas em 24 Vcc outro para
110 Vca.®?

O acionamento das entradas digitais pode ser realizado aplicando-se tensdo 24 Vcc, disponivel no pino IC do
conector XC1, através de uma fonte interna e isolada, ou aplicando-se 110 Vca, sendo o pino IC o comum,

conforme apresentado nas figuras 3.6 e 3.7.

NOTA!

(*) Conforme o modelo adquirido.

RN UGN UR RN XC1 Q00000 QQ

XC1

Figura 3.6 - Acionamento das entradas digitais 24 Vcc Figura 3.7 - Acionamento das entradas digitais 110 Vca

3.10.1 Identificagdo do Tipo de Entradas Digitais da UC

O SRW 01 indica o tipo de entradas digitais da Unidade de Controle, as quais sdo exibidas no parédmetro PO85.

P085 - Tipo de Entradas Digitais (UC)

Faixa de 0 = Invalido Padréo:
Valores: 1 = Invdlido
2 = 24 Vcc
3 =110 Vca
Propriedades: RO
Descrico:

Indica qual o modelo de Entradas Digitais da Unidade de Controle, 24 Vcc ou 110 Vea.
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3.10.2 Conexdo de Fonte Externa para as Entradas Digitais (24 Vcc)

As entradas digitais da Unidade de Controle podem ser acionadas através de uma fonte de tensdo externa de
24 Vcc. Utilizando esta fonte externa, o SRW 01 apresenta apenas 3 entradas digitais, pois a referéncia da
fonte deve ser conectada na entrada digital |1, conforme a figura 3.8.

Fonte
24 Vee

,—||—|+

OOV LVQO| |«

S1 S2 I 12 13 14 IC Al

Figura 3.8 - Conexdo de fonte 24 Vcc externa

3.11 CONEXAO DAS SAIDAS DIGITAIS DA UNIDADE DE CONTROLE

A Unidade de Controle (UC) apresenta 4 saidas digitais a relé com o seguinte esquema de ligacéo interna:

Saidas Digitais O1 e O2 compartilham o ponto comum C1.
Safda Digital O3 e comum C3.
Saida Digital O4 e comum C4.

DD

Q00O QO
v

Figura 3.9 - Esquema de ligacGo as saidas digitais

@ NOTA!

Ao acionar cargas indutivas (contatores, relés, solendides, etc) devem-se ligar em paralelo com as
bobinas destes dispositivos supressores de sobretensédo. A ligacdo deverd ser feita diretamente nos
terminais das bobinas. Filtros RC devem ser utilizados para alimentacéo CA e diodos de roda-livre
no caso de alimentacdo CC.
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3.12 CONEXAO DA UNIDADE DE EXPANSAO DIGITAL (EDU)

A Unidade de Expansao Digital (SRWO1-EDU) oferece a opcdo de aumentar o nimero de entradas e saidas
digitais na Unidade de Controle (SRWO1-UC). Possui 6 entradas e 4 saidas digitais. E possivel somente a
utilizacdo de uma Unidade de Expansdo Digital (EDU) a cada Unidade de Controle, totalizando assim 10
entradas e 8 safdas digitais. As entradas e saidas digitais da Unidade de Expanséo Digital (EDU) podem ser
usadas para transferir qualquer outra informacédo ao sistema, sinalizar o estado de um dispositivo externo,

sinalizar erro/trip, alarme ou falha no sistema, etc.

A verificacdo da presenca (conexéo) da Unidade de Expanséo Digital (EDU) é realizada somente se o parédmetro

P294 for ajustado para o valor “1”, indicando a utilizacdo da EDU. Caso a Unidade de Expanséo Digital
(EDU) esteja presente e a comunicacéo entre ambas for estabelecida, a Unidade de Expanséo Digital (EDU)

sinalizard através do seu LED STATUS verde sélido.

Se a Unidade de Expanséo Digital for conectada sem o devido ajuste do parédmetro P294 ou néo for estabelecida
a comunicacdo com a Unidade de Expansao Digital (EDU), a Unidade de Expansdo Digital (EDU) sinalizard
erro através do seu LED STATUS vermelho sélido. Para detalhes sobre a sinalizacéo dos LEDs da Unidade de

Expansao Digital (EDU) consulte o item 7 deste manual.

P294 - Unidade de Expansédo Digital (EDU)

Faixa de 0 = EDU néo utilizada Padréo: O
Valores: 1 = EDU utilizada

Propriedades: Sys, CFG

Descricéo:

Este pardmetro permite habilitar o uso da Unidade de Expansao Digital (EDU).

Uma vez estabelecida a comunicacéo entre a Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Expanséo Digital
(EDU), caso ocorra uma interrupcéo de comunicagéo entre os dispositivos, o usudrio poderd selecionar uma

acd@o em caso de erro de comunicacdo com a Unidade de Expanséo Digital (EDU) através do parédmetro P312.

;[:; NOTA!

Para as versées de firmware da Unidade de Controle (UC) inferiores a V5.00, a verificacdo da
presenca (conexdo) da Unidade de Expanséo Digital (EDU) era realizada durante a inicializacéo da
Unidade de Controle (UC).
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P312 - Acdo para Erro de Comunicacdo EDU

Faixa de 0 = Somente Indica Falha Padréo: O
Valores: 1 = Desliga Motor

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Este pardmetro permite selecionar qual a acdo que deve ser executada pelo relé caso um erro de comunicacéo
com a Unidade de Expansdo Digital (EDU), seja detectado.

Tabela 3.1 - Valores para o pardmetro P312

Opcoes Descrigéo

Apenas sinaliza falha, néo desliga o motor. E necessdrio

0 = Somente Indica Falha T .
executar o reset de erros para que a indicacéo seja retirada.

Desliga motor, para os modos de operacdo onde existir este
1 = Desliga Motor comando. E necessdrio executar o reset de erros para que a
indicacéo seja retirada.

(&5 NOTA!

Indiferente do valor ajustado em P312, caso ocorra perda de comunicacéo entre a Unidade de Controle
(UC) e a Unidade de Expanséao Digital (EDU), todas as saidas da Unidade de Expanséo Digital (EDU)

ficardo abertas. Apés restabelecida a comunicacéo e executado o comando de reset na Unidade de

Controle (UC), as saidas da Unidade de Expansao Digital (EDU) voltam a operar conforme configuracao.

1:7? NOTA!

Para intertravamentos ou operacées consideradas criticas que exijam resposta rdpida, sugere-se o uso
das entradas e saidas da Unidade de Controle (UC), em razéo de atrasos na resposta da Unidade de
Expansdo Digital (EDU).

1:7? NOTA!

A Unidade de Expansao Digital (EDU) s6 funciona com a versédo de firmware da Unidade de Controle

V3.00 ou superior. Para verificar a versao de firmware da Unidade de Controle (UC), consulte o parémetro

P023 ou a etiqueta na lateral do produto. )

3.13 CONEXAO DAS ENTRADAS DIGITAIS DA UNIDADE DE EXPANSAO DIGITAL (EDU)

A Unidade de Expansao Digital (EDU) possui dois modelos de entradas digitais, um para entradas em 24 Vcc
e outro para 110 Vca(*). Ambos modelos podem ser conectados a Unidade de Controle (UC) indiferentemente

do modelo de entradas digitais da Unidade de Controle.

O acionamento das entradas digitais é realizado aplicando-se tensdo 24 Vcc ou 110 Vea, através de uma
fonte externa, sendo o pino EC, a referéncia, conforme apresentado nas figuras 3.10 e 3.11.
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Fonte
24 Vec

+

—

OOV | X

PE 15 16 17 18 19 110 EC

Figura 3.10 - Acionamento das entradas digitais 24 Vcc

Fonte
110 Vea

—

OOV QO| X

PE 15 16 17 18 19 110 EC

Figura 3.11 - Acionamento das entradas digitais 110 Vca

NOTA!

(*) Conforme o modelo adquirido.

3.14 CONEXAO DAS SAIDAS DIGITAIS DA UNIDADE DE EXPANSAO DIGITAL (EDU)

A Unidade de Expansao Digital (EDU) disponibiliza 4 saidas digitais a relé com o seguinte esquema de ligacéo

interna:

Saida Digital O5 e comum C5.
Saida Digital O6 e comum Cé.
Saida Digital O7 e comum C7.
Saida Digital O8 e comum C8.

DOODOOQOD

C5 O5 Cé6

o6 C7 O7 C8 O8

v

Figura 3.12 - Esquema de ligacao as saidas digitais

(&> NOTA!

no caso de alimentacdo CC.

Ao acionar cargas indutivas (contatores, relés, solendides, etc) devem-se ligar em paralelo com as
bobinas destes dispositivos supressores de sobretenséo. A ligacdo deverd ser feita diretamente nos

terminais das bobinas. Filtros RC devem ser utilizados para alimentacdo CA e diodos de roda-livre




InstalagGo e Conexdo

3.15 CONEXAO DO SENSOR DE FUGA A TERRA (ELS)

O sensor de fuga & terra é instalado separadamente da unidade de controle (UC), podendo ser instalado em
qualquer posicéo e é conectado & UC através de um par de fios trancados e/ou blindados, conectados aos
terminais do sensor e aos terminais S1 e S2 da UC. A disténcia das ligacdes entre o sensor de fuga & terra e

a unidade de controle (UC) deve ser a menor possivel, sendo que o maximo recomendado é 10 m.

O sensor de fuga & terra ELT(@ 35 mm) pode ser montado através de parafusos M3 ou diretamente em trilho

DIN 35mm utilizando o acessério adaptador.

Os sensores EL2 (& 70 mm), EL3 (@ 120 mm) e EL4 (& 210 mm) somente apresentam montagem através de

parafusos. Os sensores EL2 e EL3 séo fixados por parafusos M3 e o sensor EL4 é fixado por parafusos Mé.

Recomenda-se utilizar a relagéo de equivaléncia entre as unidades de medicéo de corrente (UMC) ou Unidades
de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT) e os sensores de fuga & terra (ELS) para instalacéo, mostrada na

tabela abaixo.

Tabela 3.2 - Equivaléncia entre UMC/UMCT e ELS

Unidade de Medigéo de Corrente (UMC)

Unidade de Medigéo de Corrente/Tensdo (UMCT) S 60 (e e i (Ek

SRWOT-UMCO/UMCTO
SRWO1-UMC1/UMCT1

SRWOT-UMC2/UMCT2 SRWOT-ELT
SRWO1-UMC3/UMCT3

SRWOT-UMC4/UMCT4 SRWO1-EL2
SRWO1-UMC5/UMCT5 SRWOT-EL3
SRWO1-UMC6/UMCT6 SRWO1-EL4

e \
@ NOTA!
Se a corrente de fuga & terra medida for inferior a 50 mA, serd indicado valor O (zero) nos parémetros
9 PO36 e PO37. )
' N\
@ NOTA!
Protec@o por fuga & terra disponivel somente na versdo SRW 01-RCD.
L Certifique-se que o modelo da Unidade de Controle (UC) adquirida possui esta funcionalidade. )

3.16 FAIXAS DE CURTO-CIRCUITO (UL)

Os dispositivos (com certificacdo UL) sGo adequados & utilizagéo em circuitos com capacidade de produzir a
corrente eficaz (RMS) simétrica inferior a 200.000 A, com tenséo mdxima de 600 V (este valor de corrente de
curto-circuito estd relacionado ao uso de fusiveis ndo retardados conectados entre o invélucro/painel exterior

e o conector da fonte de alimentagdo (L2)).
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INTERFACE HOMEM-MAQUINA (HMI)

A Interface Homem-Mdéquina do SRWO1 possui dois modelos, um para instalacdo na posicéo vertical (HMI),
outro para instalacdo na horizontal (HMI2).

A HMI possibilita o monitoramento, parametrizacéo e codpia dos parémetros e/ou programa do usudrio. E

possivel a gravacéo de até 3 parametrizacées e/ou 3 programas do usudrio.

Os parémetros sdo indicados no display através da letra "P", seguida de um nUmero.

Exemplo: P0202, onde 202 = ndmero do parémetro. A cada parGmetro estd associado um valor numérico
(contetdo do parémetro), que corresponde & opcdo selecionada dentre as disponiveis para aquele
pardmetro.

Os valores dos parédmetros definem a programacéo do SRW 01 ou o valor de uma varidvel (ex.: corrente
nominal). Para realizar a programacao do SRW 01 deve-se alterar o contetdo do(s) pardmetro(s). A HMI pode

ser conectada e desconectada sem a necessidade de desligamento do SRW 01.

Através da HMI sdo possiveis as seguintes funcoes:

&8

Monitoracéo.

=

Parametrizacdo.

&8

Operacdo do Motor.

=

Funcéo Copy.

A HMI apresenta as seguintes caracteristicas:

=

Display com 5 digitos.

Teclado com 8 teclas.

H ®

Comunicacéo serial.

&

Fixacdo em painel.

Meméria interna.

=

(a) (b)

[ ) (W2
S 3 T

R@/

ose 0O ot
= @ ®: |/ ©oeee
® @ e

SRIN O1
SMART RELAY
S

= =

Figura 4.1 - Interfaces Homem-Mdquina do SRW 01: (a) Montagem na vertical (HMI), (b) Montagem na Horizontal (HMI2)
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4.1 TECLAS

): Incrementa o pardmetro ou o seu contetddo. O contetdo do pardmetro serd salvo na E2PROM depois
de pressionada a tecla @

o : Decrementa o pardmetro ou o seu conteddo. O contetdo do parédmetro serd salvo na E2PROM depois
de pressionada a tecla @

@: Se estiver enviando pardmetro (‘Pxxxx’):
- Alterna o modo de exibicdo para contetdo.

Se estiver enviando contetdo:
- Verifica se é parémetro de escrita e se o valor foi alterado, caso seja, grava na E2PROM.

- Alterna o modo de exibicdo para parédmetro (‘Pxxxx’).

. : Caso o SRW 01 esteja programado para comando local (P229 = 1), ou comando remoto (P 232 = 1)

HMI, essa tecla é utilizada para dar partida no motor.

‘ : Caso o SRW 01 esteja programado para comando local (P229 = 1), ou comando remoto (P 232 = 1),
HMI essa tecla é utilizada para parar o motor.

s @ Seleciona o sentido de giro do motor quando o SRW 01 estd programado para o comando local
(P229 = 1) ou comando remoto (P232 = 1) HMl e o modo de operacéo em P202 for Partida Reversora
(P202 = 3).

Seleciona velocidade alta (H) ou velocidade baixa (L) se o modo de operacéo for Partida Dahlander/Dois
Enrolamentos (P202 = 5 ou 6).

@ Esta tecla funciona como Reset de Erro/TRIP quando o parémetro P601 = 2. Nesta configuracéo o
botdo Reset frontal do SRW 01 néo estd habilitado. Esta tecla também é utilizada para retornar ao parédmetro

de leitura configurado através do parédmetro P205.

% :: Caso a fonte Local/Remoto seja a HMI, P220 = 2 ou 3, serd alterado o modo de funcionamento do
SRW 01 em Local/Remoto.
Em Modo Local o LED verde estd aceso, em Modo Remoto o LED vermelho esté aceso.

NOTA!

Os Leds Sentido de Giro e Local/Remoto da HMI piscam quando identificada corrente circulando

pelo motor.

4.2 MENSAGENS LOCAIS DA HMI

4-2

EOO031: Sem comunicacdo com a UC.
ErCrC: Comunicacdo com a UC apresenta falhas.
COPY: HMI gravando dados na meméria interna.
Read: HMI enviando dados para UC.
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4.3 PARAMETRIZACAO

Para alterar um parémetro, deve-se pressionar a tecla @3, permitindo a visualizacdo do nimero do parémetro.

Utilizando as teclas incrementa o/ e decrementa @\) deve-se selecionar o parémetro desejado.

Quando o parémetro desejado for selecionado deve-se pressionar a tecla @f para visualizar o contetdo
do mesmo. Utilizando as teclas incrementa Q e decrementa @\ seleciona-se o valor desejado para o

parémetro, em seguida pressione a tecla @f

1:7? NOTA!

Antes de alterar o contetdo de um parémetro é necessdrio liberar a operacéo através da senha no
pardmetro PO0O. Caso nédo ocorra a liberacdo, quando o valor de algum parédmetro for alterado,

a seguinte mensagem surgird na HMI: “Passd”.

A HMl inicializa apresentando o valor do parémetro de leitura definido no pardmetro P205.

P205 - Selecdo do Parametro de Leitura

Faixa de 1 = P002 (Corrente % IN) Padréo: 2
Valores: 2 = PO03 (Corrente TRUE RMS)

3 = POO5 (Frequéncia da Rede)

4 = PO06 (Estado do Relé (bindrio))

5 = Definido pelo usudrio

Propriedades: Sys, w
Descrigo:

Seleciona o valor padréo que a HMI apresenta.
O valor padréo do parémetro P205 é o contetdo de POO3 (Corrente Média das Trés Fases).

Se P205 = 5, permite ao usudrio selecionar qualquer parémetro na faixa de PO01 a P999 indicado através do
par&metro P206.

P206 - Selecao do Usudrio

Faixa de 10999 Padréo: 3
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigo:

Seleciona o nimero do parGmetro que se deseja mostrar seu conteGdo na HMI. Disponivel somente se P205 = 5.

O valor padréo do parédmetro P206 é 3, mostrando na HMI o contetdo do parédmetro PO03 (Corrente Média das
trés fases).
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4.4 ESTRUTURA DE PARAMETROS

O SRW 01 divide os parémetros em dois grupos:

Tabela 4.1 - Grupos de parédmetros

Grupo Tipo Propriedade
Leitura RO
Sistema Leitura/Escrita LG
)
Usudrio Leitura/Escrita rw @

Notas:

(1) O parémetro do tipo Leitura/Escrita, do Grupo Sistema, tem seu valor atualizado quando a tecla @ for
pressionada.

(2) O parémetro do tipo Leitura/Escrita, do Grupo Usudrio, tem seu valor atualizado instantaneamente pela

HMI, mesmo antes de pressionar a tecla @

4.5 SENHA PARA PARAMETRIZACAO

O valor padréo de fdbrica para a senha é 5. O parémetro P200 seleciona o estado da senha (ativa ou inativa)
e possibilita a alteracdo da mesma.

Os procedimentos a seguir descrevem como alterar o valor da senha:

1 — Alterar o valor do parémetro P200 para 2;

2 — O parametro POOO é referenciado automaticamente;

3 — Ajustar o novo valor da senha utilizando as teclas incrementa @ e decrementa @;
4 — Ajustado o novo valor da senha, pressionar a tecla @ novamente;

5 — O parametro P200 é ajustado automaticamente em 1 (senha ativa).

PO0OO - Acesso aos Parametros

Faixa de 0a 999 Padréo: O
Valores:

Propriedades: rw

Descricéo:

Libera o acesso, através da senha, para alterar o contetdo dos parédmetros.

P200 - Estado da Senha

Faixa de 0 = Inativa Padréo: 1
Valores: 1 = Ativa
2 = Altera Senha
Propriedades: Sys, w
Descrigéo:

Permite alterar o valor da senha e/ou ajustar o estado da mesma, configurando-a como ativa ou inativa.

NOTA!

Para desabilitar a senha: ajuste o parédmetro PO0O0 = 5 e o parametro P200 = O.
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4.6 FUNCAO COPY

Para realizar a funcdo COPY é necessério utilizar a HMI.

A funcdo COPY do SRW 01 possibilita a gravacdo de até 3 parametrizacdes e/ou 3 aplicativos do usudério.

Apresenta dois procedimentos:

1 - Upload dos dados: SRW 01 para a HMI.
2 - Download dos dados: HMI para outro SRW 01.

Apbs armazenar os pardmetros do SRW 01 na HMI, é possivel repassd-los a outro relé através dessa funcdo
(P500). No entanto, os relés devem possuir o mesmo hardware e a mesma versdo de firmware, consulte a

etiqueta de identificacdo para verificar a verséo do produto.

Entende-se por “hardware diferentes' o modelo da unidade de controle (UC) com protecdo por PTC (SRWO1-PTC)

ou fuga a terra (SRWOT-RCD) e por "versao diferente” aquelas que séo diferentes em “x” ou “y” supondo-se

que a numeracdo das versdes de firmware seja descrita como Vx.yz.

Ao realizar o download dos parédmetros (P500) e verificado conflito entre a versdo de hardware e/ou firmware
diferentes, a unidade de controle (UC) sinalizard falha através do LED de STATUS e mensagem “EQ010” na HMI.

Para download do programa do usudrio (P501) néo hda verificacdo de diferencas de hardware e/ou firmware.

4 NOTA! )

@ O procedimento de download dos dados néo serd realizado, se a unidade de controle (UC) identificar

a inexisténcia de um programa do usudrio ou parametrizacéo salvos na HMI. O upload do programa

do usudrio ndo serd realizado se inexistir um programa do usudrio salvo na unidade de controle

(UC). Sendo exibida a mensagem “NULL" piscando por 2 segundos na HMI.

& ATENCAO!
Somente realize a fungdo COPY com o motor desconectado da linha de poténcia.

Certifique-se que o download de dados esteja sendo feito da posicéo correta da meméria, P500/

P501 = 4, 5 ou 6.

J

4.6.1 Procedimento a ser Utilizado para Copiar a Parametrizagéio e/ou o Programa
do Usudrio do SRW 01-A (Fonte) para o SRW 01-B (Destino)

1 - Conectar a HMI no SRW 01 que se deseja copiar os parGmetros (SRW 01-A).

2 - Para salvar os parémetros ou o programa do usudrio deve-se selecionar a posicéo de gravac@o nos
parémetros P500 (Salva Banco 1, 2 ou 3) ou P501 (Salva Aplicativo 1, 2 ou 3). Pressionar a tecla @ .
Durante a gravag@o a mensagem “COPY” é apresentada na HMI. P500 ou P501 voltam automaticamente
para O (Sem Fungdo) quando a transferéncia estiver concluida.

3 - Desligar a HMI do SRW 01-A.

4 - Conectar esta mesma HMI no SRW 01-B para o qual se deseja transferir os parGmetros ou o programa

do usudrio.
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5 - Para carregar os par@metros ou o programa do usudrio deve-se selecionar a posicdo onde os dados foram
gravados nos parémetros P500 (Carrega Banco 1, 2 ou 3) ou P501 (Carrega Aplicativo 1, 2 ou 3). Pressionar
a tecla @ Durante a carga dos dados a mensagem “READ” é apresentada na HMI. P500 ou P501 voltam
automaticamente para O (Sem Funcao) quando a transferéncia estiver concluida.

A partir deste momento os SRW 01-A e B estarGo com a mesma parametrizacéo e/ou programa do usudrio.
6 - Para carregar os parémetros e/ou o programa do usudrio do SRW 01-A para outros relés, repetir os

passos 4 e 5 acima.

P500 - Upload/Download dos Parametros

Faixa de 0 = Sem Funcédo Padrédo: O
Valores: 1 = Salva Banco 1
2 = Salva Banco 2
3 = Salva Banco 3
4 = Carrega Banco 1
5 = Carrega Banco 2
6 = Carrega Banco 3
Propriedades: Sys, w
Descricéo:

Seleciona a posicao disponivel na meméria para salvar ou carregar os pardmetros do SRW 01.

P501 - Upload/Download do Programa do Usudrio

Faixa de 0 = Sem Funcéo Padrédo: O
Valores: 1 = Salva Aplicativo 1
2 = Salva Aplicativo 2
3 = Salva Aplicativo 3
4 = Carrega Aplicativo 1
5 = Carrega Aplicativo 2
6 = Carrega Aplicativo 3
Propriedades: Sys, w
Descricéo:

Seleciona a posicéo disponivel na meméria para salvar ou carregar o programa do usudrio.

ATENCAO!
Se os SRW 01-A e B acionarem motores diferentes, mas possuirem mesmo esquema de ligacdo,

verificar os par@metros de protecéo, do motor e de rede do SRW 01-B.

g:? NOTA!
Enquanto a HMl estiver realizando o procedimento de Upload/Download dos parémetros ou programa
do usudrio, ndo é possivel operd-la. Durante o Upload, os atuais parémetros e/ou programas do

usudrio do SRW 01 permanecem inalterados.
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PARAMETRIZACAO

Os parémetros de sistema do tipo Leitura/Escrita podem ser divididos em dois grupos: Controle e Protecoes.

O grupo de Controle define:

B

Selecdo Local/Remoto.

=

Selecdo Comando Local.

B

Selecdo Comando Remoto.

=

Entradas e Safdas Digitais.

B

Modo de Operacéo.

=

Configuragéo do Motor.

B

Configuracéo da Rede de Comunicacéo.

O

grupo de Protecées define:

B

Configuracéo de Desbalanceamento de Corrente.

=

Configuracao de Falha & Terra.

B

Configuracéo de Falta de Fase (Corrente).

=

Configuracdo de Sobrecorrente e Subcorrente.

B

Configuracéo da Frequéncia Fora da Faixa.

=

Configuracéo do PTC.

B

Configuracéo de Sobrecarga.

=

Configuracéo de Fuga & Terra.

B

Configuracéo de Falha Externa.

=

Configuracéo de Sequéncia de Fase do Motor.

B

Configuracéo de Desbalanceamento de Tensdo.

=

Configuracdo de Falta de Fase (Tensao).

B

Configuracéo de Sobretensdo e Subtensdo.

=

Configuracéo de Sobrepoténcia e Subpoténcia.

B

Configuracéo de Sobrefator de Poténcia e Subfator de Poténcia.

=

Configuracéo de Falha Externa.

B

Selecdo do Botdo Reset.

=

Configuracéo de Auto-reset.

NOTA!
Protecéo por PTC disponivel apenas na versdo SRW 01-PTC.

{

Protecéo por fuga & terra disponivel apenas na versdo SRW 01-RCD.
Certifique-se que o modelo da unidade de controle (UC) adquirida possui estas funcionalidades.

Verifique na etiqueta de identificacdo ou na etiqueta de adverténcia do produto, qual o modelo da

Unidade de Controle (UC) adquirida.

E(/:,P NOTA!

Protecées por Sequéncia de Fase, Desbalanceamento de Tensdo, Falta de Fase (Tensdo), Sobretenséo,
Subtenséo, Sobrepoténcia, Subpoténcia, Sobrefator de Poténcia e Subfator de Poténcia, somente

disponiveis quando utilizada a Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT).
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@ NOTA!

Existem par&metros cuja alteracdo é permitida apenas com o motor desenergizado. Na tentativa de
alteracéo destes pardmetros com o motor ligado aparecerd a mensagem "STOP" piscando por 3

segundos na HMI e a alteracéo néo serd aceita.

5.1 LOCAL/REMOTO

Este parémetro define a fonte que ird selecionar o modo de funcionamento do SRW 01 (Local/Remoto) e seu

estado inicial.

P220 - Selecéo Local/Remoto

Faixa de 0 = Sempre Local Padréo: 2
Valores: 1 = Sempre Remoto

2 = Tecla HMI (LOC)

3 = Tecla HMI (REM)

4 = Entrada Digital 13

5 = Entrada Digital 14

6 = Fieldbus (LOC)

7 = Fieldbus (REM)

8 = USB/Ladder

Propriedades: Sys, w

Descrico:

Determina a fonte para selecéo de funcionamento Local/Remoto.

Se P220 = 4 ou 5, o controle do modo local/remoto é feito pelas entradas digitais, 0 = Local, 1 = Remoto.
P220 = 8 USB/Ladder - o controle do modo Local/Remoto ¢ feito pelo didlogo de monitoracao

"Controle / Sinais", via USB, ou pelo programa do usudrio em Ladder, através do marcador de bit de sistema

SX3006 (consulte o manual do WLP).

Exemplo: P220 = 2 - tecla %: da HMI selecionada no modo Local, a mesma iniciard em Local.

5.2 COMANDO LOCAL/REMOTO

Se for selecionado modo local, é necessdrio definir no pardmetro P229 a fonte do comando local.

P229 - Selecdo Comando Local

Faixa de 0=Ix Padréo: O
Valores: 1 = HMI
2 = USB/Ladder
Propriedades: Sys, rw
Descricéo:

Define a fonte do comando Local.

Se for selecionado modo remoto, é necessdrio definir no pardmetro P232 a fonte do comando remoto.
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P315 - Acdo na Transi¢do Local/Remoto

Faixa de 0 = Mantem Estado do Motor Padréo: O
Valores: 1 = Desliga Motor

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Na fransicdo do controle de local para remoto, ou vice-versa, é possivel configurar a Unidade de Controle (UC)
para que conforme o Modo de Operacdo selecionado (P202), desabilite a(s) saida(s) digital(is), desligando o
motor.

g::; NOTA!

O comando desliga motor somente serd executado se houver corrente circulando pelo motor (bit 3
do parémetro PO06 = 1).

P232 - Selecdo Comando Remoto

Faixa de 0= Ix Padrédo: 3
Valores: 1 = HMI
2 = USB/Ladder
3 = Fieldbus
Propriedades: Sys, w
Descrigo:

Define a fonte do comando remoto.

Se P229 ou P232 = 0, os comandos locais/remotos (liga, desliga, reverte, etc.) sGo controlados pelas entradas
digitais 11 a 14, conforme modo de operacéo selecionado em P202.

Se P229 ou P232 = 1, os comandos locais/remotos (liga, desliga, reverte, efc.) sGo controlados pelas teclas .,

@::S

Se P229 ou P232 = 2 USB/Ladder - os comandos locais/remotos (liga, desliga, reverte, etc.) sGo enviados pelo
didglogo de monitoracao "Controle/Sinais" através dos comandos LC1, LC2 e LC3, via USB, ou pelo programa do
usudrio em Ladder, através dos marcadores de bit de sistema SX3001 ... SX3003 (consulte o manual do WLP).

Se P232 = 3, os comandos remotos sé@o controlados pelo mestre da rede industrial (consulte o manual da rede
de comunicacao).

P233 - Comando Retentivo ou Impulsivo (Fieldbus)

Faixa de 0 = Retentivo (Chave) Padréo: 1
Valores: 1 = Impulsivo (Botoeiras)

Propriedades: Sys, CFG

Descrigao:

Se selecionado P232 = 3, definindo-se que os comandos remotos sGo controlados pelo mestre da rede industrial
(consulte o manual da rede de comunicacao), pode-se selecionar o tipo de comando sendo:

Retentivo (comportamento semelhante a uma chave).

™ Impulsivo (comportamento semelhante & botoeiras).
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Tipo de Controle Légica de comportamento do controle

Apés detectar um comando de partida através do bit do comando de liga da palavra
de controle (ou marcador do sistema), transicéo do sinal (0 — 1) pela borda de
subida, a Unidade de Controle (UC) conforme Modo de Operacao (P202), habilita

Retentivo (Chave) a(s) saida(s) digital(is), acionando o motor.
M O motor permanece acionado enquanto o bit do comando de liga da palavra
de controle (ou marcador do sistema) estiver em nivel 1 (ativo), se ocorrer uma

transicéo de (1 — 0) serd executado um comando de parada.

M Apés detectar um comando de partida através do bit do comando de liga da palavra
de controle (ou marcador do sistema), transicdo do sinal (0 — 1) pela borda de
subida, a Unidade de Controle (UC) conforme Modo de Operacéo (P202), habilita

Impulsivo (Botoeiras) a(s) saida(s) digital(is), acionando o motor.

Apés detectar um comando de parada, bit do comando desliga da palavra de
controle (ou marcador do sistema) transicéo do sinal (1 — 0) pela borda de descida,
a Unidade de Controle (UC) desabilita a(s) safda(s) digital(is), parando o motor.

e N\
@ NOTA!
No didlogo de monitoracédo "Controle/Sinais" o botdo "Reset" funciona sempre, independentemente
S da programacao de P229, P232 ou P401. )
' N\
NOTA!
O usudrio deve selecionar formas de acionamentos diferentes em P229 e P232. A Unidade de
Controle (UC) sinaliza através do Led de STATUS e pela mensagem de erro "E0025" na HMI, se for
L selecionada a fonte de comando local e remoto pelas entradas digitais (Ix). )

Se o usudrio selecionar comando Local ou Remoto utilizando a HMI, P229 ou P232 = 1, pode-se selecionar
através do pardmetro P311 uma acéo para erro de comunicacdo com a HMI.

P311 - Acgéo para Erro de Comunicagéo HMI

Faixa de 0 = Somente Indica Falha Padréo: O
Valores: 1 = Desliga Motor

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Este parGmetro permite selecionar qual a acéo que deve ser executada pelo relé caso um erro de comunicacéo
com a HMI seja detectado.

Tabela 5.1 - Valores para o parédmetro P311

Opcoes Descricéo
Apenas sinaliza falha, ndo desliga o motor. Se a comunicacéo for restabelecida e o relé néo estiver
0 = Somente Indica Falha em estado de Trip ou Erro, a indicacdo é automaticamente retirada do relé. Estando o relé em

estado de Trip ou Erro, é necessdrio executar o reset de erros para que a indicacdo seja retirada.

Desliga motor, para os modos de operacdo onde existir este comando. E necessdrio executar o

1 = Desliga Mot
esliga Motor reset de erros para que a indicagdo seja retirada.

@ NOTA!

A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do Led de STATUS e pela mensagem “E0031”, se a
HMI néo estd comunicando com a Unidade de Controle. O cédigo de erro “E0031” somente é
armazenado na UC se P229 ou P232 = 1. Se os comandos Local ou Remoto néo sdo executados
pela HMI (P229 ou P232 = 1), o cédigo de erro “EO031” é apenas apresentado na HMI, néo é

armazenado na UC e é retirada a mensagem de erro assim que a comunicacdo se restabelecer.




Parametrizacao

Se selecionado P229 ou P232 = 0, definindo-se que os comandos locais ou remotos s@o controlados pelas
entradas digitais, pode-se selecionar o tipo de controle a:

Dois fios (chave).
& Trés fios (botoeiras).

Tipo de Controle Légica de comportamento das entradas digitais

Apés detectar um comando de partida, transicdo do sinal pela borda de subida da
entrada digital(0 — 1), a Unidade de Controle (UC), conforme Modo de Operacao
(P202), habilita a(s) saida(s) digital(is), acionando o motor.

O motor permanece acionado enquanto o sinal da entrada digital estiver em nivel
1 (ativo), se ocorrer uma transicdo do sinal para nivel O (zero) serd executado um
comando de parada.

Dois fios (Chave)

Apbs detectar um comando de partida, transicéo do sinal pela borda de subida da
entrada digital (0 — 1), a Unidade de Controle (UC), conforme Modo de Operacao

Trés fios (Botoeiras) (P202), habilita a(s) saida(s) digital(is), acionando o motor.

Apés detectar um comando de parada, entrada digital 1T em nivel O (zero), a
Unidade de Controle (UC) desabilita a(s) saida(s) digital(is), parando o motor.

P230 - Comando a Dois ou Trés Fios (Ix)

Faixa de 0 = Dois fios (Chave) Padréo: 1
Valores: 1 = Trés fios (Botoeiras)

Propriedades: Sys, CFG

Descricéo:

Define o fipo de controle.

4.7 NOTA!

A légica de controle atribuida as entradas digitais 11 a 14 e as saidas digitais O1 a O4, é descrita

no item 5.4 deste manual, para cada Modo de Operacéo pré-definido (P202).

@ NOTA!

A légica do comando de desliga para o controle a Trés fios (Botoeiras) pode ser alterada de ativo em
nivel O (zero), normalmente fechado (NF), para ativo em nivel 1, normalmente aberto (NA), através do

pardmetro P231.

P231 - Légica Comando Desliga, Comando Trés Fios (Ix)

Faixa de 0 = Entrada Digital 11 (NF) Padrégo: O
Valores: 1 = Entrada Digital 11 (NA)

Propriedades: Sys, CFG

Descricéo:

Permite ao usudrio definir a légica do comando de desliga quando em Modo Local ou Modo Remoto, for
selecionado o comando através das entradas digitais, P229 ou P232 = 0 e légica de controle a Trés fios (Botoeiras),
P230 = 1, conforme o Modo de Operacao (P202) selecionado.
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C ATENGAO!
O comando de desliga para acionamento em Modo Local ou Modo Remoto através das entradas

digitais P229 ou P232 = 0, e légica de controle a Trés fios (Botoeiras) P230 = 1, por padréo é ativo
em nivel O (NF), P231 = 0, assegurando que a Unidade de Controle (UC) em caso de rompimento

do fio, desligue o motor.

5.3 ENTRADAS E SAIDAS DIGITAIS

5-6

A Unidade de Controle (UC) apresenta 4 entradas digitais (I1a 14) que podem ser acionadas com tensdo de
24 Vee ou 110 Vea (conforme o modelo adquirido). E possivel com o uso da Unidade de Expanséo Digital
(EDU) acrescentarmos ao sistema mais 6 entradas digitais (15 a 110), podendo ser acionadas com tensdo

externa de 24 Vcc ou 110 Vea (conforme o modelo adquirido).

Para o acionamento das entradas digitais do Unidade de Controle (UC) em 24 Vcc, pode-se utilizar a fonte
de 24 Vcc interna e isolada, ou uma fonte de 24 Vec externa. O esquema de conexdo é apresentado no item
3.10 deste manual. Para acionamento das entradas digitais da Unidade de Expanséo Digital (EDU) deve-se
utilizar uma fonte externa de 24 Vcc ou 110 Veca (conforme o modelo adquirido) o esquema de conexdo é

apresentado no item 3.13 deste manual.

A Unidade de Controle (UC) possui 4 safdas digitais a relé (O1 a O4) que sdo configuradas através dos

parédmetros P277, P278, P279 e P280. O esquema de conexdo é apresentado no item 3.11 deste manual.

A Unidade de Expanséo Digital (EDU) possui 4 saidas digitais a relé (O5 a O8) que sdo configuradas através dos
par&dmetros P281, P282, P283 e P284. O esquema de conexdo é apresentado no item 3.14 deste manual.
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P277 - Funcéo da Saida Digital O1
P278 - Funcéo da Saida Digital O2
P279 - Funcéo da Saida Digital O3
P280 - Fungdo da Saida Digital O4
P281 - Funcdo da Saida Digital O5
P282 - Funcéo da Saida Digital O6

P283 - Func¢do da Saida Digital O7

P284 - Funcéo da Saida Digital O8

Faixa de 0 = Uso Interno (P202) Padréo: 1
Valores: 1 = Ladder
2 = Fieldbus
3 = Sinal de Alarme/Falha (NA)
4 = Sinal de Trip/Erro (NA)
5 = Sinal de Trip/Erro (NF)
6 = Sinal de Realimentagdo (NA)
Propriedades: Sys, CFG
Descrigao:

Define a funcao da saida digital.

Uso Interno: ¢ utilizado conforme o modo de operacdo selecionado (P202). Indica que para este modo de
operacdo a saida digital possui uma funcéo pré-definida.

Ladder: é utilizado pelo programa do usudrio implementado em Ladder.

Fieldbus: é utilizado diretamente pelo mestre da rede industrial.

Sinal de Alarme/Falha (NA): é utilizado para sinalizar estado de Alarme ou Falha, em caso de Alarme ou Falha
a saida é fechada, permanecendo neste estado até que a causa da falha néo esteja mais presente e seja executado
o comando de reset.

Sinal de Trip/Erro (NA): é utilizado para sinalizar estado de Trip ou Erro, em caso de Trip ou Erro (ex. sem
comunicacdo com a UMC/UMCT) a saida é fechada, permanecendo neste estado até que a causa da falha néo
esteja mais presente e seja executado o comando de reset.

Sinal de Trip/Erro (NF): é utilizado para sinalizar estado de Trip ou Erro, em caso de Trip ou Erro (ex. sem
comunicacdo com a UMC/UMCT) a saida é aberta, permanecendo neste estado até que a causa da falha ndo
esteja mais presente e seja executado o comando de reset.

Sinal de Realimentacéo (NA): é utilizado para sinalizar o estado do sinal de realimentacéo (check back), conforme
selecdo do tipo de realimentacdo (P208) e configuracdo do modo de operacdo (P202). Se o tipo de realimentacéo
for configurado para corrente do motor (P208 = 0), a saida digital é acionada assim que identificada leitura de
corrente do motor. Se P208 = 1, a saida digital é acionada sempre que a entrada digital definida para ser o sinal
de realimentacéo for acionada. Para P208 = 2, a saida digital é acionada sempre que a(s) saida(s) configurada(s)
para uso interno for(em) acionada(s).

4.7 NOTA!

O usudério pode alterar o valor dos parémetros P277, P278, P279 ou P280 conforme tabela 5.1. Se o

usudrio ndo respeitar a disponibilidade das saidas digitais para cada modo de operacao seré gerado um
erro e a unidade de controle (UC) sinalizard através do LED de STATUS e mensagem “E0024” na HMI.

4
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Tabela 5.1 - Disponibilidade das saidas digitais da Unidade de Controle (UC)

Modo de operacéo Saida 1 - O1 Saida 2 - O2 Saida 3 - O3 Saida 4 — O4
Transparente Livre Livre Livre Livre
Relé de Sobrecarga Uso interno Uso interno Livre Livre
Partida Direta Uso interno Livre Livre Livre
Partida Reversora Uso interno Uso interno Livre Livre
Partida Estrela-Triéngulo Uso interno Uso interno Uso interno Livre
Partida Dahlander Uso interno Uso inferno Uso interno Livre
Partida Dois Enrolamentos Uso interno Uso interno Livre Livre
PLC Livre Livre Livre Livre

ey

NOTA!

A alteracéo do modo de operacéo (P202), altera a funcéo das entradas e saidas digitais da Unidade
de Controle (UC). O valor padrdo de fabrica para a funcdo das saidas digitais da Unidade de
Controle (UC) que néo séo pré-definidas (uso interno) é Ladder. Para maiores informacées consulte

o item 5.4 deste manual.

NOTA!

E possivel somente a utilizacdo de uma Unidade de Expansdo Digital (EDU) para cada Unidade de
Controle (UC). O valor padréo de fébrica para a funcéo das saidas digitais da Unidade de Expanséao
(EDU) (P281 a P284) é Ladder, e néo se altera ao alterar o modo de operagéo P202, como acontece
com as saidas da Unidade de Controle (UC).

NOTA!

Caso ocorra perda de comunicacao entre a Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Expanséo
Digital (EDU), todas as safdas da Unidade de Expanséo Digital (EDU) sdo abertas. Apés restabelecida
a comunicacéo e executado o comando de reset na Unidade de Controle (UC), as saidas da
Unidade de Expansdo Digital (EDU) voltam a operar conforme configuragéo. Se a comunicacdo
for restabelecida e ndo executado o comando de reset de erros, as saidas digitais da Unidade de
Expansao Digital (EDU) permanecerdo abertas, mas é possivel verificar o estado das entradas digitais

através do pardmetro P086.

J

Os parémetros PO12 e PO13 apresentam o estado das entradas e saidas digitais da Unidade de Controle

(Ua),

respectivamente.

PO12 - Estado das Entradas Digitais |11 a 14

Faixa de bit 0 = I Padréo: -
Valores: bit 1 =12
bit2 =13
bit 3 = 14
Propriedades: RO
Descrigo:
Monitora o estado das entradas digitais da Unidade de Controle (UC).

Ex: PO12 = 12 = 1100b. Significa que as entradas digitais 13 e 14 estdo acionadas.
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PO13 - Estado das Saidas Digitais O1 a O4

Faixa de bit 0 = O1 Padréo:
Valores: bit 1 = O2
bit 2 = O3
bit 3 = O4
Propriedades: RO
Descrigao:

Monitora o estado das saidas digitais da Unidade de Controle (UC).
Ex: PO13 = 12 = 1100b. Significa que as saidas digitais O3 e O4 estdo acionadas.

Os parémetros P086 e PO87 apresentam o estado das entradas e saidas digitais da Unidade de Expanséo Digital
(EDU), respectivamente.

P086 - Estado das Entradas Digitais 15 a 110

Faixa de 0a 63 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Monitora o estado das entradas digitais da Unidade de Expanséo Digital (EDU).

Ex: P086 = 42 = 101010b. Significa que as entradas digitais 16, 18 e 10 estdo acionadas.

P087 - Estado das Saidas Digitais O5 a O8

Faixa de bit 0 = O5 Padréo:
Valores: bit 1 = O6
bit 2 = O7
bit 3 = O8
Propriedades: RO
Descrigdo:

Monitora o estado das saidas digitais da Unidade de Expansédo Digital (EDU).

Ex: PO87 = 10 = 1010b. Significa que as saidas digitais O6 e O8 estdo acionadas.

N
@ NOTA!
O contetdo dos parédmetros P012, PO13 e PO87 representa um nimero em bindrio, onde cada bit
corresponde a um estado l6gico. Na HMI o seu conteddo é mostrado em bindrio. O conteddo do
parémetro PO86 é mostrado em decimal. J

~
J

1:7? NOTA!

Caso ocorra perda de comunicacdo entre a Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Expansao
Digital (EDU), o estado das entradas e saidas da Unidade de Expanséo Digital (EDU) informados
nos parametros P086 e PO87 serdo O (zero). Apés restabelecida a comunicacéo, sem a execucdo do
comando de reset na Unidade de Controle (UC), é possivel verificar o estado das entradas digitais

da Unidade de Expanséo Digital (EDU) através do pardmetro PO86, o estado das saidas informados

no parédmetro PO87 permanecerd O (zero) enquanto néo for executado o comando reset de erros.

-

o
Ne)
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5.4 MODOS DE OPERACAO

O SRW 01 apresenta 8 modos de operacdo. O modo de operacdo é selecionado através do parédmetro
P202.

P202 - Modo de Operacao

Faixa de
Valores:

0 = Transparente Padréo: 1

1 = Relé de Sobrecarga

2 = Partida Direta

3 = Partida Reversa

4 = Partida Estrela-Triéngulo

5 = Partida Dahlander

6 = Partida Dois Enrolamentos (Pole Changing)

7 = PLC

Propriedades: Sys, CFG

Descricéo:

Selecdo do modo de operacdo do SRW 01.

As funcées das entradas e saidas digitais da Unidade de Controle sdo configuradas automaticamente conforme
a selegéo do modo de operacao, definindo de forma répida e simples as ligagdes entre botoeiras, contatores e o
SRW 01 na montagem de uma partida de motor. As entradas e saidas digitais da Unidade de Controle podem ser

monitoradas via Ladder/Fieldbus, embora tenham funcées especificas pré-definidas.

Todos os modos de operacao, exceto PLC, permitem a monitoracdo do motor.

A\  ATENCAO!
A alteragdo do pardmetro P202 somente é possivel com o motor desenergizado.

@ NOTA!

A alteracéo do modo de operacdo (P202) altera a funcéo das entradas e saidas digitais da Unidade

de Controle.

47> NOTA!

As funcées de comando (liga/desliga), pré-definidas para as entradas digitais em cada modo
de operagdo, exceto modo transparente, sobrecarga e PLC, podem ser modificadas através dos
marcadores de bit do sistema, SX3001 (Desliga), SX3002 (Liga Direto/Vel. Alta) e SX3003 (Liga
Reverso/Vel. Baixa). Utilize estes marcadores no programa do usuério Ladder e configure a selecéo
do comando local (P229) ou comando remoto (P232) para o valor 2 (USB/Ladder).
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5.4.1 Realimentagéo do SRW 01

Os parametros P208, P209 e P211 configuram a realimentacdo (check back) do SRW 01 para cada modo
de operacéo, garantindo que o motor foi realmente acionado e verificando se assim permanece, até que
um comando de parada seja identificado ou assegurando que o motor permanece em repouso até que seja
identificado um comando de partida. As entradas digitais que podem ser utilizadas como check back dependem

do Modo de Operacao (P202). Consulte os esquemas de ligacdo a seguir.

P208 - Tipo de Realimentag¢édo (Check Back)

Faixa de 0 = Corrente do Motor Padréo: O
Valores: 1 = Entrada Digital Ix
2 = Simulagdo
Propriedades: Sys, CFG
Descricao:

Define a realimentacéo do controle de acionamento/desacionamento do motor.

' N\
@ NOTA!

O parémetro P208 configurado para simulacdo (P208 = 2) ndo monitora o acionamento/
desacionamento do motor. Portanto, deve ser utilizado apenas para teste.

Se P208 = 1 configurado para Entrada Digital, deve-se verificar qual o Modo de Operacéo (P202)
e qual entrada digital, para este modo de operacdo, possui a funcéo de Check Back. Se ajustado
para corrente do motor (P208 = 0), a entrada digital pré-definida como sinal de Check Back passa
a estar livre para o usudrio, podendo ser utilizada, por exemplo, para causar uma Falha Externa

9 (vide item 5.7.2). )

a
Faixa de 0,1a99,0s Padrédo: 0,5s 5
Valores:

Propriedades: Sys, CFG
Descricao:

Define o tempo méximo de espera do sinal de realimentacéo para assegurar a execucéo dos comandos de liga
e desliga.

Se a Unidade de Controle (UC) identificar um comando de liga e néo receber o sinal de realimentacéo dentro do
tempo definido em P209, serd gerado um erro e a Unidade de Controle (UC) sinalizard através do LED de STATUS
e mensagem “E0078” na HMI.

Se a Unidade de Controle (UC) identificar um comando de desliga e permanecer recebendo o sinal de realimentacéo
dentro do tempo definido em P209, ser& gerado um erro e a Unidade de Controle (UC) sinalizard através do LED

de STATUS e mensagem “E0079” na HMI.

(4. NoOTA! A
Nas versdes de Firmware 1.34 e inferiores, o parémetro P209 era definido como Tempo de Ligamento
9 (Run Time). D
' - N\
ATENCAO!
& A partir da verséo de firmware V3.0x, a faixa de valores e a escala do Tempo de Execucéao (P209),
\ foram alteradas. De 100 a 2000 ms para 0,1 a 99,0 s. P,
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P211 - Tempo de Realimentacao (Check Back)

Faixa de 0,1099,0s Padréo: 0,55
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricéo:

Define o tempo de espera para que o sinal de realimentacédo retorne ao estado normal de funcionamento em caso
de mudanca do estado, sem o devido comando para mudanca.

A Unidade de Controle (UC) monitora continuamente o sinal de realimentacdo, se ele mudar sem o correspondente

comando de liga/desliga, ela aguardard que o mesmo retorne ao estado normal durante o tempo mdéximo ajustado
em P211.

Se apés a confirmacéo da execucdo do comando de parada a Unidade de Controle (UC) identificar a mudanca
de estado do sinal de realimentacdo, sem o devido comando de liga, serd gerado um erro e a unidade de controle
sinalizard através do LED de STATUS e mensagem “E0080” na HMI.

Se apés a confirmacdo da execucéo do comando de liga a Unidade de Controle (UC) identificar a mudanca
de estado do sinal de realimentacéo, sem o devido comando de parada, serd gerado um erro e a Unidade de
Controle (UC) sinalizard através do LED de STATUS e mensagem “E0081” na HMI.

C ATENCAO!
A partir da versdo de firmware V3.0x, a faixa de valores e a escala do Tempo de Realimentacéo
(P211), foram alteradas. De 0 a 2000 ms para 0,1 a 99,0s.

O diagrama a seguir exemplifica o funcionamento da verificacéo do sinal de realimentacéo para verificacéo:

& Check Back comando de partida.
& Check Back comando de parada.
& Check Back parado.

& Check Back funcionamento.

1

Partida

Parada

m
~
O
m
[e0]
o

Erro

L]
]

Reset

CheckBack| 1]

Imotor / Aux. Ix — |_||_| — — — — — —
P209 P211 P209 P209 P209 P209 P211 P209 P211

Figura 5.1 - Diagrama de funcionamento da verificacdo do sinal de Check Back
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5.4.2 Modo Transparente

O modo transparente permite que o usudrio desenvolva sua aplicacéo utilizando linguagem Ladder através
do software WLP O programa pode ter um tamanho mdaximo de 64KB.

As entradas e safdas digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade da aplicacéo e séo configuradas
de acordo com a tabela 5.2.

Tabela 5.2 - Configuracéo das entradas e saidas digitais para modo de operacéo Transparente

Entrada/Saida Digital Fungéo
I Livre
12 Livre
13 Livre
14 Livre
o1 Ladder
02 Ladder
O3 Ladder
O4 Ladder

A\ ATENCAO!
No modo transparente, caso ocorra Erro ou Trip, a Unidade de Controle (UC) ndo desligard

automaticamente suas saidas. As protecées deverdo ser programadas pelo usudrio utilizando os bits
de Erro ou Trip nas légicas Ladder da Unidade de Controle (UC).

5.4.2.1 Esquema de Ligagao - Modo Transparente

O esquema da figura 5.2 apresenta um exemplo da utilizacdo da Unidade de Controle (UC), no modo de
operacdo Transparente com acionamento através das entradas digitais em 24 Vcc, em que na programagéo
Ladder a entrada digital 11 liga/desliga o motor, a entrada digital 12 é utilizada como sinal de Check Back e
a saida digital O1 aciona o motor.

R/L

s/L2

"3

mrﬂ}L—— -
> 1>

K1 [:}.\.;._\.;_.\ . 150]—\;«’31 K11

St S2 " 12 13 14 Ic Al

SRWO1-UC -

L1 L2 L3

SRW01-CB

R ]
RRERERE

SRWO1-UMC

Figura 5.2 - Esquema de ligagdo para o Modo de Operacdo Transparente ufilizando entradas digitais em 24 Vec
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Para a unidade de controle (UC) com entradas digitais em 110 Vca é destacada a modificag@o do esquema
na figura 5.3.

Figura 5.3 - Detalhe da modificacdo para acionamento utilizando entradas digitais em 110 Vac

5.4.3 Modo Relé de Sobrecarga

5-14

Neste modo de operacdo a Unidade de Controle (UC) apresenta caracteristicas de funcionamento semelhantes
a um relé de sobrecarga, utilizando uma saida digital NA (normalmente aberta) e outra NF (normalmente

fechada). As demais safdas digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade do usudrio (livre).

Em caso de TRIP a saida NF abre e a saida NA fecha. A saida NF deve ser utilizada em série com a bobina

do contator de partida do motor, para desligé-lo no caso de TRIP J& a saida NA pode ser utilizada para

acionamento de alarme ou Idmpada de sinalizacdo.

As entradas e saidas digitais séo configuradas conforme tabela 5.3.

Tabela 5.3 - Configuracéo Padréo das entradas e saidas digitais para modo de operacéo Relé de Sobrecarga

Entrada/Saida Digital Funcéo
il Livre
12 Livre
13 Livre
14 Livre
o1 TRIP - NA
02 TRIP - NF
O3 Ladder
O4 Ladder
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5.4.3.1 Esquema de Ligagdo — Modo Relé de Sobrecarga

O esquema da figura 5.4 apresenta um exemplo da utilizacdo da Unidade de Controle (UC), no modo de
operacdo Relé de Sobrecarga onde as entradas digitais |1 a 14 acionadas em 24 Vcc, e as saidas digitais O3

e O4 podem ser utilizadas conforme a necessidade do usudrio.

R/L

S/L

/L

r 110 .. 240 VAC/VDC 50/60Hz ]
°‘|'EF|' A R/LY
> | 1> "
aHR- Q2HH-
1

—
-

1 3 1 JF 1 I
A\ ) SOFYA s1FAs2fFHAs3F
e el | \*1 \*1 VAssry

°sT 82 w2 13 & IC Al
SRWO1-UC N N NN
L2 |13
SRWO1-UMC SRWO1=CA
T |12 |13 i \
ct lot oo fes Jos Jea  Jos
Al
U \4 w K1
A2
M
3nL L

Figura 5.4 - Esquema de ligacéo para o Modo de Operagéo Relé de Sobrecarga utilizando entradas digitais em 24 Vec

Para a unidade de controle (UC) com entradas digitais em 110 Vca é destacada a modificacéo do esquema

na figura 5.5.

[ wesmpme

|
‘ R/L1 |

N

| b |
ii
SO}VESWJ—VT%VT%V} ‘
Lsz n iz °i3 i i %
L - - _

Figura 5.5 - Detalhe da modificacdo para acionamento utilizando entradas digitais em 110 Vac
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5.4.4 Modo Partida Direta

Neste modo é configurada uma chave de partida direta para motores monofdsicos ou trifésicos, no qual a
saida digital O1 é reservada para acionamento do contator de partida do motor (uso interno). As demais
saidas digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade do usudrio (livres).

Em caso de TRIP a saida O1 desliga o contator de partida, desligando o motor.

Para o esquema de ligacdo da Unidade de Controle (UC) apresentado no item 5.4.4.1, as entradas e saidas
digitais sdo configuradas conforme tabela 5.4.

Tabela 5.4 - Configuracao das entradas e saidas digitais para modo de operacdo Partida Direta

FungGo
Comando Local/Remoto utilizando Entradas Digitais
Entrada/Saida Digital Légica Controle Légica Controle
3 fios (P230 = 1) 2 fios (P230 = 0)
(Botoeiras) (Chave)
I Botdo Desliga Livre
12 Botdo Liga Chave Liga/Desliga
13 (%) Check Back
14 Livre
o1 Liga Contator
02 Ladder
03 Ladder
O4 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.

i_7° NOTA!

No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor

padréo de fabrica é P208 = 0, Check Back por Corrente do Motor. Se P208 = 0 a entrada digital
I3 passa a estar livre para o usudrio.
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5.4.4.1 Esquema de Ligacéo - Partida Direta
O esquema da figura 5.6 apresenta um exemplo da utilizacdo da Unidade de Controle (UC), no modo de
operacdo Partida Direta com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc,

utilizando légica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1).

R/L1

s/L2

T3

QU HR-A---\--

3
SN W\
K1E'|:}— 2 |4 |6

SRWO1-UC
L1 L2 (L3

SRWO1-UMC SRWO01-CB

T1 |T2 (T3

Figura 5.6 - Esquema de ligacdo para o Modo de Operagéo Partida Direta utilizando entradas digitais em 24 Vec e

acionamento por botoeiras (P230 = 1)

Para a unidade de controle (UC) com entradas digitais em 110 Vca é destacada a modificacéo do esquema na
Figura 5.7 (a).

Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, e em 110 Vca, utilizando légica

de controle a dois fios (chave) (P230 = 0) séo destacadas as modificacdes do esquema na Figura 5.7 (b) e (c).

/7 110 VAC 50/60 Hz “ ‘ 110 ... 240 VAC/VDC 50/60 Hz ‘ [ 110 VAC 50/60 Hz ‘
‘ R/L1 i ‘ R/L1 i ‘ R/L1 i
| N | N | N |
iR ot -

| 0 | el e |
‘ 1> ‘ ‘ 41> ‘ ‘ 1> ‘
‘ sowd S1 K1 ‘ ‘ soffd K1 ‘ ‘ soffd K1 ‘
S2 1 12 13 14 IC Al S2 il 12 13 14 IC Al S2 11 12 13 14 IC Al

- - - - 4 = - - ] | |

(a) (b) (c)

Figura 5.7 (a) - Detalhe da modificacdo para acionamento utilizando entradas digitais em 110 Vac e acionamento por
botoeiras (P230 = 1)

(b) - Detalhe da modificagdo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 Vcc e

(¢) - Entradas digitais em 110 Veca, ambas com acionamento por chave (P230 = 0)
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5.4.4.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Direta

i 10

Partida

Parada

O1 - K1 e e e

TRIP
Reset —|

Check Back
Imotor / Aux. 13

Figura 5.8 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacéo Partida Direta
5.4.5 Modo Partida Reversora

Neste modo é configurada uma chave de partida reversora para motores trifdsicos. As saidas digitais O1 e
O2 sdo reservadas (uso interno) para o acionamento dos contatores de partida do motor. As demais saidas

digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade do usudrio (livres).

Em caso de TRIP, as saidas digitais O1 e O2 desligam os contatores de partida, desligando o motor. Para o
esquema de ligacdo da Unidade de Controle (UC) apresentado no item 5.4.5.1, as entradas digitais séo

configuradas conforme tabela 5.5.

Tabela 5.5 - Configuracéo das entradas e saidas digitais para modo de operacéo Partida Reversora

Fungao

Comando Local/Remoto utilizando Entradas Digitais

Entrada/Saida Digital

Légica Controle
3 fios (P230 = 1)
(Botoeiras)

Légica Controle
2 fios (P230 = 0)
(Chave)

Botdo Desliga

Livre

12 Botdo Liga Direto Chave Liga Direto/Desliga
13 Botdo Liga Reverso Chave Liga Reverso/Desliga
14 (%) Check Back
Ol Liga Contator Direto
02 Liga Contator Reverso
o3 Ladder
O4 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicagéo.

@ NOTA!

No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padrdo de fébrica é P208 = 0, Check Back por Corrente do Motor. Se P208 = 0 a entrada digital

|4 passa a estar livre para o usudrio.
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4 D

q:; NOTA!

E possivel realizar a reversdo do motor de duas maneiras:
Através de um comando de parada seguido do comando de reverséo.

M Atfravés de um comando de reversdo sem necessidade do comando de parada. Desta maneira,

o comando de reversdo somente serd executado apds o tempo definido no parédmetro P212.

(. J
P212 - Tempo de Transicdo do Motor

Faixa de 0,01 a 99,00 s Padréo: 0,05s
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descrigo:

Define o tempo de Transicdo entre o chaveamento dos contatores de partida do motor. Utilizado na mudanca
de direcéo no modo Partida Reversora (P202 = 3), na conversdo de estrela para triingulo no modo de partida
Estrela-Triangulo (P202 = 4) e na mudanca de velocidade para os modos Partida Dahlander (P202 = 5) e Dois
Enrolamentos (P202 = 6).

/4. ATENCAO!
A partir da versdo de firmware V3.0x, a faixa de valores e a escala do Tempo de Transicéo do Motor
(P212), foram alteradas. De 50 a 5000 ms para 0,01 a 99,00 s.

5.4.5.1 Esquema de Ligacao - Partida Reversora

O esquema da figura 5.9 apresenta um exemplo da utilizacdo da Unidade de Controle (UC), no modo de
operacdo Partida Reversora com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc,

utilizando légica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1).

R/L1

s/L2

/L3

atHRE-\---%--

L> >0

iy e

L1 L2 L

SRWO1-UC

SRWO1-UMC SRWO1=CB

T (T2 |T3

Figura 5.9 - Esquema de ligacdo para o Modo de Operagéo Partida Reversora utilizando entradas digitais em 24 Vec e

acionamento por botoeiras (P230 = 1)
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Para a unidade de controle (UC) com entradas digitais em 110 Vca é destacada a modificacéo do esquema
na figura 5.10 (a). Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, e em 110
Vca, utilizando légica de controle a dois fios (chave) (P230 = 0) séo destacadas as modificacées do esquema
na figura 5.10 (b) e (c).

’7777777“ 110 ... 240 VAC/VDC 50/60 Hz j ’7777777“

R/L1

(a) (b) (c)

Figura 5.10 (a) - Detalhe modificacdo para acionamento utilizando entradas digitais em 110 Vac e acionamento por

botoeiras (P230 = 1)
(b) - Detalhe modificagdo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 Vcc e

(¢) - Entradas digitais em 110 Vca, ambas com acionamento por chave (P230 = 0)

5.4.5.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Reversora

Partida |_| |_|

Direta
Partida |_| |—|
Reversa | ]
Parada
Tempo de |:|
Transicdo do Motor P212

01 - K1 | | Tm—

02 - K2 - ] [
TRIP m
Reset ]

CheckBock| [ ] [I— [ —

Imotor / Aux. 14

Figura 5.11 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacéo Partida Reversora
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5.4.6 Modo Partida Estrela-Tridngulo

Neste modo é configurada uma chave de partida estrela-tridngulo para motores trifésicos. As saidas digitais
O1 e O3 sdo reservadas (uso interno) para o acionamento do motor em ligacdo estrela e as safdas digitais
O1 e O2 para o acionamento do motor em tridingulo. A saida digital O4 pode ser utilizada conforme a
necessidade do usudrio (livre).

Em caso de TRIP, as saidas digitais O1, O2 e O3 desligam os contatores de partida, desligando o motor. Para o
esquema de ligacdo da Unidade de Controle (UC) apresentado no item 5.4.6.1, as entradas e saidas digitais
séo configuradas conforme tabela 5.6.

Tabela 5.6 - Configuracdo das entradas e saidas digitais para modo de operacdo Partida Estrela-TriGngulo

Funcao
Comando Local/Remoto utilizando Entradas Digitais
Entrada/Saida Digital Légica Controle Légica Controle
3 fios (P230 = 1) 2 fios (P230 = 0)
(Botoeiras) (Chave)
I Botdo Desliga Livre
12 Botdo Liga Chave Liga/Desliga
13 (%) Check Back K1-K2
14 () Check Back K1-K3
o1 Liga Contator K1
02 Liga Contator Tringulo K2
O3 Liga Contator Estrela K3
O4 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicacéo.

4.7 NOTA!

No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padrdo de fébrica é P208 = 0, Check Back por Corrente do Motor. Se P208 = 0 as entradas digitais

I3 e 14 passam a estar livres para o usudrio.

O tempo de espera entre a partida estrela e a partida tringulo é configurado através do pardmetro P210.

P210 - Tempo Estrela-TriGngulo

Faixa de 1a999s Padréo: 25s
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descrigdo:

Define o tempo de espera para a transicdo da partida estrela-triéngulo.

e » 2
C ATENCAO!
A partir da verséo de firmware V3.0x, a faixa de valores do Tempo Estrela-Tridngulo (P210), foi alterada.
Dela99sparala?99s.
Partidas normais P210 < 15 s. Para partidas prolongadas (elevada inércia) deve-se ajustar as
especificacées dos componentes do sistema de partida, ou seja, condutores, contatores, classe de
disparo do relé (P640), etc.
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5.4.6.1 Esquema de Ligagéo - Partida Estrela-Tridngulo

O esquema da figura 5.12 apresenta um exemplo da utilizacdo da Unidade de Controle (UC), no modo de
operacdo Partida Estrela-Tringulo com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24

Ve, utilizando légica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1) e medicédo de corrente em triGngulo.

R/LI
s/L2
TS
T o e maseme ]
110 ... 240 VAC/VDC 50/60Hz
°"ﬂﬁ'>“‘\“ ‘ R i
>
‘ QR Q2HR-
1 1
‘ I | I
J ‘ Ll | LR
1 3 5 1 3 J5 1 3 5 K1
K1 Ao\ K2 A-ho) K3 S W
C:}aac C:}zAt E"}zte ‘5‘35"] |
KZ\ K!\ |
s1 %—2‘ " 12 13 4 Ic AI_]
TR SRWO1-UC e
SRWO1-UMC SRW01-CB —I—I _I
T 12 |T: \ L \n l
1 3 c1 Lot 2 lc3 3 4 4
s >\_L/<_ " K1C K2 K3

Figura 5.12 - Esquema de ligacGo para o Modo de Operacédo Partida Estrela - utilizando entradas digitais em 24 Vcc e

acionamento por botoeiras (P230 = 1) e medi¢do de corrente em triGngulo

e " N
iii ATENCAO!
Se a Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou a Unidade de Medicao de Corrente/Tenséo (UMCT)
for inserida na conexdo triéngulo (ligagdo tipica), o valor da corrente nominal do motor (P401)
deverd ser ajustado para \}_ da corrente de placa do motor (In).
3
Exemplo: Corrente nominal do motor (In) = 100 A
P401 = Inx
3
P401 = 100 x|
V3
P401 = 57,7 A
S J

Para a unidade de controle (UC) com entradas digitais em 110 Vca é destacada a modificagdo do esquema
na figura 5.13 (a). Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, e em 110 Vca,
utilizando légica de controle a dois fios (chave) (P230 = 0) é destacada as modificacdes do esquema na

figura 5.13 (b) e (c).
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’7 110 ... 240 VAC/VDC 50/60 Hz j ’7 110 VAC 50/60 Hz

(a) (b) (c)

Figura 5.13 (a) - Detalhe modificagéo para acionamento utilizando entradas digitais em 110 Vac e acionamento por botoeiras
(P230 = 1)

(b) - Detalhe modificagéo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 Vcc e

(c) - Entradas digitais em 110 Vca, ambas com acionamento por chave (P230 = 0)

5.4.6.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Estrela-Tringulo

Partida |_| I_*‘
Parada I—I —

01 - K1 I ST ORE g s et

O3 - K3 .__E?_-]--G---- aaaaaaaaaaa
Tempo de —p
Transicdo do Motor P12

02 - K2 f—————— i

TRIP

Reset j

Check Back

Imotor

Check Back ) o

Aux. 13 - A

Check Back I J [
Aux. 14 - Y MEREIAT BT

Figura 5.14 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacéo Partida Estrela-Triangulo
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5.4.7 Modo Partida Dahlander

Neste modo é configurada uma chave de partida para motores trifdsicos Dahlander. A saida digital O1 é
reservada (uso interno) para acionamento do motor na velocidade baixa. As saidas O2 e O3 sdo reservadas
(uso interno) para o acionamento do motor na velocidade alta. A safda digital O4 pode ser utilizada conforme

a necessidade do usudrio (livre).
Em caso de TRIP as saidas digitais O1, O2 e O3 desligam os contatores de partida, desligando o motor.

Para o esquema de ligacéo da Unidade de Controle (UC) apresentado no item 5.4.7.1, as entradas e saidas

digitais sdo configuradas conforme tabela 5.7.

Tabela 5.7 - Configuracéo das entradas e saidas digitais para modo de operacéo Partida Dahlander

Fungéo
Comando Local/Remoto utilizando Entradas Digitais
Entrada/Saida Digital Légica Controle Légica Controle
3 fios (P230 = 1) 2 fios (P230 = 0)
(Botoeiras) (Chave)
1 Botdo Desliga Livre
12 Botdo Liga Velocidade Alta Chov:ll;;g/cllj\e/selli;gdade
3 Botdo Liga _Velocidode Chave !_igo Velgcidode
Baixa Baixa/Desliga
14 () Check Back
O1 Liga Contator Velocidade Baixa (K1)
02 Liga Contator Velocidade Alta (K2)
O3 Liga Contator Velocidade Alta (K3)
O4 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicacéo.

@ NOTA!

No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padréo de fébrica é P208 = 0, Check Back por Corrente do Motor. Se P208 = 0 a entrada digital

|4 passa a estar livre para o usudrio.

i~ NOTA! A

No modo Partida Dahlander o parédmetro P401 é programado com a corrente nominal para velocidade
baixa e o pardmetro P402 deve ser programado com a corrente nominal para velocidade alta do

motor.

5~ NOTA! A

A velocidade do motor pode ser alterada com o motor ligado apés transcorrido o tempo ajustado
em P212.
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5.4.7.1 Esquema de Ligagéo - Partida Dahlander

O esquema da figura 5.15 apresenta um exemplo da utilizacdo da Unidade de Controle (UC), no modo de
operacéo Partida Dahlander com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc,

utilizando légica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1).

SRWO1-UC

SRWO1-UMC SRWO1-CO

T (T2

1
Ksl::j\z \4 \s K‘EIP\]:\4\= KZE'IJ\‘: \14 \s

Figura 5.15 - Esquema de ligacGo para o Modo de Operagéo Partida Dahlander utilizando entradas digitais em 24 Vcc e

acionamento por botoeiras (P230 = 1)

Para a unidade de controle (UC) com entradas digitais em 110 Vca é destacada a modificacéo do esquema
na figura 5.16 (a). Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc,e em 110

Vca, utilizando légica de controle a dois fios (chave) (P230 = 1) é destacada as modificacées do esquema
na figura 5.16 (b) e (c).

(a) (b) (c)

Figura 5.16 (a) - Detalhe modificacéo para acionamento utilizando entradas digitais em 110 Vac e acionamento por botoeiras
(P230 =1)

(b) - Detalhe modificagdo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 Vcc e

(c) - Entradas digitais em 110 Veca, ambas com acionamento por chave (P230 = 0)
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5.4.7.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Dahlander

Velocidade |_| |_|

Baixa

Velocidade |_|

Alta
Parada |_|

f—

212

[ ]

O1 -K1

Tempo de
Transicdo do Motor

02 -K2

O3 -K3

=
N

TRIP

Reset

Check Back

Imotor

Check Back
Aux. 14

)| P

[ ] [ ]
[ 1 [ 1]

Figura 5.17 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operacédo Partida Dahlander

5.4.8 Modo Partida Dois Enrolamentos (Pole Changing)

Neste modo é configurada uma chave de partida para motores trifdsicos de dois enrolamentos. A saida digital
O1 éreservada (uso interno) para o acionamento do motor na velocidade baixa. A saida digital O2 é reservada

(uso interno) para o acionamento do motor na velocidade alta.
As saidas digitais O3 e O4 podem ser utilizadas conforme a necessidade do usudrio (livres).

Em caso de TRIP as saidas digitais O1 e O2 desligam os contatores de partida, desligando o motor. Para o
esquema de ligacdo da Unidade de Controle (UC) apresentado no item 5.4.8.1, as entradas e saidas digitais

séo configuradas conforme tabela 5.8.

Tabela 5.8 - Configuracao das entradas e saidas digitais para Modo de Operacédo Partida Dois Enrolamentos

Funcao
Comando Local/Remoto utilizando Entradas Digitais

5-26

Entrada/Saida Digital

Légica Controle
3 fios (P230 = 1)
(Botoeiras)

Légica Controle
2 fios (P230 = 0)
(Chave)

Botdo Desliga

Livre

Chave Liga Velocidade

12 Botdo Liga Velocidade Alta Alta/Desliga
3 Botdo LigBo Yelocidade Chave !_igo Vechidee
aixa Baixa/Desliga
14 Check Back
O1 Liga Contator Velocidade Baixa (K2)
02 Liga Contator Velocidade Alta (K1)
O3 Ladder
O4 Ladder

(*) Ajustar P208 de acordo com a aplicacdo.
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@ NOTA!

No exemplo acima o sinal de Check Back foi configurado para entrada digital, P208 = 1. O valor
padrdo de fabrica é P208 = 0, Check Back por Corrente do Motor. Se P208 = 0O a entrada digital

|4 passa a estar livre para o usudrio.

i NOTA! )
No modo Partida Dois Enrolamentos o pardmetro P401 é programado com a corrente nominal
para a velocidade baixa, e o parGmetro P402 deve ser programado com a corrente nominal para
a velocidade alta do motor. )

i NOTA! )
A velocidade do motor somente poderd ser alterada com o motor ligado apds transcorrido o tempo
ajustado em P212. y

5.4.8.1 Esquema de Ligacéao - Partida Dois Enrolamentos

O esquema da figura 5.18 apresenta um exemplo da utilizacdo da Unidade de Controle (UC), no modo de
operacdo Partida Dois Enrolamentos com acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em

24 Vcc, utilizando légica de controle a trés fios (botoeiras) (P230 = 1).

[ 0. 240 wopwe soeom |

R/LS | R/L i

s/L2 | |
/L3 atHf- Q2HP-
| ber |+
| T

Ty | |

L S0 sw) sz—)m\_;ﬂ
ST J’s‘z (BRCERCERCERCERG] |
R _

1 e i SRWO1-UC

SRWO1-CB

RERENA:

SRWO1-UMC

=

Figura 5.18 - Esquema de ligacGo para o Modo de Operacédo Partida Dois Enrolamentos utilizando entradas digitais em 24 Vcc

e acionamento por botoeiras (P230 = 1)
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Para a unidade de controle (UC) com entradas digitais em 110 Vca é destacada a modificacéo do esquema
na figura 5.19 (a). Para acionamento através das entradas digitais (P229 ou P232 = 0) em 24 Vcc, e em 110 Vea,

utilizando légica de controle a dois fios (chave) (P230 = 1) sdo destacadas as modificacées do esquema na
figura 5.19 (b) e (c).

Figura 5.19 (a) - Detalhe modificagdo para acionamento utilizando entradas digitais em 110 Vac e acionamento
por botoeiras (P230 = 1)
(b) - Detalhe modificagéo para acionamento utilizando entradas digitais em 24 Vcc e

(c) - Entradas digitais em 110 Veca, ambas com acionamento por chave (P230 = 0)

5.4.8.2 Diagrama de Funcionamento - Partida Dois Enrolamentos

Velocidade 1_‘ rl

Baixa

Velocidade m

Alta

Parada |_|

O1-K2

Tempo de
Transicéo do Motor

02 -K1

TRIP

Reset

Check Back

Imotor

Check Back
Aux. 14

Figura 5.20 - Diagrama de funcionamento para o Modo de Operagéo Partida Dois Enrolamentos

5-28



Parametrizacao

5.4.9 Modo PLC

Neste modo de operacao a Unidade de Controle (UC) néo utiliza a UMC/UMCT, logo, somente poderdo ser
habilitadas as protecées térmica por PTC (P644) para o SRWO1-PTC, a protecéo por Fuga & Terra (P631) para
o SRWOT-RCD e a protecéo por falha Externa (P606). Neste modo o SRW 01 funciona semelhante a um PLC,
permitindo que o usudrio desenvolva sua aplicacéo utilizando linguagem ladder, através do software WLP. Pode

ser também utilizado como uma expansao remota de /O, ndo necessitando de um programa ladder.

As entradas e saidas digitais podem ser utilizadas conforme a necessidade da aplicacéo, operadas de forma

remota e sGo configuradas conforme tabela 5.9.

Tabela 5.9 - Configuracéo das entradas e saidas digitais para Modo de Operacdo PLC

Entrada/Saida Digital Funcéo
I Livre
12 Livre
13 Livre
14 Livre
O1 Ladder
02 Ladder
O3 Ladder
O4 Ladder

& ATENCAO!
No modo PLC, caso ocorra Erro ou Trip a Unidade de Controle (UC) néo desligard automaticamente
suas saidas. Esta protecdo deverd ser programada pelo usudrio utilizando os bits de Erro e Trip nas
|6gicas Ladder da Unidade de Controle (UC).

@ NOTA!

Verifique na etiqueta de identificacdo ou na etiqueta de adverténcia do produto, qual o modelo da
unidade de controle (UC) adquirida:

Protecdo por PTC (SRWO1-PTC) ou

Fuga & Terra (SRWO1-RCD).
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5.4.9.1 Esquema de Ligagéo - Modo PLC

O esquema da figura 5.21 apresenta um exemplo da utilizacéo da Unidade de Controle (UC) no modo de

operacdo PLC, com acionamento através das entradas digitais em 24 Vcc.

SRWO1-UC

Figura 5.21 - Esquema de ligacdo para o Modo de Operacdo PLC utilizando entradas digitais em 24 Vec

Para a unidade de controle (UC) com entradas digitais em 110 Vca é destacada a modificacéo do esquema
na figura 5.22.

C owcsomone ]
‘ R/L1 i
| Tl
]
‘SOJ—VTSWEW]SH—VTH—\;UE ‘
Lsz n iz 013 i i “H
Lo - _

Figura 5.22 - Detalhe da modificacdo para acionamento utilizando entradas digitais em 110 Vac
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5.5 CONFIGURAR MOTOR

Para uma eficiente protecdo do motor, é necessdria a configuracéo dos pardmetros conforme os dados de

placa do motor.

P295 - Unidade de Medicao de Corrente e/ou Tensdo (UMC/UMCT)

Faixa de 0 = UMCO/UMCTO (0,25 - 2,5 A) Padréao: 1
Valores: 1 = UMC1/UMCT1 (0,5-5A)

2 = UMC2/UMCT2 (1,25-12,5 A)

3 = UMC3/UMCT3 (2,5 -25 A)

4 = UMC4/UMCT4 (12,5 -125 A)

5 = UMC5/UMCT5 (42 — 420 A)

6 = UMC6/UMCT6 (84 — 840 A)

7 = UMC1/UMCT1 + TC externo

Propriedades: Sys, CFG
Descricao:

Seleciona a Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT) que
serd conectada a Unidade de Controle (UC). Para mais informacées, consulte os itens 3.5 e 3.6 deste manual.

/ N\

g:ff NOTA!

A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do LED de STATUS (Vermelho) e mensagem "E0082"
na HMI se a corrente nominal do motor (P401/P402) estiver fora da faixa da UMC/UMCT. Nesta
condicdo, ndo permite o acionamento do motor, enquanto a condicdo de erro permanecer e saindo
automaticamente da condicdo de erro quando o ajuste for vélido, sem necessidade do comando de
reset, sinalizando através do LED de STATUS (Verde) e limpando a mensagem "E0082" na HMI.

Nas versdes de Firmware 1.34 e inferiores, o parémetro P295 era definido como Corrente do TC.

[@ NOTA!

P296 - NUmero de Voltas pela UMC/UMCT

Faixa de 1al0 Padréo: 1
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricéo:

Define o nimero de voltas do secunddrio do TC externo dadas pela janela da UMC/UMCT. Disponivel somente
se a Unidade de Medicéo de Corrente ou Unidade de Medicao de Corrente/Tensdo selecionada em P295 = 7 e
aplicada principalmente quando se tem a corrente do secunddrio do TC menor que TA.
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P297 - Tipo do Motor

Faixa de 0 = Trifésico Padréo: O
Valores: 1 = Monofdsico

Propriedades: Sys, CFG

Descrico:

Seleciona o tipo de motor a ser conectado ao SRW 01.

@ NOTA!

A configuracdo default das protecdes depende do tipo de motor definido pelo parémetro P297,

monofdsico ou frifdsico.

P298 - Corrente no Primdrio do TC Externo

Faixa de 1 a 5000 A Padréo: 1A
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descrico:

Define a corrente no primdrio do TC externo. Disponivel somente se a Unidade de MedicGo de Corrente ou
Unidade de Medigéo de Corrente/Tensdo selecionada em P295 = 7.

P299 - Corrente no Secunddario do TC Externo

Faixa de 0=1,0A Padréo: O
Valores: 1=50A

Propriedades: Sys, CFG

Descrigdo:

Define a corrente no secunddrio do TC externo. Disponivel somente se a Unidade de Medicéo de Corrente ou
Unidade de Medicéo de Corrente/Tenséo selecionada em P295 = 7.

P799 - Ajuste do Ganho da UMC /UMCT

Faixa de 0,900 a 1,100 Padrao: 1,000
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Permite um ajuste fino no valor das correntes lidas da Unidade de Medicdo de Corrente (UMC) ou Unidade de
Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT). Disponivel somente se a Unidade de Medicdo de Corrente ou Unidade
de Medicéo de Corrente/Tensdo selecionada em P295 = 7. Retorna ao valor padréo, se alterada a Unidade de
Medicdo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicéo de Corrente/Tensdo (UMCT) em P295.

()]
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Exemplos de aplicacées utilizando TCs externos (P295 = 7).
Exemplo O1:

Corrente Nominal do Motor: 650 A, logo, P401 = 650.

Numero de voltas do secundério do TC externo dadas pela UMC/UMCT: 1 volta, logo P296 = 1.

Relacdo de Transformacdo do TC externo: 800:5, logo a Corrente no Primério do TC Externo é 800 A, P298 = 800
e a Corrente no Secunddrio do TC Externo é 5 A, P299 = 1.

Exemplo 02:

Corrente Nominal do Motor: 80 A, logo, P401 = 80.

Numero de voltas do secundério do TC externo dadas pela UMC/UMCT: 2 voltas, logo P296 = 2.

Relacdo de Transformacdo do TC externo: 100:1, logo a Corrente no Primério do TC Externo é 100 A, P298 = 100
e a Corrente no Secunddrio do TC Externo é 1 A, P299 = 0.

NOTA!
O SRW 01 informa a corrente média, POO3 e a corrente percentual, PO02 sem qualquer necessidade

de conversédo.

(4.7 NOTA!

A Unidade de Controle (UC) sinaliza através do LED de STATUS (Vermelho) e mensagem "E0082"
na HMI se a corrente nominal do motor (P401/P402) estiver fora da faixa da UMC/UMCT. Nesta
condicéo, ndo permite o acionamento do motor, enquanto a condicéo de erro permanecer e saindo
automaticamente da condicdo de erro quando o ajuste for vdlido, sem necessidade do comando
de reset, sinalizando através do LED de STATUS (Verde) e limpando a mensagem "E0082" na HMI.

. J

Exemplo: Mensagem "E0082" usando TCs externos com relacdo de transformacdo 200:1, com duas voltas do
secunddrio do TC pela UMC1/UMCT1, ndmero de voltas (n) n = 2, e Corrente Nominal do motor ajustada em
48 A.

Para o célculo da faixa de leitura de corrente utilizando-se TCs externos, obtém-se o fator de transformagdo (K)
dividindo-se a relacéo de transformacao 200:1, resultando em um fator K = 200. Como a faixa de corrente da
UMC1/UMCTT é de 0,5 a 5 A, com o uso do transformador de corrente externo de relacdo 200:1, a faixa de
corrente mdxima serd de 200 A e a minima serd de 0,5 x K/n, resultando em: 50 a 200 A.

Para mais informacées, consulte o item 3.7 deste manual.

P400 - Tensdo Nominal do Motor

Faixa de 0a 1000V Padréo: 380V
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a tensdo de alimentacdo do motor.
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P401 - Corrente Nominal 1 do Motor

Faixa de 0,0 a 5000,0 A Padréo: 0,5A
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a corrente nominal do motor.

Para os Modos de Operacéo transparente, relé de sobrecarga, partida direta, partida estrela-triangulo e partida
reversora, a corrente nominal do motor é ajustada através do parémetro P401.

& ATENCAO! A
Para o modo de operacao partida estrela-tringulo, o valor ajustado em P401 depende da posicao
de montagem da Unidade de Medicéo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicéo de Corrente/
Tensao (UMCT). Se a leitura da corrente for em tridngulo (ligagéo tipica), o valor da corrente nominal
do motor (P401) deverd ser ajustado para —= da corrente de placa do motor (In). Caso contrério,
L ajuste P401 para a corrente de placa do motor (leitura de corrente na linha de alimentacéo). y
Faixa de 0,0 a 5000,0 A Padrdo: 0,5 A
Valores:
Propriedades: Sys, CFG
Descrigéo:

Define a corrente nominal do segundo enrolamento do motor. Utilizado em motor Dahlander e dois
enrolamentos.

Para os Modos de Operacéo de duas velocidades: Dahlander e Dois Enrolamentos, a corrente nominal do

motor é ajustada utilizando os pardmetros P401 e P402, para os enrolamentos de baixa e alta velocidade,
respectivamente.

P404 - Poténcia Nominal do Motor

Faixa de 0,1 a 6553,5 kW Padréo: 75,0 kW
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a poténcia nominal do motor. Ajustar de acordo com os dados de placa do motor.

Se a poténcia indicada nos dados de placa estiver em CV ou hp, basta multiplicar o valor por 0,736 kW ou 0,746 kW,
respectivamente.
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P408 - Sequéncia de Fase do Motor

Faixa de 0= 1-2-3 Padréo: 0 = 1-2-3
Valores: 1 =3-2-1

Propriedades: Sys, CFG

Descricao:

Define a sequéncia de fase do motor utilizada na protecdo por Sequéncia de Fase, protegendo cargas que sé
podem girar num Unico sentido.

5.6 CONFIGURAR REDE DE COMUNICACAO

Para a troca de informacées via rede de comunicacéo, o SRW 01 dispée de varios protocolos padronizados

de comunicacéo, como Modbus — RTU, DeviceNet e Profibus DP

P084 - Tipo do Médulo de Comunicagéo

Faixa de 0 = Nenhum Padréo:
Valores: 1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet
3 = Profibus DP
Propriedades: RO
Descrigdo:

Apresenta o tipo de médulo de comunicagéo do SRW O1.

P313 - Acdo para Erro de Comunicacao

Faixa de 0 = Somente Indica Falha Padréo: O
Valores: 1 = Desliga Motor

2 = Desliga Motor e Zera Comandos

3 = Vai para Local

Propriedades: Sys, w
Descrigéo:

Define a acdo do SRW 01 quando ocorre um erro na comunicacéo.

@ NOTA!

Para mais detalhes referentes & configuracéo do relé para operar nesses protocolos, consulte os
Manuais de Comunicacdo do SRW 01.

@ NOTA!

O protocolo é selecionado através da insercéo do médulo de comunicacdo. O SRW 01 opera com
um protocolo de cada vez.

C ATENCAO!
O médulo de comunicacao que define o protocolo de comunicacéo deve ser inserido/retirado com
o SRW 01 desenergizado.
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5.6.1 Modbus-RTU

Parémetros para configuracéo e operacdo da interface Modbus—RTU.
P310 - Configuracao dos Bytes da Interface Serial
P314 - Watchdog Serial
P725 - Endereco do Médulo de Comunicacgéo
P726 - Taxa de Comunicacdo do DeviceNet / Modbus
P770 - Parametro de Leitura Programavel #1
P771 - Parametro de Leitura Programavel #2
P772 - Parametro de Leitura Programavel #3
P773 - Parametro de Leitura Programavel #4

P774 - Parametro de Leitura Programavel #5

P775 - Parametro de Leitura Programavel #6

P780 - Valor do Parédmetro de Leitura Programavel #1

5

. P781 - Valor do Pardmetro de Leitura Programavel #2
P782 - Valor do Paradmetro de Leitura Programavel #3
P783 - Valor do Paradmetro de Leitura Programavel #4

P784 - Valor do Pardmetro de Leitura Programavel #5

P785 - Valor do Parédmetro de Leitura Programavel #6

Para mais informacées, consulte o Manual da Comunicacdo Modbus-RTU, fornecido em formato eletrénico

no CD-ROM que acompanha o produto ou no site www.weg.net.

()]
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5.6.2 DeviceNet

Parémetros para configuracdo e operacéo da interface DeviceNet.

P703 - Reset de Bus Off

P705 - Estado do Controlador CAN

P706 - Contador de Telegramas CAN Recebidos
P707 - Contador de Telegramas CAN Transmitidos
P708 - Contador de Bus Off

P709 - Contador de Mensagens CAN Perdidas

P719 - Estado da Rede DeviceNet

P720 - Estado do Mestre DeviceNet

P725 - Endereco do Médulo de Comunicacao

P726 - Taxa de Comunicac¢do do DeviceNet / Modbus

P727 - Perfil de Dados para DeviceNet

P728 - Quantidade de Palavras Escravo para o Mestre
P729 - Palavra de Estado #1
P730 - Parametro Transmitido na Palavra #2

P731 - Para@metro Transmitido na Palavra #3

P732 - Paréimetro Transmitido na Palavra #4

P733 - Par@metro Transmitido na Palavra #5

P734 - Quantidade de Palavras Mestre para o Escravo
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P735 - Palavra de Controle #1

P736 - Parametro Recebido na Palavra #2

P737 - Parametro Recebido na Palavra #3

P738 - Paréimetro Recebido na Palavra #4

P742 - Parametro Transmitido na Palavra #6

P743 - Parametro Transmitido na Palavra #7

P744 - Parametro Transmitido na Palavra #8

P745 - Parémetro Transmitido na Palavra #9

P746 - Parametro Transmitido na Palavra #10

P747 - Parametro Transmitido na Palavra #11

P748 - Parametro Transmitido na Palavra #12

Para mais informacées, consulte o Manual da Comunicacao DeviceNet, fornecido em formato eletrénico no

CD-ROM que acompanha o produto ou no site www.weg.net.
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5.6.3 Profibus DP

Parémetros para configuracdo e operacdo da inferface Profibus DP
P725 - Endereco do Médulo de Comunicacgéo

P728 - Quantidade de Palavras Escravo para o Mestre
P729 - Palavra de Estado #1

P730 - Parametro Transmitido na Palavra #2

P731 - Parametro Transmitido na Palavra #3

P732 - Parametro Transmitido na Palavra #4

P733 - Parametro Transmitido na Palavra #5

P734 - Quantidade de Palavras Mestre para o Escravo
P735 - Palavra de Controle #1

P736 — Parametro Recebido na Palavra #2

P737 - Parametro Recebido na Palavra #3

P738 - Parametro Recebido na Palavra #4

P740 - Estado da Rede Profibus

P742 - Parametro Transmitido na Palavra #6

P743 - Parametro Transmitido na Palavra #7

P744 - Parémetro Transmitido na Palavra #8

P745 - Parémetro Transmitido na Palavra #9

P746 - Parametro Transmitido na Palavra #10

P747 - Parametro Transmitido na Palavra #11

P748 - Paréimetro Transmitido na Palavra #12

Para mais informacées, consulte o Manual da Comunicacéo Profibus DP, fornecido em formato eletrénico no
CD-ROM que acompanha o produto ou no site www.weg.net.
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5.7 PARAMETROS DE CONFIGURAGAO DAS PROTECOES

O SRW 01 realiza as seguintes protecdes:

Sobrecarga;

@ Falta de Fase (Corrente);
Desbalanceamento de Corrente;
® Sobrecorrente - configurado para protecéo contra rotor bloqueado;
Subcorrente;

@ Falta & Terra;

ProtecGo Térmica via PTC;

™ Frequéncia Fora da Faixa;

Fuga & Terra;

@ Falha Externa;

Sequéncia de Fase;

® Desbalanceamento de Tenséo;
Falta de Fase (Tenséo);

® Sobretensdo;

Subtenséo;

@ Subpoténcia;

Sobrepoténcia;

@ Subfator de Poténcia;

Sobrefator de Poténcia.

=

”@ NOTA!

M Protecdo por PTC disponivel apenas na versdo SRW 01-PTC.

Protecéo por fuga & terra disponivel apenas na versdo SRW 01-RCD.

Certifique-se que o modelo da Unidade de Controle adquirida possui estas funcionalidades. Verifique
na etiqueta de identificacdo ou na etiqueta de adverténcia do produto, qual o modelo da Unidade

de Controle (UC) adquirida.

E(:? NOTA!

Protecoes por Sequéncia de Fase, Desbalanceamento de Tensao, Falta de Fase (Tens@o), Sobretenséo,

Subtensdo, Sobrepoténcia, Subpoténcia, Sobrefator de Poténcia e Subfator de Poténcia, somente

disponiveis quando utilizada a Unidade de Medicdo de Corrente/Tenséo (UMCT). )
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Os parémetros relacionados com o motor e com as protecées devem ser definidos segundo dados do fabricante

do motor. Outros pardmetros devem ser definidos com base nos requisitos do sistema ou processo.

Todas as protecoes listadas podem ser habilitadas ou desabilitadas, podendo ser configuradas para desligar
o motor (TRIP) ou apenas sinalizar um alarme. Para algumas protecées ainda é possivel configurar um tempo

de ajuste (delay).
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As protecdes sdo ativas conforme o estado do motor, alguns estados séo transitérios, enquanto outros sdo
continuos. Algumas protecées sdo ativas somente quando o motor estiver ligado (fluindo corrente), quando o

motor estiver desligado, ou apés o tempo de partida.

O SRW 01 disponibiliza as funcées de protecdo e monitoramento conforme os estados do motor apresentados
na tabela 5.10.

Tabela 5.10: Disponibilidade das protecées em razéo do estado do motor

Protegéo Estado do Motor
Sobrecarga Motor Ligado
Falta de Fase (Corrente); Motor Ligado

Desbalanceamento de Corrente | Sempre

Sobrecorrente (rotor bloqueado) | Sempre

Subcorrente Motor Ligado
Falta & Terra Sempre
Protecao Térmica via PTC Motor Ligado
Frequéncia Fora da Faixa Motor Ligado
Fuga & Terra Sempre
Falha Externa Configurével
Sequéncia de Fase Sempre

Desbalanceamento de Tenséo | Motor Ligado

Falta de Fase (Tensdo) Motor Parado

Sobretenséo Motor Parado/Apés partida do motor
Subtenséo Motor Parado/Apés partida do motor
Subpoténcia Ap6s partida do motor
Sobrepoténcia Apés partida do motor

Subfator de Poténcia Apés partida do motor

Sobrefator de Poténcia Apés partida do motor

@ NOTA!

O tempo de partida do motor é dado pela classe de disparo do relé (P640).
Exemplo: Ajustando P640 = 2, temos a classe de disparo do relé = 10. Logo, o tempo de partida

do motor é de 10 s.
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5.7.1 Histerese

Para melhorar a estabilidade e impedir oscilacées, as protecdes de sobretensdo, subtensdo, subpoténcia,

sobrepoténcia, sub fator de poténcia e sobre fator de poténcia aplicam-se um valor de histerese.

O valor de histerese é subtraido do valor maximo, para as protecées de sobretensdo, sobrepoténcia e
sobrefator de poténcia. Para as protecdes de subtenséo, subpoténcia e subfator de poténcia o valor de histerese
¢ adicionado ao valor minimo de ajuste da protecédo. Definindo assim, um valor para inicio da contagem e

reset do temporizador da protecéo.

A figura 5.23 apresenta um diagrama da aplicacéo da histerese.

Valor Méximo
Histerese M?/ /)&
1 1
Valor Nominal —\ I I
Histerese ! !
Valor Minimo ’:!g o /I/ //

Temporizador
da Protecéo

-
»

Tempo [s]
Figura 5.23: Aplicagdo de histerese
P605 - Histerese
Faixa de 0al5% Padréo: 5%
Valores:
Propriedades: Sys, w
Descricao:

Define o percentual de histerese em relacdo aos valores méximos e minimos das protecées de sobretenséo, sub-
tens@o, subpoténcia, sobrepoténcia, sub fator de poténcia e sobre fator de poténcia.

Exemplo: Valor minimo de tens@o (subtens@o) ajustado em 100 V. Ao identificar a leitura de tensdo < 100V, é
iniciado o contador da protecéo (P658), se o sinal retornar ao estado normal (valor nominal) antes que o tempori-
zador atinja o valor ajustado, causando um sinal de alarme ou trip, quando o sinal passar pelo nivel de histerese,

o temporizador seré zerado. Para uma histerese de 5 %, o temporizador serd zerado quando o nivel no sinal for
de 105 V.
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5.7.2 Falha Externa

A protecéo por falha externa pode ser utilizada para monitorar o estado de um equipamento externo (por
exemplo, uma chave fim de curso), através de um sinal em uma entrada digital. Seu monitoramento pode ser

realizado indiferente do estado do motor ou somente quando o mesmo estiver ligado.

P606 - Protecao por Falha Externa

Faixa de 0 = Desabilitada Padréo: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, w

Descrigao:

Habilita ou desabilita a protecdo por Falha Externa.

P607 - Auto-reset Falha Externa

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: O
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Habilita ou desabilita o auto-reset da protecdo por Falha Externa. O auto-reset somente é executado se o sinal que
originou a falha néo estiver mais presente e néo houver nenhum outro Alarme ou TRIP no sistema.

P608 - Temporizacdo da Falha Externa

Faixa de 0 = Desabilitada Padréo: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Habilita ou desabilita a temporizacdo da protecdo por Falha Externa.

Se a temporizac@o estiver habilitada e o SRW 01 detectar um sinal de falha externa, inicializa-se um temporizador
da proteg@o por Falha Externa, apés o temporizador atingir o valor ajustado em P609, ele executard a acdo ajus-
tada em P613, desligando o motor ou sinalizando alarme.

Estando a temporizacdo desabilitada, logo que identificado o sinal de falha externa a acdo da protecéo (P613) é
executada.

P609 - Tempo de Falha Externa

Faixa de 1a99s Padréo: s
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define o tempo de falha externa para desligar o motor ou sinalizar alarme. Disponivel somente se a temporizacdo
da Falha Externa estiver habilitada (P608 = 1).
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P610 — Monitoramento da Protecdo Falha Externa

Faixa de 0 = Sempre Padréo: O
Valores: 1 = Somente quando motor ligado

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define em que estado de operacéo a protecéo por falha externa é verificada.
Se P610 = 0, a protecdo estd ativa indiferentemente do motor estar ligado ou parado.

Se P610 = 1, a protecdo somente é ativa quando o motor estiver ligado.

@ NOTA!

No modo de operacédo PLC, a protegdo por falha externa funcionard sempre, indiferente do valor
ajustado em P610.

P611 - Sinal de Falha Externa

Faixa de 0 = Entrada Digital I1 Padréo: 3
Valores: 1 = Entrada Digital 12
2 = Entrada Digital 13
3 = Entrada Digital 14
Propriedades: Sys, w
Descrico:

Define qual é a entrada digital que corresponde ao sinal de falha externa.

P612 - Légica do Acionamento Sinal Falha Externa

Faixa de 0 = Normalmente Fechado (NF) Padréo: 1
Valores: 1 = Normalmente Aberto (NA)

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Define a l6gica do sinal de acionamento de falha externa.
Se P612 = 0, normalmente fechado, ativo em nivel l6gico O (zero).

Se P612 = 1, normalmente aberto, ativo em nivel l6gico 1.

P613 - Acéo da Protecdo por Falha Externa

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Define a agéo da protegdo por falha externa.

EC/:T_D NOTA!

S6 é possivel causar uma falha externa, através das entradas digitais da Unidade de Controle (UC).
Para gerar erros ou falhas, utilize o bloco USERERR no software WLP. Para mais informacdes sobre a
utilizacdo do software WLP consulte o manual disponivel no CD que acompanha o produto ou no site
www.weg.net.
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5.7.3 Desbalanceamento de Corrente Entre Fases

A protecdo de Desbalanceamento monitora as trés fases do motor calculando o desbalanceamento de
corrente conforme a equacdo 02. Se o desbalanceamento calculado for maior que o ajustado no parédmetro
P614 durante o tempo ajustado no pardmetro P615, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um
alarme, conforme o parédmetro P616. A protecdo de desbalanceamento segue as recomendacées da norma
NEMA MG, estabelecendo que 5 % de desbalanceamento de tensé@o é equivalente entre 6 a 10 vezes no
desbalanceamento de corrente, ou seja, 5 % de desbalanceamento na tenséo correspondem de 30 a 50 %

de desbalanceamento na corrente.

mdéx_desvio

% desbalanceamento = 100 \ . «dia valor

Equagéo 02 - Desbalanceamento de corrente conforme NEMA MG

NOTA!

A protecéo de Desbalanceamento entre fases funciona apenas para motores trifasicos.

P614 - Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 5a 100 % Padréo: 40 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Define o percentual de desbalanceamento de corrente entre as fases.

P615 - Tempo de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padrédo: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define o tempo de desbalanceamento de corrente entre as fases, para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se
P615 = 0, a funcéao fica desabilitada.

P616 - Acéo da Protecdo de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigao:

Define a acdo da protecdo de desbalanceamento de corrente.
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5.7.4 Falta a Terra

A protec@o de Falta a Terra é realizada através da soma vetorial das trés correntes do motor, a qual, é indicada
apenas para protecdo do equipamento. A corrente de Falta a Terra é definida através do parédmetro P617 e

possui faixa de 40 a 100 % da corrente nominal.

@ NOTA!

A protecdo de Falta & Terra funciona apenas para motores trifésicos.

@ NOTA!

Se a protecdo de Falta & Terra estiver habilitada em uma partida estrela-triGngulo, poderd ocorrer
desarmes incorretos. Isso acontece na operacdo tringulo, pois o somatério de correntes é diferente

de zero devido as harménicas.

P617 - Falta a Terra

Faixa de 40 a 100 % Padréo: 50 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define a porcentagem de corrente de falta & terra.

P618 - Tempo de Falta a Terra

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 3 s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigao:

Define o tempo de falta & terra para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P618 = 0, a funcao fica desabilitada.

P619 - Acao da Protecdo de Falta a Terra

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Define a agéo da protegéo de falta & terra.
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5.7.5 Falta de Fase (Corrente)

A protecéo de Falta de Fase monitora a corrente das trés fases do motor. Na auséncia de uma fase durante
o tempo ajustado no parémetro P620, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme

parGmetro P621.

P620 - Tempo de Falta de Fase

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 3s
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrico:

Define o tempo de falta de fase para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P620 = 0, a funcéo fica desabili-
tada.

P621 - Acao da Protecdo de Falta de Fase

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define a acdo da protecdo de Falta de Fase.

NOTA!
A protecéo de Falta de Fase funciona apenas em motores trifésicos, com excecéo quando a ligacéo
for em triGngulo. Neste caso funcionaréo, somente as protecdes de Desbalanceamento de corrente

e/ou Falta & Terra.
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5.7.6 Sobrecorrente

A protecéo de Sobrecorrente é utilizada independente da protecéo de Sobrecarga. Quando a corrente média
ultrapassar o limite ajustado no parédmetro P622 durante o tempo definido no parédmetro P623, o motor pode

ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P624.

A protecéo de Sobrecorrente possui valores default que funcionam como protecéo de rotor bloqueado, 400 % da
corrente nominal 1 do motor (P401) e para os modos de operacdo: Dahlader e dois enrolamentos também

a corrente nominal 2 do motor (P402), durante 3 s.

P622 - Sobrecorrente

Faixa de 50 a 1000 % Padrao: 400 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define o percentual de sobrecorrente.

P623 - Tempo de Sobrecorrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 3s

Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Define o tempo de sobrecorrente para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P623 = 0, a fungdo fica
desabilitada.

P624 — Acao da Protecéo de Sobrecorrente

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define a acéo da protecéo de sobrecorrente.
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5.7.7 Subcorrente

A protecdo de Subcorrente monitora a corrente média e quando esta estiver abaixo do limite ajustado no
parémetro P625 durante o tempo definido no parédmetro P626, o motor pode ser desligado ou apenas ativar
um alarme, conforme pardmetro P627.

Exemplo: Considerando a seguinte parametrizacéo:
Parémetro P202 = 2;

Parémetro P625 = 20 %;

Pardmetro P626 = 3's;

Parémetro P627 = 1;

Parametro P401 = 10 A.

(S I Y

Se a corrente média do motor estiver abaixo de 8 A durante 3 s, o relé SRW 01 desliga o motor (TRIP).

P625 — Subcorrente

Faixa de 5a100 % Padréo: 20 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigao:

Define o percentual de subcorrente.

P626 - Tempo de Subcorrente

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: Os

Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Define o tempo de subcorrente para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P626 = 0, a funcdo fica
desabilitada.

P627 — Acao da Prote¢do de Subcorrente

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, rw

Descrigdo:

Define a acéo da protecdo de subcorrente.
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5.7.8 Frequéncia Fora de Faixa

A protecéo Frequéncia Fora de Faixa monitora a frequéncia da rede através da medicéo de corrente da fase
L2 — T2 e compara com o valor ajustado no pardmetro P407. Se o percentual de variacdo da frequéncia estiver
maior que o valor ajustado no parémetro P628 durante o tempo ajustado no pardmetro P629, o motor pode

ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P630.

P407 - Frequéncia da Rede

Faixa de 0a99Hz Padréo: 60 Hz
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descrigéo:

Define o valor de frequéncia da rede em que o motor estd conectado.

P628 - Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 5a20% Padrao: 5%
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define o percentual de variacéo da frequéncia da rede.

P629 - Tempo de Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: Os
Valores: 1 a 99 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Define o tempo de frequéncia fora da faixa para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P629 = 0, a funcéo fica
desabilitada.

P630 — Acao da Protecdéo de Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define a acéo da protecdo de Frequéncia Fora da Faixa.

5-50



Parametrizacao

5.7.9 Fuga a Terra

O relatério técnico IEC 60755 define os termos “corrente de falta & terra” (“earth fault current”) como sendo
a corrente que flui para a terra devido a uma falha na isolacéo; “corrente de fuga & terra” (“earth leakage
current”) é a corrente que flui das partes vivas de uma instalacéo para a terra na auséncia de falha naisolacéo;
e “corrente residual” (“Residual Current”) é a soma vetorial dos valores instanténeos de corrente fluindo pelo

circuito de poténcia da instalacao.

O SRW 01-RCD possui a funcéo de protecéo contra correntes de fuga & terra, quando utilizado em conjunto
com os sensores de fuga & terra (ELS). A acdo da protecdo pode ser configurada para alarme ou trip. Os
sensores devem ser montados separadamente do relé e colocados a uma distGncia mdxima de dez metros dele.
A protecdo de fuga & terra permite detectar falhas na instalacdo e/ou deterioragéo elétrica dos equipamentos
medindo correntes residuais entre 300 mA e 5 A. O tempo para atuacdo da protecdo também pode ser

configurado de 0,1 s até 99,0 s.

C ATENCAO!
Este sistema de protecdo por fuga & terra tem a finalidade exclusiva de protecéo de instalacdes.
NAO SE DESTINA A PROTECAO DE PESSOAS.

Para correntes residuais com magnitudes elevadas, supostamente indicando correntes circulando no circuito
principal acima da capacidade de interrupcdo do contator, é desejdvel esperar para que um fusivel/disjuntor,
a montante na instalacdo, com a capacidade de interrupcdo adequada, atue. Para isso, o SRW 01-RCD
oferece uma funcéo que inibe a abertura do relé quando a corrente residual é maior do que 10 A (para mais

informacées vide descricdo da funcdo no item 5.7.9.3).

Existem ainda diversas situacées durante a partida de motores elétricos de inducéo que podem indicar falsa

presenca de fuga & ferra no sensor. Esse efeito é intrinseco de determinadas aplicacées e, na maioria dos
casos, é passageiro e possui um tempo de duracdo pequeno. O SRW 01-RCD possui uma funcédo que inibe
o disparo do relé durante a partida do motor e o tempo de inibicdo do disparo pode ser configurado pelo
usudrio conforme a aplicacéo configurada. Essa funcéo permite diminuir os riscos de desarmes indesejados

(para mais informacdes vide descricdo da fungéo no item 5.7.9.2).
5.7.9.1 Operacao da Protegdo por Fuga a Terra

O SRW 01-RCD oferece a protecdo contra corrente de fuga & terra numa instalagéo sempre que, estando a
protecdo por fuga & terra habilitada no parédmetro P631, ocorrer uma falha onde o sensor de fuga a terra
(ELS) detecte que hd uma corrente residual maior que a corrente ajustada no parédmetro P632 e o tempo seja
maior que o ajustado no pardmetro P633. A protecéo pode ser configurada para alarme ou desarme através

do parémetro P634. O padrdo de fabrica para a protecdo de fuga & terra é desabilitado.

g:? NOTA!

Caso as funcées de Inibicdo da Protecdo de Fuga & Terra na Partida (P635) ou Inibicdo do Desarme

em caso de Curto-Circuito (P637) estejam habilitadas, o SRW 01-RCD vai atuar conforme descricéo

destas funcoes.
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P631 - Fuga a Terra

Faixa de
Valores:

Propriedades:
Descricao:

0 = Desabilitada Padréo: O
1 = Habilitada
Sys, rw

Habilita ou desabilita a protecdo de fuga & terra. Se P631 = 0, a funcéo fica desabilitada.

P632 - Selecdo Nivel de Corrente Fuga a Terra

Faixa de
Valores:

Propriedades:
Descrigéo:

0=0,3A Padrdo: 2
1=05A

2=1A

3=2A

4 =3A

5=5A

Sys, rw

Seleciona a corrente de fuga & terra.

P633 - Tempo de Fuga a Terra

Faixa de
Valores:

Propriedades:
Descrigéo:

0,1a99,0s Padrdo: 0,5s

Sys, rw

Define o tempo de corrente de fuga & terra para desligar o motor ou sinalizar alarme, incremento/decremento de

0,1s.

P634 - Acdo da Protecdo de Fuga a Terra

Faixa de
Valores:

Propriedades:
Descrigdo:

0 = Alarme Padréo: 1
1 = Desliga (TRIP)
Sys, rw

Define a acéo da protecéo por fuga & terra.

()]
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5.7.9.2 Inibicéo da Protecdo de Fuga a Terra na Partida

O SRW 01-RCD oferece também uma funcéo que inibe a protecdo de fuga & terra durante a partida do motor
(P635) por um tempo configurdvel (P636), desde que a protecéo por fuga & terra (P631) e inibicdo do desarme
na partida (P635) estejam habilitados. O padréo de fébrica da funcdo P635 é desabilitada e o usudrio pode
habilitd-la através do mesmo pardmetro. O tempo de inibicdo da partida pode ser ajustado entre 1 e 600 s

(padrao 5 s) através do parametro P636.

P635 - Inibir Protecdo de Fuga a Terra na Partida do Motor

Faixa de 0 = Desabilitada Padréo: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Habilita ou desabilita a inibicdo da acdo da protecdo de fuga & terra durante a partida do motor.

P636 — Tempo de Inibicdo da Protecdo de Fuga a Terra na Partida

Faixa de 1 a600s Padréo: 5s
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define o tempo de inibicdo da acéo da protecéo de fuga & terra durante a partida do motor, incremento/decre-
mento de 1 s.

O tempo de inibicdo da protecdo de fuga & terra na partida do motor comeca a ser contado

-

J

sempre que a corrente do motor medida for maior do que 15 % da corrente nominal ajustada nos

par&metros P401 e/ou P402 ou a corrente residual detectada pelo sensor de corrente de fuga &

terra (ELS) (PO37) for maior do que 150 mA.

s
N

~
J

Na partida do motor, caso haja uma corrente residual detectada pelo sensor de corrente de fuga &
terra (ELS) estando a protecéo por Fuga & Terra (P631) e a funcéo de Inibicdo da Protecdo de Fuga
a terra na Partida (P635) habilitadas, o tempo de atuacao do relé serd a soma dos tempos ajustados
nos parémetros P633 e P636.

~
-

”@ NOTA! )
Caso a fungdo de Inibicdo da Protecéo de Fuga & Terra na Partida esteja habilitada (P635), a
protecdo por fuga a terra sé comecard a funcionar quando o Tempo de Inibicdo da Protecdo na

9 Partida (ajustado no P636) expirar. P
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5.7.9.3 Inibicdo do Desarme em caso de Curto-Circuito

O SRW 01-RCD oferece também uma funcéo de inibicéo de trip em caso de curto circuito (P637), desde que
a protecdo por fuga a terra esteja habilitada no pardmetro P631. O nivel de corrente de curto-circuito para
esta protecdo é fixo em 10 A e néo pode ser ajustado pelo usudrio. Esta funcéo sé possui efeito caso a agéo

da protecéo por fuga & terra, configurada em P634, esteja selecionada para "desliga" (Trip).

Caso a corrente residual detectada pelo sensor de fuga & terra seja maior do que 10 A e a protecéo que inibe
o desarme, quando houver condicéo de curto-circuito, estiver habilitada no parédmetro P637, o SRW 01-RCD
vai gerar o alarme “EQ077” para indicar que a corrente de fuga & terra estd em condicéo de curto-circuito e
ndo vai permitir o desarme do SRW 01, a menos que a corrente de fuga & terra reduza para um valor menor
que 10 A. O padréo de fébrica para esta funcédo é desabilitada.

P637 - Inibir Trip de Fuga a Terra em caso de Curto-Circuito

Faixa de 0 = Desabilitada Padréo: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, w

Descrico:

Habilita ou desabilita a inibicdo do desarme em caso de curto-circuito.

C ATENCAO!
Afuncéo de Teste de Trip descrita no item 5.7.25.2 deste manual, possibilita a verificacéo do correto

funcionamento da(s) saida(s) digital(is), néo verificando a passagem de corrente de fuga & terra ou

defeito na fiacéo de conexdo entre o sensor de fuga a terra (ELS) e a unidade de controle (UC).
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5.7.9.4 Verificacdo da Medicao de Corrente de Fuga a Terra

E recomendado que seja verificado periodicamente o correto funcionamento do sistema, aplicando-se
uma corrente conhecida de fuga & terra, no nivel definido em P632, através do sensor de fuga & terra e

comparando-o com o informado em PO37. A figura 5.24 apresenta um esquema de ligacdo para o teste.

Célculo do resistor "R":

R=T

Célculo da poténcia do resistor "R"

P=R-I’ v SRWO01-UC
== } (RCD)
Célculo do erro percentual entre a corrente Ay 5152
o . [
do circuito () e a corrente informada no / /,/:‘_::;\
parédmetro PO37: d K{ii:)
erro(%)= L= Lron |, 100 e

=

A corrente I deve satisfazer a seguinte

condicdo:
03<71<54 X/M‘

ASOP

V = Fonte de alimentacdo alternada.

Figura 5.24 - Esquema ligagéo para teste do circuito de medicao da corrente de fuga & terra
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5.7.10 Protecéo Térmica via PTC

A protecéo via PTC utiliza sensores PTC instalados no motor para fazer a protecéio do mesmo.

Faixa de atuacdo:

Desarme: valor maior que 3,4 kQ;

® Rearme: valor menor que 1,6 kQ.
A protecdo PTC apresenta os seguintes alarmes:

@ Sensor PTC em curto: o SRW 01 desliga o motor e sinaliza ERRO no Led STATUS e a mensagem “E0034”
na HMI;

® Sensor PTC aberto: o SRW 01 desliga o motor e sinaliza ERRO no Led STATUS e a mensagem “E0035” na
HMI.

P644 - Protegao por PTC

Faixa de 0 = Desabilitada Padrao: O
Valores: 1 = Habilitada

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Habilita ou desabilita a protecdo PTC.

P645 - Ac¢do da Protecdo por PTC

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define a acéo da protecdo de Sobretemperatura.

@ NOTA!

O alarme de PTC em curto-circuito é ativado quando a resisténcia do sensor somada aos cabos for
menor que 100 Q. Atabela 5.11 informa a se¢do e o comprimento méximo dos cabos para garantir

a deteccéo de sensor em curto.

Tabela 5.11 - Consideracées para deteccdo de curto-circuito para sensor PTC

Distancia méaxima com reconhecimento

SeEre el Celae de curto-circuito

2,5 mm? 2x250m
1,5 mm? 2x 150 m
0,5 mm? 2x50m
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5.7.11 Sobrecarga

O SRW 01 possui uma Protecéo Térmica rigida, eficaz e totalmente programével para protecéo do motor.
Em caso de atuacéo indica o erro “EO005” - Sobrecarga e desliga o motor se a acéo para a protecéo por

Sobrecarga selecionada em P641 for Desliga (TRIP).

P640 - Classe de Disparo do Relé

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 2
Valores: 1 = Classe 5
2 = Classe 10
3 = Classe 15
4 = Classe 20
5 = Classe 25
6 = Classe 30
7 = Classe 35
8 = Classe 40
9 = Classe 45
Propriedades: Sys, rw
Descrico:

Seleciona a classe de disparo para protecdo de Sobrecarga do SRW 01.

ATENCAO!
. Programe a classe de disparo que melhor se adapte & sua aplicacé@o e proteja o motor dentro do

regime de trabalho permitido, bem como os demais dispositivos de protecéo.

P641 - Acao da Protecéo de Sobrecarga

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Define a agéo da protecdo de Sobrecarga.

Possui também uma fungéo de Pré-Alarme, informando que o nivel de protecao térmica do motor (P050) ultrapassou
o nivel de atuacdo ajustado em P646, somente disponivel se a acdo da protecéo de sobrecarga for ajustada para

TRIP (P641 = 1).

A indicacéo de Pré-Alarme é mantida até que o ocorra a atuacéo da protecdo por sobrecarga (TRIP), desligando
o motor, e refirada se o nivel de protecdo térmica do motor (PO50) atingir o nivel de reset automdético ajustado
em P647, se o motor for desligado antes do nivel de protecdo térmica do motor (PO50) atingir 100 %, causando
o desligamento do motor (TRIP), ou se houver o comando de reset manualmente, estando o nivel de protecdo
térmica do motor (P050) abaixo do valor setado em P646.
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P646 - Pré-Alarme da Protec¢éio por Sobrecarga

Faixa de 0a99% Padréo: 80 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define o nivel de atuacéo do pré-alarme da protecéo por sobrecarga. Disponivel somente se a acdo da protecéo
de sobrecarga for ajustada para TRIP (P641 = 1). Se P646 = O, a funcéo de Pré-Alarme fica desabilitada.

P647 — Auto-Reset Pré-Alarme da Prote¢ao por Sobrecarga

Faixa de 0a99% Padréo: 75 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define o nivel de atuacéo do reset automdtico de pré-alarme da protecdo por sobrecarga. O Auto-reset somente
é executado se o relé ndo estiver em estado de Erro ou TRIP Se P647 = 0, a funcdo de Auto-reset fica desabilita.

POS0 (%) 4

TRIP (100%) =

P&46 5

Pe4y 3

SET  RESET t

Figura 5.25 - Programacéo do Pré-Alarme da protecdo por Sobrecarga

@ NOTA!

O nivel de pré-alarme ajustado em P646 deve ser maior que o nivel de reset ajustado em P647.

A protecdo de Sobrecarga possui curvas que simulam o aquecimento e resfriamento do motor. Todo o célculo
é realizado através de um software complexo que estima a temperatura do motor através da corrente True RMS
fornecida pela unidade de medicéo de corrente.

As curvas de atuacdo da Protecéo Térmica do motor estéo baseadas na norma IEC 60947-4-1.

As curvas de aquecimento e resfriamento do motor sdo baseadas em muitos anos de desenvolvimento de motores
WEG. A protec@o térmica adota como padrdo o Motor Trifésico IP55 Standard e também leva em consideracéo
se o motor estd resfriando quando acionado ou néo.

O tempo de resfriamento da imagem térmica depende da poténcia do motor, ou seja, para cada poténcia hd um
tempo de resfriamento diferente. Onde houver necessidade de diminuir esse tempo, pode-se utilizar o parédmetro
P642 para definicdo de um tempo fixo para resfriamento.

O valor estimado da temperatura do motor é carregado em forma de tensdo em um circuito RC durante o
monitoramento do motor. Portanto ao desligar o SRW 01 a temperatura do motor é salva no circuito RC que por
sua vez simula o resfriamento do motor. Quando o SRW 01 é energizado o modelo térmico é atualizado com o
valor de tenséo do circuito RC, se P642 = 0.
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Afigura 5.26 apresenta a curva de desarme para todas as classes considerando um fator de servico (FS.) igual 1,00
el,15.

Tempo
1(s)

1000

=
—

—F
—

—
—

-
L —1

-
H—

100

Classe 45
Classe 40
Classe 35
Classe 30
Classe 25
Classe 20

Classe 15

/
I
i

Classe 10

— Classe 5

' ; Corrente

S ex 7. 18 1 o xin

Figura 5.26 - Classes de disparo para protecdo do motor a frio
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Tempo

t(s)

1000

100 \\\\
Immy
\\\\\\\\\
1\
5
10
Classe 45
Classe 40
Classe 35
g
asse
— Classe 20
I Closse 15
1 i ™ Closse 10
Classe 5
0.1 Corrente
' 1x 2x 3x 4x 5x 6x 7x 8x 9x xIn

Figura 5.27 - Classes de disparo para protecdo do motor a quente com 100 % In

Tabela 5.12 - Fator de multiplicacdo para tempos das classes de disparo a quente

Corrente em % de In do Motor Fator
0 % (a frio) 1
20 % 0,87
40 % 0,74
60 % 0,61
80 % 0,48
100 % (plena carga) 0,35

EC:? NOTA!

Ao utilizar um motor com sensor térmico PTC conectado ao SRW 01 néo hé necessidade de habilitar

as classes de disparo, portanto, ajuste P640 = 0.

@ NOTA!

Para programar corretamente a classe de disparo que iré proteger o motor é essencial ter em méos o
tempo de rotor bloqueado que o motor permite. Este dado esté disponivel no catdlogo do fabricante
do motor.
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@ NOTA!

A protecéo térmica adota como padrdo o Motor Trifésico IP55 Standard WEG, portanto, se o motor
utilizado for diferente ndo programe a classe de disparo no méximo e sim, préximo da classe de

disparo minima necessdria para a partida do motor.

5.7.12 Fator de Servico

Quando o Fator de Servico (FS.) for diferente de 1,00 e houver a necessidade de utilizd-lo, existe no préprio

gréfico, a frio, os pontos para ES.=1,15.

P406 - Fator de Servico

Faixa de 1,00 a 1,50 Padréo: 1,15
Valores:

Propriedades: Sys, CFG

Descrigdo:

Seleciona o fator de servico para a protecéo de Sobrecarga do SRW 01.
O SRW 01 define 1,15 como ES. padrao devido & especificacéo de sobrecarga da norma IEC 947-4-1.

Para identificar os tempos de atuacdo da protecéo térmica para outro valor de F.S. basta deslocar proporcionalmente
a linha de xIn para a esquerda.

1(s)

Frio

25

L1

! \ 20
| 15
0 ! xIn
2 ' ,3X 4 do Motor
IFS.=1,15
FS.=1,25

Figura 5.28 - Utilizando o FS. para identificar o novo tempo
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5.7.13 Tempo de Resfriamento (Cooling Time)

O par&metro P642 ajusta o tempo de resfriamento (cooling time). Se o parémetro P642 estiver ajustado em O's, o
cooling time estd desabilitado e o tempo de resfriamento obedece & curva do modelo térmico, conforme figura
5.29 (b). Entretanto, se o parédmetro P642 for ajustado com um valor diferente de O, como por exemplo 50,

apos o desligamento do motor a imagem térmica serd zerada apds 50 s, conforme figura 5.29 (c).

P642 - Tempo de Resfriamento (Cooling Time)

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: Os
Valores: 1 a 3600 s = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define o tempo de resfriamento (cooling time). Se P642 = 0, a funcao fica desabilitada.

e - N\
iii ATENCAO!
Se o tempo de resfriamento for ajustado em um valor diferente de O, o motor deve ser dimensionado
9 para atender o regime de partida. O pardmetro PO50 é zerado durante a inicializagdo do relé. )
e \
Gs NOTA!
A meméria térmica, no caso de desligamento, ndo estd habilitada quando o cooling time estiver em
9 uso. )

Se o Tempo de Resfriamento estiver sendo executado, o bit 4 do pardmetro POO7 - Estado 2 do Relé (bindrio)
indicard valor 1.

(a) Motor
Ligado —

Desligado

(b) Sem tempo
de resfriamento Limite desarme

(<) 1

Com tempo
de resfriamento Limite/desarme

—> f— t
Tempo

de resfriamento

Figura 5.29 (a), (b) e (c) - Protecdo de Sobrecarga com e sem tempo de resfriamento
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5.7.14 Parametrizacéo para Sobrecarga
5.7.14.1 Sugestdo de Como Programar a Classe de Disparo

1) Determine o tempo correto de partida.
2) Encontre uma média da corrente, durante o tempo de partida. Para qualquer tipo de controle de partida

pode-se encontrar uma média da corrente.

Por exemplo:

Partindo um motor de 80 A, a corrente de partida é 480 A e apds 6 s cai para a nominal.
480 A /80 A = 6 xIndo motor
entdo: 6 xIn @ 6 s.

Utilize os dados encontrados no exemplo anterior (6 x In) e o tempo de 6 s (figura 5.26) para encontrar a classe

de disparo minima necessdria para partir o motor a frio, conforme descrito no parédmetro P640.

t(s)

15
10

6s

\5

6 x In do Motor xIn

Figura 5.30 - Verificando a classe minima nas curvas a frio

Portanto, a classe de disparo minima necessdria para partir o motor é a Classe 10, pois a Classe 5 possui

tempo inferior para esta corrente. Esta classe permite a partida do motor a frio.

Para determinar qual a classe de disparo necessdria para partir o motor a quente, é preciso saber o tempo de

rotor bloqueado que o motor suporta.

Com o tempo de rotor bloqueado identificamos a mdxima classe de disparo que ird proteger o motor para

partir a quente, conforme descrito no parémetro P640.

Por exemplo:

6,6xIn@7s
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Quente

7s

\ 40
35
6 x In do Motor xIn

Figura 5.31 - Verificando a classe de disparo méxima nas curvas a quente

Portanto, a mdxima classe de disparo que ird proteger o motor é a Classe 35. A Classe 40 possui um tempo maior

para esta corrente. A Classe 35 permite a partida do motor a quente e a protecdo em qualquer condicdo.

Gb NOTA!

A protecéo térmica adota como padréo o Motor Trifésico IP55 Standard Weg, portanto, se o motor
utilizado for diferente, ndo programe a classe de disparo no maximo, e sim préoximo da classe de

disparo minima necessdria para a partida do motor.

5.7.15 Exemplo de Como Programar a Classe de Disparo
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Dados do motor:

Poténcia: 50 CV

Tensdo: 380V

Corrente nominal (In): 71 A

Fator de Servico (FS.): 1,00

lp/In: 6,6

Tempo de rotor bloqueado:12 s a quente
Velocidade: 1770 rpm

Dados de partida do motor + carga:

Corrente de partida: 4 x a corrente nominal do motor durante 25 s (4 x In @ 25 s).

1) Na figura 5.26 verificamos a minima classe de disparo que ird possibilitar a partida. Para 4 x In @ 25 s,

adotamos a curva mais préxima acima: Classe 15.

2) Na figura 5.27 verificamos a maxima classe de disparo que suporta o motor devido ao tempo de rotor
bloqueado a quente. Para 6,6 x In @ 12 s adotamos a curva mais proxima abaixo: Classe 40.

A Classe 15 é o limite minimo para a partida e a Classe 40 é o limite méximo. Portanto, devemos adotar
uma classe de disparo entre essas duas classes conforme a quantidade de partidas por hora e o intervalo de

tempo entre desligar e religar o motor.

Quanto mais préxima da Classe 15, mais protegido estard o motor, menos partidas por hora e maior deve

ser o intervalo de tempo entre desligar e religar o motor.
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Quanto mais préxima da Classe 40, mais préximo do limite méximo do motor. Portanto, pode-se ter mais

partidas por hora e menor intervalo de tempo entre desligar e religar o motor.
5.7.15.1 Reduc¢do do Tempo de Partida a Frio para Quente

Para determinar os tempos de atuacéo das classes de disparo a quente, quando o motor estiver trabalhando
em regime pleno com corrente inferior ou a 100 % da In, utilize o fator multiplicador da tabela 5.12, conforme

a porcentagem de corrente que o motor estd operando continuamente.

Por exemplo:

Um motor estd sendo operado com 80 % In e é desligado.

Imediatamente torna-se a liga-lo.

O regime de partida é 3 x In @ 25 s.

A classe de disparo selecionada é a Classe 10 com 33,7 s @ 3 x In.

O fator de ajuste na tabela 5.3 para 80 % In é de 0,48.

O tempo final de atuacéo serd: 0,48 x 33,7 s = 16,2 s, ou seja, o tempo foi reduzido de 33,7 s em uma
partida a frio para 16,2 s com partida a quente, portanto, néo possibilitard uma outra partida antes da imagem

térmica do motor diminuir, ou seja esfriar.
5.7.16 Sequéncia de Fase

A protecéo por sequéncia de fase destina-se & protecdo de cargas que sé podem girar num Unico sentido.
Quando habilitada através do parémetro P648, sé permite a sequéncia de fase selecionada no parédmetro

P408 — Sequéncia de Fase do Motor, sequéncia de fase direta (1-2-3) ou inversa (3-2-1).

A sequéncia de fase é detectada a partir da leitura dos sinais de tenséo da rede, se a sequéncia for diferente
da ajustada em P408, um sinal de TRIP é gerado impedindo o acionamento do motor. Nao hd ajuste de
temporizacdo para esta protecdo, a causa do erro geralmente estd associada a ligagéo incorreta dos cabos

de alimentacdo do motor.

P648 - Sequéncia de Fase

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: O
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Habilita ou desabilita a protecdo por sequéncia de fase.

NOTA!

A protecéo por sequéncia de fase funciona apenas para motores frifdsicos. Estd disponivel somente quando

utilizada a Unidade de Medicéo de Corrente/Tensdo (UMCT) e tenséo presente nas trés fases do motor.
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5.7.17 Desbalanceamento de Tensdo

A protec@o de desbalanceamento de tensdo monitora as trés fases do motor calculando o desbalanceamento
de tenséo conforme a equacéo 3. Se o desbalanceamento calculado for maior que o ajustado no parédmetro
P649 durante o tempo ajustado no pardmetro P650, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme,
conforme o parGmetro P651.

A protecdo de desbalanceamento segue as recomendacdes da norma NEMAMG1. A Norma NEMAMG1 néao
recomenda a operacdo de um motor acima de 1 % de desequilibrio de tenséo sem reducdo de capacidade
do motor (derating). Se o desbalanceamento de tens@o nos terminais do motor ultrapassar 3 %, a capacidade
do motor deverd ser reduzida para 90 % e reduzida para 75 % se o desbalanceamento for de 5 %. A norma
também ndo recomenda a operacéo de um motor com um nivel de desbalanceamento de tensd@o acima de
5 % em quaisquer circunsténcias. Um nivel de desbalanceamento de tenséo de 5 % corresponde de 30 a
50 % de desbalanceamento na corrente. Consequentemente, quanto maior o desbalanceamento de tenséo,
maior serd o aumento de corrente e temperatura do motor. Consulte o fabricante do motor para verificar as

toleréncias de desbalanceamento de tenséo.

mdx_desvio

% desbalanceamento = 100 média valor

Equacgéo 3 - Desbalanceamento de tensGo conforme NEMA MG

P649 - Desbalanceamento de Tensdo

Faixa de 1a30% Padréo: 5%
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define o percentual de desbalanceamento de tensdo entre as fases.

P650 - Tempo de Desbalanceamento de Tensdo

Faixa de 0 = Desabilitado Padrédo: 3s
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define o tempo de desbalanceamento de tenséo entre as fases, para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se
P650 = 0, a funcéo fica desabilitada.
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P651 - A¢ao da Protecéo por Desbalanceamento de Tenséo

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define a acdo da protecéo por desbalanceamento de tenséo.

(& NoTA A
Utilize esta protecd@o para detectar e proteger o motor contra pequenos desequilibrios de tensao.

L Para niveis de desbalanceamentos superiores a 35 %, utilize a protecdo por Falta de Fase (Tensdo).

(& NoTA! )
A protecéo por desbalanceamento de tensao funciona apenas para motores frifésicos e estd disponivel

9 somente quando utilizada a Unidade de Medicéo de Corrente/Tenséo (UMCT). )

5.7.18 Falta de Fase (Tensédo)

A protecéo de Falta de Fase é baseada na protecdo por Desbalanceamento de Tenséo. Monitora a tenséo das
trés fases do motor. Se um desequilibrio de tenséo maior que 35 % for identificado durante o tempo ajustado
no parémetro P652, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P653.

P652 - Tempo de Falta de Fase (Tenséo)

Faixa de 0 = Desabilitado Padrégo: 3s
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigo:

Define o tempo de falta de fase (tensdo) para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P652 = 0, a funcéo fica
desabilitada.

P653 - Ac¢do da Protecdo por Falta de Fase (Tensao)

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define a acdo da protecdo por falta de fase (tensdo).

e 2
Utilize esta protec@o para detectar e proteger o motor contra niveis de desbalanceamentos superiores a
35 %, para um nivel de desequilibrio menor ou igual a 30 %, utilize a protecdo por Desbalanceamento
9 de Tensao. J
' N\
E:Fz NOTA!
A protecéo por falta de fase (tensdo) funciona apenas para motores trifésicos e estd disponivel
L somente quando utilizada a Unidade de Medicao de Corrente/Tenséo (UMCT). )
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5.7.19 Sobretensdo

Esta proteg@o permite monitorar as variacdes mdaximas de tensdo. Quando alguma das tensdes medidas
ultrapassar o limite ajustado no parédmetro P654 durante o tempo definido no parédmetro P655, o motor pode

ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P656.

P654 — Sobretenséo

Faixa de 1a30% Padréo: 15 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Define o percentual de sobretensdo em relacdo a tensédo nominal do motor (P400).

P655 - Tempo de Sobretensdo

Faixa de 0 = Desabilitado Padrédo: 3s
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define o tempo de sobretensdo para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P655 = 0, a funcéo fica
desabilitada.

P656 — Acdo da Protecdo por Sobretenséo

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define a acéo da protecdo por sobretensdo.

@ NOTA!

A protecéo por sobretensdo estd disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medicéo de

Corrente/Tensao (UMCT). E somente estard ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,

conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apés 10 s.
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5.7.20 Subtensdo

Esta proteg@o permite monitorar as variagdes minimas de tensdo. Quando alguma das tensdes medidas estiver
abaixo do limite ajustado no parédmetro P657 durante o tempo definido no parédmetro P658, o motor pode

ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parametro P659.

P657 — Subtensdo

Faixa de 1a30% Padréo: 15 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Define o percentual de subtensd@o em relacéo a tensdo nominal do motor (P400).

P658 — Tempo de Subtensao

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 3s

Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define o tempo de subtenséo para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P658 = 0, a funcdo fica
desabilitada.

P659 - Acéo da Protecdo por Subtenséo

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Define a agdo da protegéo por subtenséo.

NOTA!
A protecdo por subtensdo estd disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medicdo de
Corrente/Tensdo (UMCT). E somente estard ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,

conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apés 10 s.
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5.7.21 Subpoténcia

A protecéo de Subpoténcia pode ser utilizada para detectar a perda de carga no motor, onde néo hd grandes
variacdes na corrente do motor, como por exemplo, em aplicacdes com bombas hidréulicas que ndo podem

operar a vazio.

Quando o nivel de subpoténcia estiver abaixo do limite ajustado no parédmetro P660 durante o tempo definido

no parémetro P661, o motor pode ser desligado ou apenas ativar um alarme, conforme parGmetro P662.

P660 - Subpoténcia

Faixa de 1a100% Padréo: 30 %
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define o percentual de subpoténcia em relacdo a poténcia nominal do motor (P404).

P661 - Tempo de Subpoténcia

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: Os

Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descrigo:

Define o tempo de subpoténcia para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P661 = 0, a funcéo fica
desabilitada.

P662 - A¢do da Protecdo por Subpoténcia

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define a acéo da protecéo por subpoténcia.

Eﬁ? NOTA!

A protecdo por subpoténcia estd disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medicao de

Corrente/Tensdo (UMCT). E somente estard ativa apés transcorrido o tempo de partida do motor,
conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apés 10 s.
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5.7.22 Sobrepoténcia

A protecdo de Sobrepoténcia pode ser utilizada para detectar excesso de carga momenténea no motor.

P663 - Sobrepoténcia

Faixa de 1a100% Padréo: 30 %
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Define o percentual de sobrepoténcia em relacéo a poténcia nominal do motor (P404).

P664 - Tempo de Sobrepoténcia

Faixa de 0 = Desabilitado Padrédo: Os
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define o tempo de sobrepoténcia para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P664 = 0, a funcdo fica
desabilitada.

P665 — Acdo da Protecdo por Sobrepoténcia

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigdo:

Define a acdo da protecdo por sobrepoténcia.

@ NOTA!

A protecdo por sobrepoténcia estd disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medicao de

Corrente/Tensdo (UMCT). E somente estard ativa apds transcorrido o tempo de partida do motor,
conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apés 10s.
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5.7.23 Subfator de Poténcia

O monitoramento do fator de poténcia é de grande importancia principalmente em aplicacdes com motores
assincronos (motores de inducédo), bombas hidraulicas, correias transportadoras, misturadores etc, cuja carga
varia muito. Ele reflete o estado atual da carga, possibilitando detectar a perda de carga no motor, quebra
de componentes (eixos, acoplamentos, correias, etc), mudanca de viscosidade, obstrucées na tubulacéo,

condicéo de subcarga como cavitacao.

Afigura 5.32 apresenta o comportamento do fator de poténcia, da corrente e da potencia em razéo da carga
aplicada. O fator de poténcia pode variar mais que a corrente ou a poténcia ativa do motor, principalmente
na condicdo de baixa carga aplicada. Para um motor nesta condicéo, o fator de poténcia tipico é menor que
0,10. Menos de 10 % da poténcia aparente (S) é transformada em poténcia ativa (P). Com o aumento da

carga, o fator de poténcia se eleva, chegando a um valor tipico de 0,90 a plena carga.

Apbs a aplicacdo da carga, o fator de poténcia aumenta rapidamente enquanto a corrente do motor ndo
sofre grandes variagdes até que a carga atinja cerca de 50 % da plena carga. J& a poténcia é linear em toda

a faixa de carga do motor.

0,90
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o
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K =
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0,10+
Sem Carga Plena Carga Sem Carga Plena Carga Sem Carga Plena Carga

Figura 5.32 - Comportamento do Fator de Poténcia, Corrente e Poténcia em razdo da carga aplicada

P666 - Subfator de Poténcia

Faixa de 0,00 a 1,00 Padréo: 0,60
Valores:

Propriedades: Sys, w

Descrigo:

Define o percentual de subfator de poténcia do motor.

P667 - Tempo de Subfator de Poténcia

Faixa de 0 = Desabilitado Padrdo: Os
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descricéo:

Define o tempo de subfator de poténcia para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P667 = 0, a funcéo fica
desabilitada.
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P668 - Acao da Protecdo por Subfator de Poténcia

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Define a acdo da protecdo por subfator de poténcia.

@ NOTA!

A protecdo por subfator de poténcia estd disponivel somente quando utilizada a Unidade de Medicéo

de Corrente/Tensdo (UMCT). E somente estard ativa apés transcorrido o tempo de partida do motor,

conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apés 10 s.

5.7.24 Sobrefator de Poténcia

P669 - Sobrefator de Poténcia

Faixa de 0,00 a 1,00 Padréo: 0,89
Valores:

Propriedades: Sys, rw

Descricéo:

Define o percentual de sobrefator de poténcia do motor.

P670 - Tempo de Sobrefator de Poténcia

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: Os
Valores: 1 a 99 s Habilitado

Propriedades: Sys, rw

Descrico:

Define o tempo de sobrefator de poténcia para desligar o motor ou sinalizar alarme. Se P670 = 0, a fungéo fica
desabilitada.

P671 — Acao da Protecdéo por Sobrefator de Poténcia

Faixa de 0 = Alarme Padréo: 1
Valores: 1 = Desliga (TRIP)

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Define a acéo da protecdo por sobrefator de poténcia.

@ NOTA!

A protecdo por sobrefator de poténcia estd disponivel somente quando utilizada a Unidade de

Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT). E somente estard ativa apds transcorrido o tempo de partida

do motor, conforme classe de disparo do relé (P640). Ex. Classe de disparo 10, apés 10 s.
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5.7.25 Botdao Reset

O botéo de reset localizado na parte frontal da unidade de controle (UC) permite ao usudrio a realizacéo das
seguintes funcées, dependendo do estado do SRW 01:
M Funcdo Reset: em caso de TRIP alarme, erro ou falha;

Funcédo Teste de Trip: em operacdo normal.
5.7.25.1 Reset

Se o botdo de Reset for pressionado quando o relé estiver em estado de TRIP, alarme, erro ou falha, devido a
alguma falha no motor ou no SRW 01, o SRW 01 deverd retornar & operacéo e funcionamento normal desde

que a causa da falha nédo esteja mais presente.

g:’;: NOTA!

O Reset ndo zera a imagem térmica, para isso deve-se utilizar o cooling time.

P601 - Selecdo do Reset

Faixa de 0 = Sem Reset Local Padréo: 1
Valores: 1 = Botdo Frontal
2 = Tecla RESET HMI
3 = Entrada Digital 13
4 = Entrada Digital 14
Propriedades: Sys, w
Descricao:

Seleciona a fonte de comando Reset do SRW 01.

Gz NOTA!

O Reset pode ser efetuado via Ladder ou Fieldbus para qualquer ajuste do parédmetro P601.
P601 = 3 ou 4 o reset de erros é executado quando a entrada digital I3 ou 14 for fechada. Utilizar
somente chave pulsante. Se a entrada permanecer fechada o reset de erros néo ird atuar.

5.7.25.2 Teste de Trip

O botéo frontal de Reset permite ao usudrio verificar o correto funcionamento:

® Dos LEDs NET, TRIP e STATUS localizados na parte frontal da Unidade de Controle;

Da saida digital que aciona o motor, (uma ou mais saidas podem ser acionadas dependendo do Modo
de Operacdo (P202) vide item 5.4 deste manual.
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A tabela 5.13 apresenta as etapas de testes quando o botdo frontal de reset € mantido pressionado.

Tabela 5.13 - Etapas fungdo de Trip Teste
Operacao Normal: Estado LEDs e safda(s) Motor parado Motor ligado
Primeira etapa: Botdo Reset pressionado entre 1's - 3's
LED NET Sinalizagdo conforme tabela 7.1 Pisca Vermelho/Verde ‘ Pisca Vermelho/Verde ‘
LED STATUS Verde Vermelho - Vermelho -
LED TRIP Verde Vermelho - Vermelho -
Safda(s) Inalterada(s) Inalterada(s) Inalterada(s)
Segunda efapa: Botdo Reset pressionado entre 3s-5's
LED NET Sinalizagd@o conforme tabela 7.1 Sinalizacd@o conforme tabela 7.1 Sinalizacd@o conforme tabela 7.1
LED STATUS Verde Verde Verde
LED TRIP Verde Pisca Vermelho E Pisca Vermelho intermitente K‘
Safda(s) Inalterada(s) Inalterada(s) Inalterada(s)
Terceira etapa: Botéo Reset pressionado > 5's
LED NET Sinalizagd@o conforme tabela 7.1 Sinalizacdo conforme tabela 7.1 Sinalizagéo conforme tabela 7.1
LED STATUS Verde Pisca Vermelho m Pisca Vermelho E
LED TRIP Verde Pisca Vermelho m Pisca Vermelho E
Saida(s) Alterada(s), desliga (TRIP) Alterada(s), desliga (TRIP) Alterada(s), desliga (TRIP)

Se o botdo de reset localizado na parte frontal da Unidade de Controle (UC) for mantido pressionado

entre 1 a 3 s é realizada a verificacdo dos LEDs NET, TRIP e STATUS, se durante esta etapa a HMI estiver
conectada & Unidade de Controle, ela acenderd seu display e alternaré o estado dos

LEDs préximos as teclas . @), que indica o sentido de giro/velocidade do motor e % o que indica o

modo de funcionamento do SRW 01 Local/Remoto.

Se mantiver o bot@o pressionado de 3 a 5 s o LED de TRIP sinaliza que entrard na préxima etapa do teste,

simulando um estado de TRIP se o tempo ultrapassar 5 s, a Unidade de Controle abrird a(s) saida(s) que
aciona(m) o motor (conforme Modo de Operacdo - P202), e sinalizard ERRO no LED STATUS e a mensagem
“E0087” na HMI.

NOTA!
Verifique periodicamente o correto funcionamento dos LEDs NET, TRIP e STATUS, display da HMI e
contato da(s) saida(s) digital(is).

oy

NOTA!

Afuncéo de Teste de Trip pode ser desabilitada através do parémetro P602. A sua ativacdo quando o motor

estiver ligado fard com que o mesmo seja desligado, se iniciada a terceira etapa do feste.
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P602 - Habilita Teste/Botdo Reset

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: 1
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descrigéo:

Habilita ou desabilita a funcéo de teste de trip através do botéo de reset localizado na parte frontal da unidade
de controle (UC).

5.7.26 Selecao do Padréao de Fdabrica
Para carregar o padrdo de fabrica no SRW 01, deve-se seguir a seguinte sequéncia:

1. Desligar o SRW 01;
2. Ligar o SRW 01 com o botdo frontal de Reset pressionado, mantendo-o por 10 segundos.

Este procedimento exclui o programa Ladder do usudrio.

O padréao de fébrica também pode ser carregado através do parédmetro P204, este procedimento mantém o

programa Ladder do usudrio.

P204 - Zera Contadores / Padrdao de Fdbrica

Faixa de 0 = Sem Funcéo Padrédo: O
Valores: 1 = Zera Horas Motor Ligado

2 = Zera Contadores das Protecées e NUmero

de Partidas

3 = Zera Contadores Poténcias
4 = Sem Funcédo
5 = Carrega Padréo de Fdbrica

Propriedades: Sys, rw
Descricéo:

Zera horas motor ligado, contadores das protecoes e nimero de partidas, contadores poténcia ativa e reativa, e
carrega padrdo de fabrica.

Para carregar o padrdo de fébrica através do pardmetro P204, ajuste o parémetro P204 = 5, desligue e ligue o SRW 01.

Para zerar as horas do motor ligado ou os contadores das prote¢gdes e nimero de partidas, selecione P204 = 1
ou 2, desligue e ligue novamente o SRW 01.

Para zerar os contadores de poténcia ativa e reativa, selecione P204 = 3, desligue e ligue novamente o SRWO1.
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5.7.27 Auto-reset

O Auto-reset pode ser habilitado apenas para as protecées de sobrecarga e PTC.

P643 - Auto-reset

Faixa de 0 = Desabilitado Padréo: O
Valores: 1 = Habilitado

Propriedades: Sys, w

Descricao:

Seleciona Reset automdtico para as protecées PTC e sobrecarga.

PTC: para protecéo térmica via PTC, o Auto-reset é executado quando o valor da resisténcia do sensor PTC é
menor que 1,6 kQ.
Sobrecarga: para a protecéo de sobrecarga o Auto-reset é executado apés o tempo de resfriamento, ajustado em P642.

5.7.28 Execucdo do Programa Ladder

PO01 - Tempo do Ciclo de Scan

Faixa de 0,0 a 6553,5 ms Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Mostra o tempo do ciclo de execucéo do programa do usudrio em milisegundo (ms).

P163 - Desabilita Programa do Usudrio

Faixa de 0 = Executa Programa do Usudrio Padréo: O
Valores: 1 = Para Programa do Usudrio

Propriedades: Sys, w

Descrico:

Para a execucéo do programa do usudrio quando programado com valor diferente de O.

@3 NOTA!

Se o parémetro P163 for configurado para parar o programa do usudrio, todas as saidas digitais programadas

com a funcéo Ladder seréo abertas. As saidas digitais configuradas com a funcéo Ladder voltam a operar
conforme programacéo do usudrio (Ladder), apds a alteracdo do parémetro P163 para O (zero).
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5.7.29 Parémetros do Usudrio

P800 a P899 - Parametro do Usudrio

Faixa de 0 a 65535 Padréo: O
Valores:

Propriedades: Us, rw

Descricao:

Pardmetros para uso geral que podem ser utilizados pelo Ladder.
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6.1 PARAMETROS DE MONITORAMENTO
O SRW 01 realiza o monitoramento das seguintes varidveis:
I Descrigéo Faixa de valores
(endereco)
P0O02 Corrente % IN 0a 999 %
PO03 Corrente TRUE RMS 0,0 a 6553,5 A
P0O04 Tens@o de Linha TRUE RMS 0a 1000V
PO05 Frequéncia da Rede 0,0 a 99,9 Hz
PO06 Estado do Relé (bindrio) bit0 = Erro
bit1 = TRIP
bit2 = Alarme/Falha
bit3 = Motor Ligado
bit4 = Modo Remoto
PO07 Estado 2 do Relé (bindrio) bit0 = Tecla 0 HMI
bit1 = Tecla | HMI
bit2 = Sentido Giro/Velocidade
bit3 = Transicdo do Motor
bit4 = Cooling Time
PO08 Fator de Poténcia 0,00 a 1,00
PO09 Poténcia Reativa do motor 0,0 a 6553,5 kVAr
PO10 Poténcia Ativa do Motor 0,0 a 6553,5 kW
POT1 Poténcia Aparente do Motor 0,0 a 6553,5 kVA
PO12 Estado da Entradas Digitais 11 a 14 bit0 = 11
bitl =12
bit2 = 13
bit3 = 14
PO13 Estado das Safdas Digitais O1 a O4 bitd = O1
bitl = O2
bit2 = O3
bit3 = O4
PO14 Ultimo Erro 00200
PO15 Segundo Erro 0a 200
PO16 Erro Atual 0a 200
P020 Mostra Valor do PTC (ohms) 0 a 10000 Q
P023 Versdo do Firmware (UC) 0,00 a 655,35
P026 Versao de Firmware (UMC/UMCT) 0,00 a 655,35
P027 Versao de Firmware (EDU) 0,00 a 655,35
PO30 Corrente TRUE RMS da Fase R 0,0 a 6553,5 A
PO31 Corrente TRUE RMS da Fase S 0,0 a 6553,5 A
P032 Corrente TRUE RMS da Fase T 0,0 a 6553,5 A
P033 Tenséo de Linha L1-12 0a 1000V
P034 Tenséo de Linha L2-13 0a 1000V
PO35 Tens@o de Linha L3-L1 0a 1000V
P036 Corrente Percentual de Fuga & Terra 0a 3334 %
P0O37 Corrente TRUE RMS de Fuga a Terra 0,000 a 10,000 A
P042 Horas do Relé Energizado 0 a 65530 h
P043 Horas Motor Ligado 0a 65530 h
PO44 Contador kWh 0,0 a 999,9 kWh
P045 Contador MWh 0 a 65535 MWh
P0O46 Contador kVArh 0,0 a 999,9 kVArh
P047 Contador MVArh 0 a 65535 MVArh
PO50 Protecéo Térmica do Motor 0a 100 %
PO51 Nivel de Desbalanceamento de Corrente 0a 100 %
P052 Nivel de Falta & Terra 0 a 200 %
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ParGmetro . .
Descrigéo Faixa de valores
(endereco)
P053 Nivel de Desbalanceamento de Tensdo 0a 100 %
P060 NUmero de Partidas 0 a 65535
PO61 Nomero de Desarmes por Sobrecarga 0 a 65535
P062 Nomero de Desarmes por Desbalanceamento de Corrente 0 a 65535
P063 NUmero de Desarmes por Falta & Terra 0 a 65535
PO64 NUmero de Desarmes por Falta de Fase (Corrente) 0 a 65535
P065 Numero de Desarmes por Sobrecorrente 0 a 65535
PO66 Numero de Desarmes por Subcorrente 0 a 65535
PO67 Numero de Desarmes por Frequéncia Fora da Faixa 0 a 65535
P068 NUmero de Desarmes por PTC 0 a 65535
PO69 NUmero de Desarmes por Fuga a Terra 0 a 65535
PO70 Nomero de Desarmes por Falha Externa 0 a 65535
PO71 Status de TRIP 1 (bindrio) bit0 = PTC
bit1 = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P072 Status de TRIP 2 (bindrio) bit0 = Falta de Fase (Corrente)
bit1 = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta & Terra
bit3 = Sobrecarga
PO73 Status de TRIP 3 (bindrio) bit0 = Fuga a Terra
bit1 = Falha Externa
bit2 = Teste de Trip
bit3 = Sequéncia de Fase
PO75 Status de Alarme 1 (bindrio) bit0 = PTC
bit1 = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
P076 Status de Alarme 2 (bindrio) bit0 = Falta de Fase (Corrente)
bit1 = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta & Terra
bit3 = Sobrecarga
PO77 Status de Alarme 3 (bindrio) bit0 = Fuga & Terra
bit1 = Falha Externa
bit2 = Sem uso
bit3 = Sem uso
PO78 Status Geral de Trip 2 0 a 65535
PO79 Status Geral de Alarme 2 0 a 65535
P0O80 Status Geral de Trip 0 a 65535
P0O81 Status Geral de Alarme 0 a 65535
P082 N.mero Total de Desarmes (TRIPs) 0 a 65535
P083 Funcéo dos Terminais de Entrada $1-52 0 = PTC
1 = ELS
P084 Tipo do Médulo de Comunicagéo 0 = Nenhum
1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet
3 = Profibus DP
P085 Tipo das Entradas Digitais (UC) 0 = Invélido
1 = Invdlido
2 = 24 Vcc
3 =110 Vca
P086 Estado das Entradas Digitais I5 a [10 (decimal) 0a 63
PO87 Estado das Saidas Digitais O5 a O8 (bindrio) bit0 = O5
bit1 = O6
bit2 = O7
bit3 = O8
P100 NUmero de Desarmes por Desbalanceamento de Tenséo 0 a 65535
P101 NUmero de Desarmes por Falta de Fase (Tenséo) 0 a 65535
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IS Descrigéo Faixa de valores
(endereco)
P102 NUmero de Desarmes por Sobretenséo 0 a 65535
P103 NUmero de Desarmes por Subtensdo 0 a 65535
P104 NUmero de Desarmes por Subpoténcia 0 a 65535
P105 NUmero de Desarmes por Sobrepoténcia 0 a 65535
P106 NUmero de Desarmes por Subfator de Poténcia 0 a 65535
P107 NUmero de Desarmes por Sobrefator de Poténcia 0 a 65535
P110 Status de TRIP 4 (bindrio) bit0 = Desbalanceamento de Tensdo
bit1 = Falta de Fase (Tensdo)
bit2 = Sobretensdo
bit3 = Subtensdo
P111 Status de TRIP 5 (bindrio) bit0 = Subpoténcia
bitl = Sobrepoténcia
bit2 = Subfator de Poténcia
bit3 = Sobrefator de Poténcia
P115 Status de Alarme 4 (bindrio) bit0 = Desbalanceamento de Tensdo
bit1 = Falta de Fase (Tensdo)
bit2 = Sobretenséo
bit3 = Subtensdo
P116 Status de Alarme 5 (bindrio) bit0 = Subpoténcia
bit1 = Sobrepoténcia
bit2 = Subfator de Poténcia
bit3 = Sobrefator de Poténcia
4 N\
Gz NOTA!
O contetdo dos parémetros PO06, PO07, PO12, PO13, PO71, PO72, PO73, PO75, PO76, PO77, PO87,
P110,P111,P115 e P116 séo nimeros bindrios onde cada bit corresponde a um estado légico. Na HMI
9 seu confetdo é apresentado em bindrio. y
e N\
@ NOTA!
Todas as varidveis monitoradas pelo SRW 01 podem ser acessadas através da HMI, software WLP e Fieldbus.
. %

P0O02 - Corrente % IN

Faixa de
Valores:

Propriedades:
Descricéo:

0a999 %

RO

Padréo: -

Informa o percentual de corrente medida em relacdo & corrente ajustada (P401 ou P402).

P003 - Corrente TRUE RMS

Faixa de
Valores:

Propriedades:
Descrigdo:

Informa a corrente TRUE RMS, média das 3 fases do motor.

0,0 a 6553,5 A

RO

Padréo: -
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P004 - Tensdo de Linha TRUE RMS

Faixa de 0a 1000V Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa a tensdo de linha média TRUE RMS do motor.

Para motores trifdsicos é a média das tensdes das 3 fases. Para motores monofdsicos, é a tensdo de linha lida
entre L1-L2.

P005 - Frequéncia da Rede

Faixa de 0,0 0 99,9 Hz Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa a frequéncia da rede de alimentacdo do motor.

P006 - Estado do Relé (bindrio)

Faixa de bitO = Erro Padréo: -
Valores: bit1= TRIP

bit2 = Alarme/Falha

bit3 = Motor Ligado

bit4 = Modo Remoto

Propriedades: RO
Descricao:

Este parédmetro permite monitorar diversos estados do relé.

Ex: PO06 = 24 = 11000b. Significa que o SRW 01 estd em Modo Remoto e o motor estd acionado (fluindo
corrente).

Os bits de Erro e/ou Trip podem ser utilizados na légica Ladder do usudrio, nos modos de operacdo Transparente
e PLC para desarme da saida caso de alguma protecéo atuar.
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PO07 - Estado 2 do Relé (bindrio)

Faixa de bit0 = Tecla O HMI Padréo: -
Valores: bitl = Tecla | HMI

bit2 = Sentido Giro/Velocidade

bit3 = Transicéo do Motor

bit4 = Cooling Time

Propriedades: RO
Descrico:

Este par&émetro permite monitorar diversos estados do relé.

Os bits das Teclas | e O da HMI  podem ser utilizados na légica Ladder do usudrio, nos modos de operacao
Transparente e PLC para acionar e parar o motor.

O bit 2 informa o sentido de giro do motor quando o SRW 01 esté programado para o modo de operagdo Partida
Reversora (P202 = 3), O = sentido direto, 1 = sentido reverso.

Para os modos de operacdo Partida Dahlander/Dois Enrolamentos (P202 = 5 ou 6) informa a velocidade do
motor, 0 = velocidade alta (H) ou 1 = velocidade baixa (L).

O bit 3 informa que o SRWOT estd executando o tempo de transicdo do motor ajustado em P212, apés transcorrido
este tempo, a fransicdo é executada.

O bit 4 indica que estd sendo executado o Tempo de Resfriamento (Cooling Time), selecionado em P642.
0 = inativo, 1 = ativo.

P0O08 - Fator de Poténcia

Faixa de 0,00 a 1,00 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o fator de poténcia do motor.

P0O09 - Poténcia Reativa do Motor

Faixa de 0,0 a 6553,5 kVAr Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica a poténcia reativa média das trés fases do motor.

PO10 - Poténcia Ativa do Motor

Faixa de 0,0 a 6553,5 kW Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Indica a poténcia ativa média das trés fases do motor.
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PO11 - Poténcia Aparente do Motor

Faixa de 0,0 a 6553,5 kVA Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Indica a poténcia aparente média das trés fases do motor.

P0O12 - Estado das Entradas Digitais |11 a 14

Faixa de bit 0 = I Padréo:
Valores: bit 1 =12
bit2 =13
bit3 =14
Propriedades: RO
Descrigdo:

Monitora o estado das entradas digitais da Unidade de Controle.

Ex: PO12 = 12 = 1100b. Significa que as entradas digitais I3 e 14 estdo acionadas.

PO13 - Estado das Saidas Digitais O1 a O4

Faixa de bit 0 = O1 Padréo:
Valores: bit 1 = O2
bit 2 = O3
bit 3 = O4
Propriedades: RO
Descricao:

Monitora o estado das saidas digitais da Unidade de Controle (UC).

Ex: PO13 = 12 = 1100b. Significa que as saidas digitais O3 e O4 estdo acionadas.

PO14 - Ultimo Erro

Faixa de 0a 200 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o cédigo do Gltimo erro ocorrido no SRW 01. Para compreender o significado dos cédigos dos erros,
consulte a secdo 7.2 deste manual.

PO15 - Segundo Erro

Faixa de 0a 200 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa o cédigo do pendltimo erro ocorrido no SRW O1. Para compreender o significado dos cédigos dos erros,
consulte a secdo 7.2 deste manual.
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PO16 - Erro Atual

Faixa de 0a 200 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa o cédigo do erro atual do SRW 01. Para compreender o significado dos cédigos dos erros, consulte a
secdo 7.2 deste manual.

P020 - Mostra Valor do PTC (ohms)

Faixa de 0 a 10000 Q Padrao:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o valor da resisténcia do sensor PTC, em ohms.

P023 - Versao do Firmware (UC)

Faixa de 0,00 a 655,35 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa a verséo do firmware da Unidade de Controle (UC).

P026 - Versao do Firmware (UMC/UMCT)

Faixa de 0,00 a 655,35 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa a verséo do firmware da Unidade de Medicdo de Corrente (UMC) ou Unidade de Medicéo de Corrente/
Tensao (UMCT).

P027 - Versao do Firmware (EDU)

Faixa de 0,00 a 655,35 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigao:

Informa a verséo do firmware da Unidade de Expanséo Digital (EDU).
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P030 - Corrente TRUE RMS da Fase R

Faixa de 0,0 a 6553,5 A Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa a corrente TRUE RMS da fase R do motor.

PO31 - Corrente TRUE RMS da Fase S

Faixa de 0,0 a 6553,5 A Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa a corrente TRUE RMS da fase S do motor.

P032 - Corrente TRUE RMS da Fase T

Faixa de 0,0 a 6553,5 A Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa a corrente TRUE RMS da fase T do motor.

P033 - Tensdo de Linha L1-L2

Faixa de 0 a 1000V Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Indica a tensdo TRUE RMS entre as fases L1 e L2.

P034 - Tensdo de Linha L2-L3

Faixa de O a 1000V Padrao:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica a tensdo TRUE RMS entre as fases L2 e L3.
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P035 - Tensdo de Linha L3-L1

Faixa de 0a 1000V Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Indica a tensdo TRUE RMS entre as fases L3 e L1.

P036 - Corrente Percentual de Fuga a Terra

Faixa de 0a 3334 % Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o percentual de corrente de fuga & terra medida em relacéo ao nivel de corrente ajustado no parédmetro P632,
desde que a protecéo por fuga & terra esteja habilitada (P631 = 1). Somente disponivel para relé SRWO1-RCD.

P037 - Corrente TRUE RMS de Fuga a Terra

Faixa de 0,000 a 10,000 A Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigo:

Informa a corrente TRUE RMS de fuga & terra medida através do sensor de fuga & terra, desde que a protecéo por
fuga & terra esteja habilitada (P631 = 1). Somente disponivel para relé SRW0O1-RCD.

P042 - Horas do Relé Energizado

Faixa de 0 a 65530 h Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa a quantidade de horas que o SRW 01 estd energizado.

P043 - Horas Motor Ligado

Faixa de 0 a 65530 h Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa a quantidade de horas de funcionamento do motor.

E possivel zerar este contador ajustando P204 = 1.
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P044 - Contador kWh

Faixa de 0,0 a 999,9 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa o total acumulado de energia ativa consumida pelo motor em kWh.

Indica até 999,9 kWh, retornando para zero e increrrjen’rodo o contador de MWh, pardmetro PO45. Este valor é
mantido mesmo quando o SRWQO1 é desenergizado. E possivel zerar este contador ajustando P204 = 3.

P045 - Contador MWh

Faixa de 0 a 65535 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o total acumulado de energia ativa consumida pelo motor em MWh.

Este valor é mantido mesmo quando o SRWO1 é desenergizado. E possivel zerar este contador ajustando P204 = 3.

P046 - Contador kVArh

Faixa de 0,0 a 999,9 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o total acumulado de energia reativa consumida pelo motor em kVArh.

Indica até 999,9 kVArh, retornando para zero e incrementado o contador de MVArh, parémetro PO47. Este valor
¢ mantido mesmo quando o SRWOT1 é desenergizado. E possivel zerar este contador ajustando P204 = 3.

P047 - Contador MVArh

Faixa de 0 a 65535 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa o total acumulado de energia ativa consumida pelo motor em MVArh.

Este valor é mantido mesmo quando o SRWO1 é desenergizado. E possivel zerar este contador ajustando P204 = 3.

@ NOTA!

O valor indicado nos parémetros P044 a P047 sdo calculados indiretamente, e néo devem ser usados para

mensurar o consumo de energio.
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P050 - Prote¢éio Térmica do Motor

Faixa de 0a 100 % Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa o valor de saida do modelo térmico em uma escala de 0 a 100 %, utilizado na protecéo de sobrecarga
do SRW 01, sendo que 100 % é o ponto de atuacdo da protecdo térmica do motor.

O valor indicado neste parémetro depende da condicéo de funcionamento do motor e quanto tempo o mesmo
se encontra nesta condigd@o, por exemplo: parado, em partida e em regime pleno. Depende, também, da classe
térmica selecionada, poténcia nominal do motor e do fator de servico do motor.

@ NOTA!

Nas versdes de Firmware 2.0x e inferiores, a indicagdo do ponto de atuagéo da Protecdo Térmica do Motor

era de 250 %.

PO51 - Nivel de Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0a 100 % Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa o percentual de desbalanceamento de corrente em relacéo & corrente média (PO03) e as correntes R
(P030), S (PO31) e T (PO32).

P0O52 - Nivel de Falta a Terra

Faixa de 0a 200 % Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigao:

Informa o percentual da corrente de falta & terra em relacdo & corrente ajustada (P401 ou P402).

P053 - Nivel de Desbalanceamento de Tensdo

Faixa de 0a 100 % Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o percentual de desbalanceamento de tenséo em relacdo & tenséo média (PO04) e as tensées L1-12 (PO33),

12-L3 (P034) e L3-L1 (PO35).
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P060 - NUmero de Partidas

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa o ndmero de partidas do motor.

P061 - NUmero de Desarmes por Sobrecarga

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por sobrecarga.

P062 - NUmero de Desarmes por Desbalanceamento de Corrente

Faixa de 0 a 65535 Padrao:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por desbalanceamento de corrente.

P063 - NUmero de Desarmes por Falta a Terra

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por falta & terra.

P064 — NUmero de Desarmes por Falta de Fase (Corrente)

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por falta de fase (corrente).
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P065 - NUmero de Desarmes por Sobrecorrente

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa o nGmero de desarmes (TRIP) por sobrecorrente.

P066 — NUmero de Desarmes por Subcorrente

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o nimero de desarmes (TRIP) por subcorrente.

P067 — Numero de Desarmes por Frequéncia Fora da Faixa

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa o nimero de desarmes (TRIP) por frequéncia fora da faixa.

P068 - NUmero de Desarmes por PTC

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o nimero de desarmes (TRIP) por PTC.

P069 - NUmero Desarmes por Fuga a Terra

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigo:

Informa o nGmero de desarmes (TRIP) por fuga & terra. Somente disponivel para relé SRWO1-RCD.
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P070 - NUmero Desarmes por Falha Externa

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por falha externa.

NOTA!
E possivel zeras os contadores PO40 a PO70, ajustando P204 = 2.

L

PO71 - Status de TRIP 1 (bindrio)

Faixa de bitO = PTC Padréo:
Valores: bit] = Fora da Frequéncia

bit2 = Subcorrente

bit3 = Sobrecorrente

Propriedades: RO
Descrigéo:

Indica se alguma protecéo atuou com desarme (TRIP).

Ex: PO71 = 1 = 0001b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (TRIP) devido & atuacéo da protecéo térmica
via PTC.

PO72 - Status de TRIP 2 (bindrio)

Faixa de bitO = Falta de Fase (Corrente) Padréo:
Valores: bitl = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta a Terra
bit3 = Sobrecarga
Propriedades: RO
Descrigéo:

Indica se alguma protecéo atuou com desarme (TRIP).

Ex: P0O72 = 2 = 0010b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (TRIP) devido & atuacdo da protecéo de
desbalanceamento de corrente entre fases.

P073 - Status de Trip 3 (bindrio)

Faixa de bitO = Fuga & Terra Padréo:
Valores: bit] = Falha Externa

bit2 = Teste de Trip

bit3 = Sequéncia de Fase

Propriedades: RO
Descricéo:

Indica se alguma protecdo atuou com desarme (TRIP).

Ex: PO73 = 4 = 0100b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (TRIP) devido & atuacéo do teste de trip.
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PO75 - Status de Alarme 1 (bindrio)

Faixa de bit0 = PTC Padréo: -
Valores: bit] = Fora da Frequéncia
bit2 = Subcorrente
bit3 = Sobrecorrente
Propriedades: RO
Descricéo:

Indica se alguma protecéo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: PO75 = 8 = 1000b. Significa que a protecéo de sobrecorrente atuou, mas como ela esté configurada em
alarme, o motor néo é desligado.

PO76 - Status de Alarme 2 (bindrio)

Faixa de bitO = Falta de Fase (Corrente) Padréo: -
Valores: bitl = Desbalanceamento de Corrente
bit2 = Falta a Terra
bit3 = Sobrecarga
Propriedades: RO
Descrico:

Indica se alguma protecdo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: PO76 = 8 = 1000b. Significa que a protecdo de sobrecarga atuou, mas como ela estd configurada em
alarme, o motor néo é desligado.

P077 - Status de Alarme 3 (bindrio)

Faixa de bitO = Fuga & Terra Padréo: -
Valores: bitl = Falha Externa

bit2 = Sem uso

bit3 = Sem uso

Propriedades: RO
Descricéo:

Indica se alguma protecdo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: PO77 = 2 = 0010b. Significa que a protecdo por falha externa atuou, mas como ela esté configurada em
alarme, o motor néo é desligado.

PO78 - Status Geral de Trip 2

Faixa de 0 a 65535 Padréo: -
Valores:

Propriedades: RO

Descrigédo:

Indica se alguma protecdo atuou com desarme (TRIP). E a unificacdo dos parémetros P110 e P111.
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P079 - Status Geral de Alarme 2

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Indica se alguma protecdo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme. E a unificacdo dos parametros
P115eP116.

P080 - Status Geral de Trip

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Indica se alguma protecdo atuou com desarme (TRIP). E a unificacdo dos parametros PO71, P072 e PO73.

PO81 - Status Geral de Alarme

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Indica se alguma protecéo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme. E a unificacdo dos pardmetros

P075, PO76 e PO77.

P082 - NUumero Total de Desarmes (TRIPs)

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Indica o nUmero total de desarmes (Trips). Corresponde ao somatério de PO61 a PO70 e P100 a P107.

P083 - Fungdo dos Terminais S1-S2

Faixa de 0 = PTC Padréo:
Valores: 1 = ELS

Propriedades: RO

Descrigéo:

Indica qual a funcdo dos terminais de entrada S1 e S2 da Unidade de Controle.

Ex: P083 = 0. Significa que a Unidade de Controle adquirida possui protecéo por PTC.
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P084 - Tipo do Médulo de Comunicagéo

Faixa de 0 = Nenhum Padréo:
Valores: 1 = Modbus-RTU
2 = DeviceNet

3 = Profibus DP

Propriedades: RO
Descricéo:
Apresenta o Tipo de Médulo de Comunicacéo do SRW 0O1.

P085 - Tipo de Entradas Digitais (UC)

Faixa de 0 = Invdlido Padréo:
Valores: 1 = Invdlido
2 = 24 Vcc
3 =110 Vca
Propriedades: RO
Descricao:

Apresenta o tipo de entradas digitais da Unidade de Controle (UC).

P086 - Estado das Entradas Digitais 15 a 110

Faixa de 0a 63 Padrao:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Monitora o estado das entradas digitais da Unidade de Expanséo Digital (EDU).

Ex: PO86 = 42 = 101010b. Significa que as entradas digitais 16, 18 e 110 estdo acionadas.

P087 - Estado das Saidas Digitais O5 a O8

Faixa de bit 0 = O5 Padréo:
Valores: bit 1 = O6
bit 2 = O7
bit 3 = O8
Propriedades: RO
Descrigéo:

Monitora o estado das saidas digitais da Unidade de Expansao Digital (EDU).

Ex: PO87 = 10 = 1010b. Significa que as saidas digitais O6 e O8 estéo acionadas.
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P100 - NUmero de Desarmes por Desbalanceamento de Tensao

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigéo:

Informa o nimero de desarmes (TRIP) por desbalanceamento de tensao.

P101 - NUmero de Desarmes por Falta de Fase (Tensao)

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por falta de fase (tensao).

P102 - NUmero de Desarmes por Sobretensao

Faixa de 0 a 65535 Padrao:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por sobretenséo.

P103 - NUmero de Desarmes por Subtenséo

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricéo:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por subtenséo.

P104 - Numero de Desarmes por Subpoténcia

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descricao:

Informa o ndmero de desarmes (TRIP) por subpoténcia.
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P105 - NUmero de Desarmes por Sobrepoténcia

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrico:

Informa o nGmero de desarmes (TRIP) por sobrepoténcia.

P106 - NUmero de Desarmes por Subfator de Poténcia

Faixa de 0 a 65535 Padréo:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigdo:

Informa o nimero de desarmes (TRIP) por subfator de poténcia.

P107 - NUmero de Desarmes por Sobrefator de Poténcia

Faixa de 0 a 65535 Padrao:
Valores:

Propriedades: RO

Descrigo:

Informa o nimero de desarmes (TRIP) por sobrefator de poténcia.

@ NOTA!
E possivel zeras os contadores P100 a P107, ajustando P204 = 2.

—

P110 - Status de Trip 4 (bindrio)

Faixa de bit0 = Desbalanceamento de Tenséo Padréo:
Valores: bit] = Falta de Fase (Tenséo)

bit2 = Sobretensdo

bit3 = Subtensdo
Propriedades: RO

Descrigdo:

Indica se alguma protecdo atuou com desarme (TRIP).

Ex: P110 = 8 = 1000b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (TRIP) devido & atuacéo da protecdo de
subtensao.
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P111 - Status de Trip 5 (bindrio)

Faixa de bit0 = Subpoténcia Padréo: -
Valores: bit1 = Sobrepoténcia

bit2 = Subfator de poténcia

bit3 = Sobrefator de poténcia

Propriedades: RO
Descrigéo:

Indica se alguma protecdo atuou com desarme (TRIP).

Ex: P111 = 1 = 0001b. Significa que o SRW 01 desligou o motor (TRIP) devido & atuagdo da protegéo de
subpoténcia.

P115 - Status de Alarme 4 (bindrio)

Faixa de bitO = Desbalanceamento de Tensao Padréo: -
Valores: bit] = Falta de Fase (Tenséo)

bit2 = Sobretensao

bit3 = Subtensdo

Propriedades: RO
Descricéo:

Indica se alguma protecdo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: P115 = 4 = 0100b. Significa que a protecdo por sobretensdo atuou, mas como ela estd configurada em
alarme, o motor néo é desligado.

P116 - Status de Alarme 5 (bindrio)

Faixa de bitO = Subpoténcia Padréo: -
Valores: bit]l = Sobrepoténcia
bit2 = Subfator de poténcia
bit3 = Sobrefator de poténcia
Propriedades: RO
Descrigéo:

Indica se alguma protecéo atuou, mas sem desarme do motor, apenas alarme.

Ex: P116 = 8 = 1000b. Significa que a protecdo por sobrefator de poténcia, mas como ela estd configurada em
alarme, o motor ndo é desligado.
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DIAGNOSTICO

O diagnéstico de erro, alarme, trip e falha da Unidade de Controle (UC) pode ser realizado através dos trés
LEDs de status do SRW 01 ou através de mensagens na HMI.

As seguintes mensagens piscantes sdo apresentadas no display da HMI:

Mensagem de alarme: Indicagéo "ALAr";
Mensagem de TRIP: indicagdo "triP";
Mensagem de erro: O cédigo de erro aparece piscante. Ex.: EO015 (Falta de Fase) seguido de um ponto.

Enquanto o estado de TRIP ou de erro permanecer, o ponto se mantém piscante.
O SRW 01 classifica os erros em:

™ Protecdo - sinalizado através do LED TRIP:

- TRIP: desligamento do motor;

- Alarme: néo desliga o motor, apenas sinaliza.
Sistema - sinalizado através do LED Status:

- Erro: desligamento do motor;

- Falha: nao desliga o motor, apenas sinaliza.

Os parémetros PO14, PO15 e PO16 armazenam o Gltimo erro, segundo erro e erro atual respectivamente.

A Unidade de Expanséo Digital (EDU) possui trés LEDs para sinalizar se o dispositivo estd energizado e qual

o estado da comunicacdo com a Unidade de Controle (UC).

7.1 DIAGNOSTICO VIA LEDs

Tabela 7.1 - Estado da Unidade de Controle (UC) via LEDs

LED Sinalizacéo Descrigéo
STATUS Verde Relé apto para uso
Verde pisca Falha - ndo desliga motor
Vermelho pisca Erro - desligamento do motor
NET Conforme manual de comunicagéo de cada protocolo
TRIP Verde Motor normal
Verde pisca Alarme - néo desliga motor
Vermelho pisca Trip - desligamento do motor

Tabela 7.2 - Estado da Unidade de Expansédo Digital (EDU) via LEDs

LED Sinalizacéo Descrigéo
ON Verde Dispositivo Energizado
Apagado Dispositivo Desenergizado
STATUS Verde Dispositivo em condicées normais de operacédo
Verde pisca Dispositivo recuperou-se de uma perda de

comunicacdo com a Unidade de Controle (UC),
sendo necessdrio executar o comando de Reset
de erros na UC para retornar a condigéo normal
de funcionamento do dispositivo

Vermelho pisca Dispositivo sem comunicacdo com a Unidade de
Controle (UC)
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7.2 DIAGNOSTICO VIA HMI

Tabela 7.3 - Cédigos de erros

Erro Tipo Acdo Descricéo
E0003 Protec@o Trip ou Alarme Falta de Fase (Tensdo)
E0004 Protecdo Trip Sequéncia de Fase
E0005 Protecdo Trip ou Alarme Sobrecarga
E0009 Sistema Erro Erro na Meméria EEPROM
E0010 Sistema Falha Erro Funcdao Copy
E0015 Protecdo Trip ou Alarme Falta de fase (Corrente)
E0016 Protec@o Trip ou Alarme Subtensdo
E0017 Protecdo Trip ou Alarme Sobretensdo
E0018 Protec@o Trip ou Alarme Desbalanceamento de Tenséo
E0024 Sistema Erro Erro de configuracdo das saidas digitais
E0025 Sistema Erro Erro de configuracéo das entradas digitais
E0030 Sistema Erro ou Falha Unidade de Controle sem comunicacdo com a EDU
E0031 Sistema Erro ou Falha Unidade de Controle sem comunicacéo com a HMI
E0032 Protecdo Trip ou Alarme Protecdo por PTC
E0034 Sistema Erro PTC em curto
E0035 Sistema Erro PTC aberto
E0051 Sistema Falha Falha ao gravar programa
E0055 Sistema Falha Programa incompativel ou fora dos limites da meméria
E0056 Sistema Falha Erro de CRC na transferéncia do programa do usuério
EQ061 Sistema Erro ou Falha Erro de bus off da interface CAN
E0063 Sistema Erro ou Falha Erro de transceiver sem alimentacdo
E0064 Sistema Erro ou Falha Mestre DNet em Idle
E0065 Protecdo Trip ou Alarme Subcorrente
E0066 Protecdo Trip ou Alarme Sobrecorrente
E0067 Sistema Erro ou Falha Indica timeout em conexdes I/O DeviceNet
E0068 Sistema Erro ou Falha Timeout na comunicacdo Profibus
E0069 Sistema Erro ou Falha Erro na inicializacdo da interface Profibus
E0070 Sistema Erro ou Falha Erro nos dados de parametrizacéo (Profibus)
E0071 Sistema Erro ou Falha Erro nos dados de configuracéo (Profibus)
E0072 Sistema Erro ou Falha Modo Clear (Profibus)
E0073 Protec@o Trip ou Alarme Falta & terra
E0074 Protecéo Trip ou Alarme Desbalanceamento de corrente
E0075 Protec@o Trip ou Alarme Frequéncia fora da faixa
E0076 Protecdo Trip ou Alarme Fuga & terra
E0077) Protecdo Erro ou Alarme Fuga & Terra: Inibe Trip em caso de curto-circuito
E0078 Sistema Erro Erro de check back, verificacdo comando de partida
E0079 Sistema Erro Erro de check back, verificacdo comando de parada
E0080 Sistema Erro Erro de check back, verificacéo de parada
E0081 Sistema Erro Erro de check back, verificacdo de funcionamento
E0082 Sistema Erro Corrente programada em P401 (e P402) fora da faixa da
UMC/UMCT
E0085 Sistema Erro Sem comunicacdo com a UMC/UMCT
E0086 Sistema Erro ou Falha Timeout na comunicacéo serial (Modbus)
E0087 Protecdo Trip Teste de Trip
E0088 Protecdo Trip ou Alarme Falha externa
E0089 Protec@o Trip ou Alarme Subpoténcia
E0090 Protecdo Trip ou Alarme Sobrepoténcia
E0091 Protecdo Trip ou Alarme Subfator de Poténcia
E0092 Protecéo Trip ou Alarme Sobrefator de Poténcia
E0150 a Sistema Erro ou Falha Erros de usuério do WLP
E0199

(*) Erro local da HMI, néo é registrado no SRW 01-UC se P229 ou P232 = 1.
(**) Sinaliza erro se o motor estiver parado, ndo permitindo aciond-lo. Se o motor estiver acionando, sinaliza alarme.
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CARACTERISTICAS TECNICAS

DADOS GERAIS

POSICAO DE MONTAGEM

Qualquer

GRAU DE POLUICAO (UL508)

M2

GRAU DE PROTECAO (IEC 60529)

™ Unidade de Controle (UC): IP20
Unidade de Medicao de Corrente (UMC):
- Sem barramento de conexdo: IP20
- Com barramento de conexéo: IPOO
Unidade de Medicéo de Corrente/Tensdo (UMCT):
- Sem barramento de conexdo: IP20
- Com barramento de conexéo: IPOO
Unidade de Expansdo Digital (EDU): 1P20
™ Interface Homem-Mdquina (HMI): IP54
™ Sensor de Fuga & Terra (ELS): IP20

TEMPERATURA AMBIENTE PERMITIDA

M Operacéo: Conforme IEC: 0...+ 55 °C
Conforme UL: 0... + 40 °C
Armazenamento e transporte: - 25 ... + 80 °C

FAIXAS DE CURTO-CIRCUITO (UL)

Unidade de Controle (UC): vide item 3.16 deste manual

Unidade de Medicéo de Corrente (UMC): vide item 3.16 deste manual

M Unidade de Medicdo de Corrente/Tensdo (UMCT): vide item 3.16 deste
manual

Unidade de Expansdo Digital (EDU): vide item 3.16 deste manual

CLASSES DE DISPARO (UL)

™ Unidade de Controle (UC): Classes 10/20/30
M Unidade de Medicédo de Corrente (UMC): Classes 10/20/30
Unidade de Medicao de Corrente/Tensdo (UMCT): Classes 10/20/30

UNIDADE DE
CONTROLE (UC)

TENSAO NOMINAL DE ISOLACAO Ui

M 300 V

TENSAO NOMINAL DE ALIMENTACAO Us | B 110...240 Vca/Vec @ 50/60 Hz | M 24 Vea/Nee @ 50/60 Hz

FAIXA DE OPERACAO 0,85 Us...1,10 Us 0,80 Us...1,20 Us

CONSUMO (TIPICO) 1) 6W 5W

NUMERO DE ENTRADAS DIGITAIS M 4 entradas isoladas opticamente (24 Vcc ou 110 Vca)

ALIMENTACAO DAS ENTRADAS DIGITAIS M 24 Vcc M 110 Vca

FONTE PARA ENTRADAS DIGITAIS Fonte interna de 24 Vcc (isolada) Fonte externa de 110 Vca
ou externa

CORRENTE DAS ENTRADAS DIGITAIS M 11 mA@ 24 Vcc 5mA @110 Vca

ISOLACAO DAS ENTRADAS DIGITAIS M3 kV

NUMERO DE SAIDAS DIGITAIS

M 4 saidas a relé

AGRUPAMENTO DE CONTATOS

M 2 saidas SPST
M 2 safdas SPST comum compartilhado

MAXIMA TENSAO DE MANOBRA

M 250 Ve, 240 Vea

MENOR POTENCIA DE MANOBRA

M1 WoulVA

CAPACIDADE DE MANOBRA POR
CONTATO DO RELE

UL 508: Light Pilot-duty - C300

AC-15 (IEC 60947-5-1): 1,5 Aca / 120 Vca
0,75 Aca / 240 Vca

DC-13 (IEC 60947-5-1): 0,22 Acc / 125 Vcc
0,1 Acc / 250 Vcc

CAPACIDADE DOS CONTATOS
(CARGA RESISTIVA)

2,5 A, 30 Vec / 250 Vea

PROTECAO EXTERNA CONTRA
CURTO-CIRCUITO

M Fusivel 6 A gl/gG

PROTECAO DO MOTOR VIA - PTC

™ Valor do TRIP: > 3,4 kQ;
Valor do rearme: < 1,6 kQ

TERMINAIS (CONECTORES)

Torque: 0,5 Nm - 4,5 Ib.in
M Secdo dos condutores:

- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26 ...12 AWG)

- Flexivel com/sem terminais: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26... 12 AWG)
M Parafusos: M3

BOTAO RESET

Reset de erro ou falha — sistema
M Reset de TRIP ou alarme — protecdes
Teste de TRIP
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UNIDADE DE FAIXAS DE CORRENTE 0,25...840 Aca
MEDICAO DE GRAU DE ISOLACAO Ui 690 Vca
(CU?ARCR)ENTE TENSAO NOMINAL DE OPERACAO Ue: IEC 60947-4-1: 690 Vea
M UL 508: 600 Vca
TENSAO DE IMPULSO Uimp M6 kv
FAIXA DE FREQUENCIA 50/60 Hz
APLICACAO Monofésico e trifésico
DIAMETRO DOS FUROS PARA OS CABOS | IUMC 1,2 e 3: 8 mm
M UMC 4: 15 mm
UMC 5: Barramento
M UMC 6: 32 mm ou barramento
SENSOR DE FAIXA DE CORRENTE MO0,3... 5Aca
FUGA A TERRA GRAU DE ISOLACAO Ui M 690 Vca
(ELS) TENSAO NOMINAL DE OPERACAO Ue | @ IEC 60947-4-1: 690 Vca
UL 508: 600 Vca
TENSAO DE IMPULSO Uimp 6 kv
FAIXA DE FREQUENCIA 50/60 Hz
APLICACAO Monofésico e trifésico
DIAMETRO INTERNO DA JANELA M ELT: 35 mm
EL2: 70 mm
M EL3: 120 mm
EL4: 210 mm
TERMINAIS (CONECTORES) ™ Torque: 0,29 Nm - 2,6 Ib.in
Segdo mdxima dos condutores:
- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (22 ... 14 AWG)
- Flexivel com/sem terminais: 1x (0,2 ... 1,5 mm?); 1 x (22 ... 14 AWG)
™ Parafusos: M3
UNIDADE DE TENSAO NOMINAL DE ISOLACAO Ui 300V
EXPANSAO NUMERO DE ENTRADAS DIGITAIS 6 entradas isoladas opticamente (24 Vcc ou 110 Vea)
DIGITAL (EDU) "1 |MENTACAO DAS ENTRADAS DIGITAIS | 1 24 Vec ® 110 Vea
FONTE PARA ENTRADAS DIGITAIS M Fonte externa de 24 Vcc Fonte externa de 110 Vca
CORRENTE DAS ENTRADAS DIGITAIS 11 mA@ 24 Vec 5mA@ 110 Vca
ISOLACAO DAS ENTRADAS DIGITAIS M 3 kV
NUMERO DE SAIDAS DIGITAIS M 4 safdas a relé
AGRUPAMENTO DE CONTATOS ™ 4 saidas SPST
MAXIMA TENSAO DE MANOBRA M 250 Vcc, 240 Vea
MENOR POTENCIA DE MANOBRA 1WoulVA
CAPACIDADE DE MANOBRA POR UL 508: Light Pilot-duty - C300
CONTATO DO RELE M AC-15 (IEC 60947-5-1): 1,5 Aca / 120 Vca
0,75 Aca / 240 Vca
M DC-13 (IEC 60947-5-1): 0,22 Acc / 125 Vcc
0,1 Acc / 250 Vcc
CAPACIDADE DOS CONTATOS M 2,5 A, 30 Ve / 250 Vea
(CARGA RESISTIVA)
PROTECAO EXTERNA CONTRA M Fusivel 6 A gl/gG
CURTO-CIRCUITO
TERMINAIS (CONECTORES) ™ Torque: 0,5 Nm - 4,5 |b.in
Secdo dos condutores:
- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26 ...12 AWG)
- Flexivel com/sem terminais: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26... 12 AWG)
™ Parafusos: M3
UNIDADE DE FAIXAS DE CORRENTE 0,25...840 Aca
MEDICAO DE FAIXAS DE TENSAO 35...690 Vca
CORRENTE/

TENSAO (UMCT)

GRAU DE ISOLACAO Ui

690 Vca

TENSAO NOMINAL DE OPERACAO Ue:

M IEC 60947-4-1: 690 Vca
UL 508: 600 Vca

TENSAO DE IMPULSO Uimp

M6 kV

FAIXA DE FREQUENCIA

M 50/60 Hz

APLICACAO

M Monofésico e trifésico

DIAMETRO DOS FUROS PARA OS CABOS

MUMCT1,2e3:8mm

UMCT 4: 15 mm

M UMCT 5: Barramento

UMCT 6: 32 mm ou barramento

TERMINAIS (CONECTORES)

Torque: 0,5 Nm - 4,5 |b.in
™ Secéo dos condutores:

- Rigido e desencapado: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26 ...12 AWG)

- Flexivel com/sem terminais: 1 x (0,2 ... 2,5 mm?); 1 x (26... 12 AWG)
Parafusos: M3

Dados sujeitos & alteracdo sem aviso prévio.
(*) Considerando o consumo da Unidade de Controle (UC) e a Unidade de Medicdo de Corrente (UMC).
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8.1 DADOS MECANICOS
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